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Declaration

All rights reserved. No part of this publicationmay be reproduced, stored inaretrieval system,
or transmitted in any form by any means, electronic, mechanical photocopying, recording, or
otherwise without prior permission of our company

The violator will bear the dependent legal responsibility

Déclareration

Tous droits réservés. Sans l'autorisation écrite de la société, aucun paragraphe et chapitre de
ce manuel ne doit étre extrait, copié ou reproduit ou transmis sous quelque forme que ce soit,
sinon toutes les conséquences seront a la charge du contrevenant.

La société se réserve tous les droits 1égaux.
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We reserve all the rights to revise product specification without notice.

Please consult local agent to get the latest information of our products
specification

La société se réserve le droit demodifier les spécifications du produit décrites
dans ce manuel sans préavis.

Avant de commander, veuillez consulter votre agent local pour les nouvelles

spécifications de ce produit.
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Chapter 1 Device Introduction

Chap 1 Présentation de |'appareil
1 iR
1 Information
1 Généralité
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AM5 series microcomputer protection device are applicable to the user substation
which the input voltage is 35kv or below. AM5 can be used to protect and control
the user substation, and is be widely used to Power Industry, Water conservancy
industry, Traffic Industry, Oil industry, Chemical industry, Coal Industry,
Metallurgical Industry and so on.

The advanced and reliable protection principles and algorithms are used in AMb,
and AM5 series protection devices have so many advantages such as anti—jamming
performance, high reliability, flexible way to achieve protection, communication
uses redundancy design. The device has independent high—precision current measuring
circuit, 16DI. 10 DO and so on. The AM5 can be used to communicate with The Acrel-2000Z
power monitoring system to support Unattended substation system.

Le dispositif de mesure, de controle et de protection avec micro—ordinateurs
de la série AM5 (ci-aprés dénommé le dispositif) intégre la protection, la mesure
et le controle. Il convient aux sous-stations de terminal utilisateur avec des
niveaux de tension de 35kV et moins, et peut réaliser la protection, la mesure et
le contrdle d” utilisateur des sous—stations . Les domaines d’ application couvrent
1’ énergie, la conservationde 1’ eau, le transport, le pétrole, la chimie, le charbon,
la métallurgie et d’ autres industries

L’ appareil adopte des principes et des algorithmes de protection avancés,
matures et fiables, avec de fortes performances anti—interférences, une fiabilité
élevée, une mise en ®uvre de protection flexible et une conception de communication
redondante. L’ appareil dispose d un circuit de mesure de courant indépendant de
haute précision, d une acquisition de valeur de commutation & 16 voies et d une
sortie de relais a 10 voies, qui peut coopérer avec le logiciel de surveillance de
1”alimentation Acrel-2000Z pour réaliser un systéme d automatisation de

distribution de sous-station d’utilisateur final sans surveillance
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2 Characteristic
2 Spécification

> BT ERRPIIRE
Mature and perfect protection function
Fonction de protection mature et parfaite
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The device can flexibly configure different protection functions for different
primary equipment, and can realize the protection, measurement and control functions
of 35kV and below voltage level transformer and distribution station, which is
applicable to the protection and automatic control functions of line, busbar,
transformer, motor, capacitor and other equipment

L’ appareil peut configurer de maniére flexible différentes fonctions de
protection pour différents équipements primaires et peut réaliser les fonctions de
protection, de mesure et de contrdle des sous—-stations avec des niveaux de tension
de 35 kV et inférieurs, et convient aux fonctions de protection et de controdle
automatique des lignes, de connection de mére, des transformateurs de distribution,
des moteurs haute tension, des condensateurs haute tension et d’ autres équipements.
> BHERERGETES
High performance hardware and software platform
Plate—forme matérielle et logicielle performante
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The device adopts high—performance hardware platform, all industrial components,
professional EMC design, complete online self-test program, high—performance
processor as CPU protection, and large capacity RAM and Flash configuration, so that
the product has strong data processing, logical operation and information storage
capabilities.

L’ appareil adopte une plate—forme matérielle haute performance, tous les
composants de qualité industrielle, une conception EMC professionnelle et un
programme complet de test d’ auto—vérification en ligne. Il utilise un processeur
haute performance comme processeur de protection et est équipé d une RAM de grande
capacité et Flash pour fabriquer ce produit. Il a de fortes capacités de traitement
de données, d’ opération logique et de stockage d’ informations
> Atk
Hommization
Humanisation
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The device adopts full Chinese large screen LCD display, and the man—machine
interface is clear and easy to understand;

Flexible and comfortable button design, simple and convenient menu operation;

The debugging and analysis software of the computer interface provided is simple
and convenient for debugging and maintenance.

L’ appareil adopte un écran LCD de grande taille avec chinois systeme, et
1’ interface homme—machine est claire et facile & comprendre

Conception de bouton flexible et confortable, le fonctionnement de menu est
simple et pratique;

Equipé d’ un logiciel de débogage et d analyse d’ interface informatique, le
débogage et la maintenance sont simples et pratiques.
> FEREORE
Rich interface resources
Ressources riches d’ interface
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8 AC current channels and 4 AC voltage channels;

16 switch input channels (both AC and DC), 10 switch output channels;

Two RS485 communication interfaces, one RS232 maintenance interface and one
IRIG-B time synchronization interface.

8 voies de courant alternatif, 4 voies de tension alternative ;

16 voies d’ entrée numériques (pour CA et CC), 10 voies de sortie numériques ;

2 ports de communication RS485, 1 port de maintenance RS232, 1 port de
synchronisation horaire IRIG-B.
> RIETHTERELRTG A
Flexible and convenient wiring mode
Méthode de cablage flexible et pratique
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The AC voltage input port of the device can be connected with phase voltage,
wiring voltage or zero sequence voltage or unbalanced voltage to adapt to various
PT wiring methods. The protective current and measuring current channels can be
respectively connected with three—phase current; The other two AC current channels
can be connected with zero sequence current, unbalanced current or line current.

Le port d entrée de tension alternative de 1’ appareil peut &tre connecté & la
tension de phase, ou & la tension de cablage, & la tension homopolaire ou & la tension
déséquilibrée, en s’ adaptant & diverses méthodes de cablage PT. Les voies de courant
de protection et de courant de mesure peuvent &étre connectées respectivement au
courant triphasé ; les deux autres voies de courant alternatif peuvent &tre
connectées au courant homopolaire, au courant déséquilibré ou au courant de ligne.
> EHL

Transparency



Transparence
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Record AC flow, input, output and status of all protection modules;

Record the action behavior, action time and wave recording data of internal
components.

Enregistrement en temps réel de volume AC, de 1’ entrée binaire, de la sortie
binaire et de 1’ état de tous les modules de protection ;

Enregistrez le comportement d action, le temps d action et les données
d’ enregistrement d’ onde de chaque composant interne
> BB HE
Powerful graphic programmability
Graphiques puissants programmables
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With the full graphic programming technology, the device can be logically
programmed according to needs, meeting the requirements of most users. If the
protection function of the device needs to be replaced during use, it is only
necessary to update the built—in logic diagram through the device’ s maintenance port.
The implementation method is simple and flexible

Utilisant une technologie de programmation graphique compléte, 1’ appareil peut
8étre programmé logiquement selon les besoins pour répondre aux exigences de la
plupart des utilisateurs. Si 1 appareil doit remplacer la fonction de protection
pendant 1’ utilisation, il suffit de mettre & jour le schéma logique intégré via le
port de maintenance de 1 appareil, et la méthode de mise en ®uvre est simple et
flexible.
> EATEERT
High reliability design
Conception avec haute fiabilité
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It has passed five electromagnetic compatibility testing and certification, and
its electrical fast transient pulse train, electrostatic discharge and surge
anti—interference performance have all reached the Class IV standard.

I1 a passé 5 certifications de test de compatibilité électromagnétique, et les
performances d’ éclatement transitoire rapide électrique, de décharge
électrostatique et d anti—interférence de surtension ont toutes atteint la norme
Iv.
> Fritk
Open

Ouverture
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The device has two built—in communication protocols: Modbus RTU and IEC
60870-5-103, which can be combined by selection to support dual network redundancy.
It can realize modification and switching of remote setting value, event recording
and wave recording data upload, remote control on/off and remote measurement of
pressing plate, remote signaling, remote control tripping and closing.

L’ appareil dispose de deux protocoles de communication intégrés : Modbus—RTU
et IEC 60870-5-103. Les deux méthodes peuvent étre sélectionnées et enclenchées pour
prendre en charge la double redondance du réseau. 11 peut réaliser la modification
et la commutation de la valeur de réglage & distance, 1’ enregistrement des événements
et le téléchargement des données d’ enregistrement des ondes, le controle a distance
de la commutation et de la télémétrie de la plaque de pression, la signalisation

4 distance et le déclenchement et la fermeture a distance
3 KEIREXTRR
3 Selection guide

3 Tableau de comparaison des fonctions de |'appareil

g
ik
Model
Function
Modé¢le
Fonction
AMS5-F AMS5-C AMS5-M AMS-T AMS5-B AMS5-U1 AMS5-DB
R
Input Current 8 8 8 8 6 0 6
Acquisition en cours
HLEREE
gAY Input Voltage 4 4 4 4 6 4 6
Hardware Acquisition de tension
Resource TR EXRE
Ressources DI
16 16 16 16 16 16 16
matérielles Acquisition de la valeur de
commutation
2k L2
DO 10 10 10 10 10 10 10
Sortie de relais
ZBOd R (BRSO
RIP Ty Overcurrent(with compound
Protection voltage dependant,3 stages) v N
function Protection contre les surintensités
Fonction de en trois étages
protection =BG iRt 1 P
J
Directional overcurrent




(3 stages)
Blocage de la direction de la
courroie de surintensité en trois

étages

[ eurimySa
Overcurrent(2 stages)
Protection contre les surintensités

a deux étages

ESESUN RS
Earth fault
Protection contre les surintensités

homopolaires

S BRI AR

Overcurrent IDMT (Normal
inverse, Very inverse, Extremely
inverse)

Protection contre les surintensités

a temps inverse

o f g AR A
Overload

Protection de surcharge

sl [ i 2k 7 4

Trip and close circuit supervision
(alarm)

Alarme de déconnexion de la

circuit de controle

(NN v
Undervoltage Alarm
Protection basse tension alerte
PT Witk

PT supervision N

Alarme de déconnexion de PT

A IR E A )
Three phase auto-reclose
Réenclenchement ponctuel

triphasé

AT,
Under frenquency

Délestage basse fréquence

AR
Over frequency

Protection haute fréquence

Ja st it

Post-accelerated overcurrent




Surintensité d

accélération arriere

pURzNER ST
Overvoltage

Protection de survoltage

Alarm

alerte

Alarm

alerte

ST
Blocking rotor

Protection contre le décrochage

AP e R AR A
Unbalance voltage
Protection de tension

déséquilibrée

AT A HL LR
Unbalance current
Protection contre les courants

déséquilibrés

AR R
Incorrect phase sequence
Protection contre les erreurs de

phase

T AR
Residual overvoltage protection
Protection contre les surtensions

homopolaires

2R S P/
Non-electricity

Protection non électrique

RS ()5 K
Starting time-out

Trop long démarrage

JUBPIESPSA
Directional power
Protection contre les inversions

de puissance

g LR
Thermal overload
Protection contre les surcharges

thermiques

BUPIdint (P B/ SN R
Positive sequence overcurrent (2
stages/IDMT)

Surintensité de courant inverse
(deux étages/limite de temps

inverse)




HEZR &1/ LR A1

BUS tie protection and standby
power automatic switch N
Ligne entrante stand-by

/connection de mére stand-by

B2 70 L {4
Bus charging
Protection de charge de ligne

mere

FC %t
FC block v v v v

Verrou FC

RSB A
Second harmonic block
Blocage de la deuxiéme

harmonique

VF) B Rz b AR A
Intermittent eartn fault
Protection mise a la terre

intermittente

TR 81
Over haul-lockout
Verrouillage de 1'état de

I'inspection

THIRAL

Communication

protocol

Protocole de

communication

Modbus—RTU v N N N N N

IEC60870-5-103 v v v v v N

RN BE
Auxiliary
function

Accessibilité

TR S
Fault recorder N v J N J

Enregistreur de défauts

IRIG-B %}

IRIG-B Time synchronization N v v J J J

Synchronisation horaire IRIG-B

H: VERE&IITRE, THRRTCIIIEE.
Note: + represent with this feature, blank represents no function.
Remarque : ~ signifie qu’ il a cette fonction, vide signifie qu’ il n’ a pas cette

fonction.
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4 Device model designation and selection

4 Nom et sélection du modéle d'appareil

LN NN

A M[

GPS IR : 5 %I}

JoR i

ik WBiBkE

A&

WA — % RS485

7% RS485

TAERJE: 110 VAC/DC

220V AC/DC
48 VDC

FFCT A : 1A

ZFCT N : 5A

CT#iA : 1A
CT#IN : 5A

TS
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1

{o maich 2

]

L e E T TR G RN 1

Te-wory HS&RE :

Wk ng pre spply: §HIV ACDIC 1
120V AC/DC 2

48 VDC 3

1

Zero sesuancs CT mpul: S 5
CT input: 1A 1
CT input: 54 5
vice code b F
T

. M

C

B

= I

DB

GPS X} GPS synchronization Synchronisation de I'heure GPS

A XY With synchronization il y a synchronisation de I'heure

pmalin) Without synchronization San synchronisation de I'heure

By Bk & Anti-pumping Boite anti-déclenchement

7 Bk & With anti-pumping :avec boite anti-déclenchement

AN B e Without anti-pumping Sans boite anti-déclenchement

RN Communication Interface de communication

— [ RS485 1 port RS485 monovoie RS485

Wil RS485 2 port RS485 Double voies RS485

TAE HLIE Power Puissance de travail

EJF CT fHiN: 1A 10:1A Entrée CT homopolaire : 1 A

EJP CTHiN: S5A 10:5A Entrée CT homopolaire : 5 A

CTHiA: 1A L1A Entrée TC: 1 A

CT fiN: 5A I:5A Entrée TC : 5A

RKERT Type Code appareil

LR IR R E Line protection dispositif de protection de ligne

A R E Transformer protection Dispositif de protec.tlon du
transformateur d'usine

L (g Motor protection Dispositif de protection du

moteur
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. . . . Dispositif de protection de
HAR IR R E Capacitor protection P P
condensateur
Protection de connection de meére
BERORI M B E Bus tie protection et dispositif de commutation
automatique
PT Wil $¢ & PT supervision Dispositif de surveillance PT
0.4kV standby power DI if d'anto.] td
ispositif d'auto-lancement de
RE&EBREE automatic transfer P i
secours basse tension
Numéro de série de conception
AR S IRPEE Serial number du produit : dispositif de
protection
Code de série de produits :
FEm RIS LRSI . dispositif de mesure &
. Protection relay . )
3 E surveillance de la protection des
micro-ordinateurs
Code de l'entreprise de
PR S R Acrel P
production : Acrel

e 1) 4% B A RS DCASV I, BBk & AT, Wi &2 5 i Bk DI fe o

2) JEIRML AT Modbus—RTU B IEC60870-5-103, /) ERIAMACE A Modbus—RTU.
Note: 1) When DC48V is selected as the auxiliary power supply of the device, the
anti tripping box cannot be equipped, and the circuit breaker must have its own anti
tripping function.
2) The communication protocol can be Modbus RTU or IEC60870-5-103, and the factory
default configuration is M
3) odbus RTU.
Remarque : 1) Lorsque 1’ alimentation auxiliaire de 1’ appareil est DC48V, le boitier
anti—déclenchement ne peut pas étre équipé et le disjoncteur doit avoir sa propre
fonction anti—déclenchement.
2) Le protocole de communication peut &tre sélectionné parmi Modbus—RTU ou
IEC60870-5-103, et la configuration par défaut d usine est Modbus—RTU.
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BESH

Rated parameters

Paramétres nominaux

1

TAreiR

.1 Power supply

B2E RASY

Chapter 2 Technical Parameters

Chap 2 Paramétre technique

.1 Source électrique de travail

2

2

2

WEHLE: AC220V/DC220V, B¢ AC110V/DC110V, ¥ DCA8V
W e BUEHEX (1£20%)

o R <10W (E¥)

Power supply: AC/DC220V, or AC/DC110V, or DC48V (Reference the wiring diagram)
Range: Power supply X (1420%)

Maximum power consumption: <<10W (DC)

Tension n

Plage

ominale

: AC220V/DC220V, ou AC110V/DC110V, ou DC48V
: tension nominale X (1 * 20 %)

Consommation d’ énergie : < 10 W (CC)

BN E

Rated vol

tage

Tension d'excitation d'entrée

W€ -
ilEren =
L
R BikE:
NESAiI VAR

AC 100V B 100/ 3V

1~120V
+0. 5%
AR

FEA KT 0. 5VA

L2 f5HUE Bk, IS TAE;
2 G, fuvF 10s.

Rated voltage: AC 100V or 100/Y3V

Range: 1~120V

Accuracy:

+0. 5%

Power consumption: <0.5VA (single phase)

Overload capacity: 1.2 times rated voltage for continuous work;

Valeur nominale

Plage de mesure :

Précision

+0,5

2 times for 10 seconds

: AC 100V ou 100/.3V

17120V
%
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Perte de puissance : la perte de puissance de chaque phase ne dépasse pas

0,5 VA

Capacité de surcharge : 1,2 fois la tension nominale, travail continu ;

2 fois la surcharge thermique, prévoir 10s
1.3 MABRER (RIPER)
1.3 Rated current (Protection current)

1.3 Courant d'excitation d'entrée (courant de protection)

B E fH: AC BA B IA
MEVERE: 0.04In~15In
DA REAHDIRIAEA KT 0. 5VA
AR 2 ERHUE R, LR AR,
40 fEHUE |,  FOVF Is.
Rated current: AC 5A/1A (See the device wiring diagram)
Range: 0.04In~15In
Power consumption: <0.5VA (single phase)
Overload capacity: 2 times rated current for continuous work;
40 times for 1 second.
Valeur nominale : AC 5A ou 1A
Plage de mesure : 0,04 In ~ 15 In

Perte de puissance : la perte de puissance de chaque phase ne dépasse pas

0,5 VA

Capacité de surcharge : 2 fois le courant nominal, travail continu ;

40 fois le courant nominal, permettant 1s.
1.4 MANHRER CUEERR)
1.4 Rated current (Measurement current)

1.4 Courant d'excitation d'entrée (courant de mesure)

B E fH: AC BA B IA
MEFEFE: 0.04In~1.2In
DA REAHDIRIAEA KT 0. 5VA
RS 1.5 ARUE R, JESE AR,
4 FEEUE IR, FUVF 1so
Rated current: AC 5A/1A (See the device wiring diagram)
Range: 0.04In~1.2In
Power consumption: <0.5VA (single phase)
Overload capacity: 1.5 times rated current for continuous work;
4 times for 1 second.
Valeur nominale : AC 5A ou 1A
Plage de mesure : 0,04 In ~ 1,2 In

Perte de puissance : la perte de puissance de chaque phase ne dépasse pas

0,5 VA
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Capacité de surcharge : 1,5 fois le courant nominal, travail continu ;

4 fois le courant nominal, prévoir ls
Frequency

Fréquence

WM : 50Hz X 60Hz

B VE . 45~55Hz BY 60Hz

W B £0. 1Hz

Rated frequency: 50Hz or 60Hz

Range: 45~55Hz or 60Hz

Accuracy: +0. 1Hz

Fréquence nominale : 50Hz ou 60Hz
Gamme de fréquence : 45 55Hz ou 60Hz

Précision : +0,1 Hz
FXEHWMA

Digital Input

Entrée de commutation

AE HL R : AC/DC220V, B AC/DC110V, DC48V

HLR Y s B0E HL X (1220%)

DI RPBIETH N (DC220V)

Rated Voltage: AC/DC220V, AC/DC110V, DC48V (similar to power supply)
Voltage range: Rated Voltage X (1420%)

Power consumption: <X1W (DC220V) (single channel)

Tension nominale : AC/DC220V, ou AC/DC110V, DC48V

Plage de tension : tension nominale X (1 £ 20 %)

Consommation d’ énergie : consommation d énergie par voie < 1W (DC220V)
FREHL

Digital Output

Sortie de commutation

WU A . =10000 X

W7 E: =1000W, L/R = 40ms

SIEHGL: ELSE=0A, KIS (200ms) =30A

WifF 25 =30W, L/R = 40ms

Mechanical life: =10000

Switching capacity: =1000W, L/R = 40ms

On current: continuous ==5A, short time (200ms) =30A
Interrupting capacity: =30W, L/R = 40ms

Durée de vie mécanique : =10000 fois

Capacité d activation : =1000W, L/R = 40ms
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Sur—courant: continu = 5A, & court terme (200ms) = 30A
Capacité de déconnexion : =30W, L/R = 40ms

2 FERARMRE
2 Basic mechanical design feature

2 Performances Principales techniques

RO BEEARVFRENA KT £3%; o FiREIHR%0.95, KEREZEL 1. 05;
o BEEARVFRENA KT £3%; SRR EIRE0.95, KRpkE ZEL 1. 05;
BT BE B VIRZENA KT £0. 02 Hzs

Eeseft: iR RE0H 0. 95;

S BRICAE: S BRBD A )R 229 5% 4= 40ms; R [A] &% 0. 95;

IR TCA: SERTISTA) 25 IR ZE<40ms; SERFIFER T 2s, RZE< (1%) BEEE = 40ms.

Voltage element: The allowable error of setting value should not be greater than
4+ 3%: the return coefficient of overpressure should be 0.95, and the return
coefficient of underpressure should be 1.05;

Current element: The allowable error of setting value should not be greater than
4+ 3%; the return coefficient of overcurrent should be 0.95, and the return
coefficient of undercurrent should be 1.05;

Frequency element: The allowable error of setting value should not be greater
than £0.02 Hz;

Comparison element: Return coefficient is 0.95;

Inverse time element: The time error of the inverse time limit action is =
5% or +40ms, and the return coefficient is 0. 95;

Timing element: Delay time within 2 seconds error is <40ms, delay time is more
than 2 seconds, error < 1% tuning value +40ms.

Composants de tension : 1’ erreur autorisée de la valeur de réglage ne doit pas
8tre supérieure & =3 % ; le coefficient de retour de surtension est de 0,95 et
le coefficient de retour de sous—tension est de 1,05

Elément de courant : 1’ erreur autorisée de la valeur de réglage ne doit pas
8tre supérieure & =3 % ; le coefficient de retour de surintensité est de 0, 95
et le coefficient de retour de sous—intensité est de 1,05

Composante de fréquence : 1’ erreur admissible de la valeur de réglage ne doit
pas &tre supérieure a 0,02 Hz

Elément de comparaison : le coefficient de retour est de 0,95 ;

Elément de temps inverse : 1’ erreur de temps d’ action en temps inverse est de
+5 % ou =40 ms ; coefficient de retour : 0,95

Elément de temps : 1’ erreur dans les 2 s du temps de retard est inférieure
ou égale & 40 ms ; lorsque le temps de retard est supérieur & 2 s, 1 erreur est

inférieure ou égale a (1 %) la valeur de réglage + 40 ms.
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3 IEEITIEMERMY
3 Normal working conditions
3 Conditions normales d'environnement de travai l

W5 E:  ~10°C~+55C;

PEMNAE B VIR N -25'C~+170C;

FHXTESE: 5% ~95% (=i NHiANEERR, AE5UK)

MR = <2500m.

Ambient temperature: -10°C~-+557C;

Device storage, transport allows the ambient temperature is —25°C~—+70C;

Relative humidity: 5% ~95% (The product does not condensation and freeze
inside);

Altitude: <2500m.

Température ambiante : -10'C~-+55C ;

La température ambiante autorisée pour le stockage et le transport de 1’ appareil
est de -25°C~+70C ;

Humidité relative : 5% & 95% (pas de condensation ni de gel & 1’ intérieur du
produit) ;

Altitude : <2500m.

4 HaixitEe
4 |Insulating property
4 Propriétés d'isolation

YaZ Al >100MQ, 500Vdc

ISR [RIEE ORI (8], BhSZIRIEE 2 (8] A R 2kV

i +5kV(1.2/50 s, 0.5))

Insulation resistance: >100MQ, 500Vdc

Dielectric strength: Between the circuit and the ground, between the independent
loop: power frequency voltage withstand 2kV.

Impulse voltage: £5kV(1.2/50us, 0.5])

Résistance d’ isolement : >100MQ, 500Vdc

Rigidité diélectrique : entre circuit et terre, entre circuits indépendants :
tension de tenue & fréquence industrielle 2kV

Tension d’ impulsion : *+5 kV (1,2/50 wus, 0,5 J)

5 EHIFRAMRE
5 Electromagnetic compatibility performance

5 Compatibilité électromagnétique

w5 moH R
Test item Test item
Items d’essai Demande
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AR RS BRARLAS 56
Radiation emission limit test
Essai de limite d'émission

rayonnée

i /& GB/T 14598.26-2015 i
Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015
Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015

18 5 R 5 IRAE A 36
Conduction emission limit test
Test de limite d'émission

conduit

T /& GB/T 14598.26-2015 Fi &
Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015
Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015

SRR R S UL
Radio-frequency
electromagnetic field radiation
immunity
Immunité rayonnée aux
champs électromagnétiques de
radiofréquence

T GB/T 14598.26-2015 BLE, i 10V/m
Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015,
severity is 10V/m.

Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015, le
niveau de gravité est de 10 V/m

i R T
Electrostatic discharge
immunity
Immunité aux décharges
électrostatiques

1 /2 GB/T 14598.26-2015 #5E, J“EESEHN IV
Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015,
severity is [V level.

Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015, le
niveau de gravité est [V

S I NAR S R TTILE
Disturbance immunity of RF
Field Induction conduction
Immunité aux perturbations
conduites induites dans les
champs radiofréquences

i /2 GB/T 14598.26-2015 HUE , ™ BE 55 J IR PLHT 10V
Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015,
severe grade disturbance level is 10V.
Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015, le

niveau de perturbation de niveau sévére est de 10 V

PR R S AR ok RO
Immunity of electric fast

transient pulse group
Immunité aux rafales de
transitoires électriques rapides

Wi /2 GB/T 14598.26-2015 #l5E, T™EESEZN A 2

Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015,
severity is A level.

Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015, le
niveau de gravité est A

183 BH JE 4R35 B LI
Slow-damped oscillation wave
immunity
Immunité aux ondes
oscillantes a amortissement

lent

i /2 GB/T 14598.26-2015 #E , JL# 2.5kV, Z#E 1kV
Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015,the
common mode is 2.5kV and the difference module is
1kV.

Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015, mode
commun 2,5 kV, mode différentiel 1 kV

IRIAPTIL
Surge immunity
Immunité aux surtensions

1 /2 GB/T 14598.26-2015 #5E, J“EESEHN IV
Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015,
severity is [V level.

Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015, le
niveau de gravité est [V

W 2 GB/T 14598.26-2015 #il7E

AZYAN LI A I 2 B v
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AR
Effect test of AC and DC
voltage sag interruption
Interruptions de creux de
tension CA et CC
Effet sur essai

Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015
Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015

10

LA U
Power frequency magnetic
field immunity
Immunité aux champs
magnétiques a fréquence

industrielle

1 /2 GB/T 14598.26-2015 #E, J“EESEHN IV
Meet the requirements of GB/T 14598.26-2015,
severity is [V level.
Répondre aux exigences de GB/T 14598.26-2015, le
niveau de gravité est [V
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EI3E REHRMEUA
Chapter 3 Operational Manual
Chap 3 Mode d'emploi de |'appareil
1 BIEAMRLAA
1 Surface

1 Description du panneau avanten

BB B AN B EAE AR _EEAT, BLAE DY ANER 23 WAR 275 A LED AT 45755 L #2832 A1 RS232
(DB9) 4411

TR bR 256160 mifE, LR /RIE IR, k. DhRERSBSUNE, E(E
&, SfHds, KESH EESH WME, BRERASEES.

LED AT HIRAR /R B B ATIRES . RIFBIMESEE, Bt WA TR - i k4
EEE, B 3. 19 BN E.

The human—-computer interaction of the device is mainly carried out on the panel,
including four parts: LCD display, LED indicator, buttons and RS232 (DB9)
maintenance port.

The LCD adopts 256 * 160 dot matrix, which can display the real-time values of
measured current, voltage, power and other electrical parameters, remote signaling,
event records, device parameters, setting parameters, time, device version number
information, etc

The LED light is used to indicate the operation status, protection action and
other information of the device. The specific indication content can be configured
arbitrarily according to the user’ s needs. The factory default configuration is
shown in Figure 3. 1.

L’ interaction homme-ordinateur de 1’ appareil s’ effectue principalement sur le
panneau, comprenant quatre parties : affichage & cristaux liquides, indication
lumineuse LED, boutons et port de maintenance RS232 (DB9).

I’ écran LCD adopte une matrice de points 256%160, qui peut afficher la valeur
en temps réel du courant, de la tension, de la puissance et d autres paramétres
électriques mesurés, la signalisation & distance, les enregistrements d’ événements
les paramétres de 1 appareil, les paramétres & valeur fixe, 1 heure, les
informations sur le numéro de version de 1’ appareil, etc

Le voyant LED est utilisé pour indiquer 1’ état de fonctionnement, 1’ action de
protection et d autres informations de 1 appareil.Le contenu d indication
spécifique peut &tre arbitrairement configuré en fonction des besoins de

1’utilisateur.La configuration par défaut d usine est illustrée & la Figure 3. 1.
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LED f87:4T

IR [m]
* WehErs | \
256*160 W il o~ A
=3 N — = l {%5}3
BB 8 i i
3R H LR ER
RS232 4k 11 =REk
[® 3.1 AM5 BITEIHR
Fig 3.1 AM5 Surface
Figure3. 1 Panneau avanten de AM5
256%160 ¥ i~ | 256 * 160 LCD Ecran LCD 256%160
_ Utilisati I bout d
BB el gt Operate cursor movement key Hisation es outons ©
déplacement du curseur
EoEra ! Main Menu Menu principal

RS232 44 [

RS232 maintenance port

Port d'entretien RS232

LED f87:4]

LED indicator

Indicateur LED

R [F] g ESC bouton de retour

RN Enter bouton d’entree

1R Reserve Réservation

FHIREE SOE Affichage du journal des événements
25 Reset bouton de réinitialisation

2 1%9ERER

2 Key

2 Description des boutons

EEaRE B T A A BAEE. R LT RERE, SSEBLANIZ HIRE.
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The keys include up, down, left, right, confirm, return and function keys to
realize human—computer interaction.

Les boutons incluent haut, bas, gauche, droite, bouton de confirmation, bouton
de retour et bouton de fonction pour réaliser la fonction d interaction
homme-ordinateur.

3.1 AM5 IRBEINAEULRR
Table 3.1 AM5 Key function

Tableau 3.1 Description de la fonction des boutons de AM5

Eigie FEIRe i FEIRe
Key Function Key Function
Touch La fonction principale Touch La fonction principale
[F1) - 2y 0 I K
ERH up/increase
WEM menu A Option de déplacer vers
menu principal le haut ou d’ augmenter

les nombres

[7] " £2 2l 328 T K /)

217 down/decrease
Rst reset v Option de déplacer vers
réinitialisation bas ou de diminuer les
nombres
[F1) /7. 7% ) 326 TT B T 160 A6
IR [A] left
Eac esc S| Option de déplacer vers
retour la gauche ou la page vers
1’ avant
[F1) 4 7% ) 326 1T B 0 18 i o
LRI right
. enter [ Option de déplacer vers
entree la droite ou la page vers
1’ arriere
HIIREER o
S0E 50¢ Fi reserve

Affichage du journal )
Reservation
des événements

3 KEILAR
3 Menu instructions

3 Description des menus

RE FHREREANERE, ERMS AR EER: BTRm. ENERE. EEE
T, WK 3.2~3.4 Firx. SANFE 2 (8] DL 2o A sk ) B ow
The device is powered on to enter the main interface, the main interface is

divided into three interfaces: running interface, telemetry interface, remote
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interface, as shown in figures 3. 2-3. 4. Each interface can switch between the display
through the left and right keys.

Lorsque 1’ appareil est allumé, il entrera dans 1’ interface
principale. L’ interface principale est affichée dans trois interfaces
1’ interface de fonctionnement, 1’ interface de mesure & distance et 1’ interface de
signal & distance, comme indiqué dans les figures 3.2 & 3.4. Vous pouvez basculer

1’ affichage entre chaque interface en appuyant sur les boutons gauche et droite.

AM5-T EN CYEME R EE RE
la 0. 000 A i 9
Ib 0. 000 A Gaxna N
0.00 A Ic 0. 000 A IBATALE o
20 0.00 A 101 0.000 A A an
0.00 A 102 0.000 A b 9
0.00 KV TA 0. 000 A TN 7
0. 00 KV B 0. 000 A HFARAHRE N
r 0. 00 KV IC 0. 000 A B o
+ UAB  0.000 v =L v
1 0. 000 Hz UBC  0.000 v JEEWAL 7
= UCA  0.000 Vv =] o
U0 0. 000 i AR o

3.2 BITRE 3.3 BNERE 3.4 EEERE

Figure3.2 Run interface Figure3.3 Telemetry interface Figure3.4 Remote interface

Figure 3.2 Interface d'exécution Figure 3.3 Interface de télémétrie Figure 3.4 Interface de signal a distance

= Name télémétrie

LRE Value La valeur actuelle

==X v2 Unit unité

EE Name Télésignal isation

RS State Etat

a1 GGCB On poste de enclenchement
VAR CCB Off poste de déclenchement
BITE Work Posi. poste de travail

R E Test Posi. poste d'essai

i 7] (@) GroundSwitch interrupteur de mise a la terre
AR Remote affichage a distance
THEERiERE Discharge Le ressort n'est pas chargé
R SlightGas gaz léger

EFRAHT SevereGas Gaz lourd

E R PressureRele. libération de la pression
=1 OverTemp. haute température

HiR HighTemp. surchauffe

22




E: BEEAEY, YRELTTIVIRER, AR @/ B A7, 4k
BT RSN, JFANE “mh /i B “57 .

Notice: When the device is in the remote state, the input quantity “remote /
local” shows “close”, and when the device is in the local state, the “remote / local”
shows “branch”

Remarque : Dans 1’ interface de signal & distance, lorsque 1’ appareil est a1’ état
distant, 1’ entrée binaire “distant/local” affiche “enclenché”, et lorsque
1’ appareil est a 1’ état local, 1 entrée binaire “distant/local” affiche

déclenché”.
3.1 RS
3.1 Fast navigation

3.1 Navigation Rapide

REE KRN PR, AT — 08 500 B “ 5 S EE i BRI HEN S,
TR N 8 AT, WK 3.5, HTRPAIR KM e — T 38542 “Whil”
BEENGER, §% ORI BRI SRR, B 3.6 NEENPOESHURER, WUk 1ZE
AR AR K S

The device menu is multi-level menu, users can press the “Enter” key to enter
the main menu. The main menu is divided into 8 sub—menus, as shown in figure 3.5,
which is composed of submenu name and icon. After selecting a submenu, press “Enter”
key to enter the menu and press “Esc” key to return to the superior menu. Figure
3.6 is a quick navigation map, which can be used to quickly find relevant parameters.

Le menu de 1’ appareil est un menu & plusieurs niveaux. Appuyez sur le bouton
“"Menu principal” ou sur le bouton “Confirmer” dans n’ importe quelle interface
principale pour accéder au menu principal. Le menu principal est divisé en 8
sous—menus, comme illustré & la Figure 3.5, qui se compose de noms de sous—menus
et d’ icones. Aprés avoir sélectionné un sous—menu, appuyez sur le bouton “Entrée”
pour entrer dans le menu, et appuyez sur le bouton “Retour” pour revenir au menu
précédent. La figure 3.6 est un diagramme schématique de la navigation rapide de

1’ appareil, selon lequel les paramétres pertinents peuvent &tre recherchés

rapidement.

FHEE
Pl P
HE FE AR
ElljrsS|Ie)
s jﬁﬂ P
®
BIfE {58

& 3.5 £3&
Fig 3.5 Main menu
Figure 3.5 Menu principal
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FE Menu menu principal
[Tt Conf configuration
EE Para Valeur fixe
Wik Debg débogage
BIak>:3 SOE Enregistrement
#ifl Comm communication
= Ctrl controler
fF 18] Time temps

Hs! Info informations

szt i | & i [ 12 it |
MENU Esc

Enter| Esc

Bl

Entel‘ Esc Enter| Esc Enter‘Esc Enter‘ Esc

Enter| Esc
et L Fipida | i |
o] | [emex] | Diags LR
wtinge] | [ wwm |

B

E 3. 6 RESIMAEE
Fig 3.6 Menu navigation

Figure 3.6 Diagramme schématique de la navigation rapide

EBEITAE Running interface d’exécution

1= 1= TR Remote measure interface de télémétrie
EEER Remote communication interface de télésignalisation
FE Menu menu principal

[Tt Conf configuration

RE R YERTE | LCD backlight Temps de rétroéclairage LCD

— RGeS Primary current Courant de cO6té primaire

Bs Language Langue

R E SR Rated frequency Fréquence nominale

EfE Para Valeur fixe
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EEETR Check Affichage de la valeur fixe
EEEK Modify Modification de la valeur fixe
EET® Group Changement de valeur fixe
ViR Debg débogage

IEEE T Angle Affichage de |'amplitude
HANER DI affichage ouvert

BEZ Zero Ajustement de zéro dérive
LELEE! Mode | Valeur AM

B4 Trip Sortie de déclenchement
EEHL DO Sortie de signal

5RUT LED Lampe indicateur

e SOE Enregistrement

EHIEF SOE No. Enregistrement d’événement
HiEidE Err No. journal des erreurs

iR Comm communication

BfEE Communication Paramétres de communication
Ak Ctrl contrdle

s583 Reset réinitialisation du signal
EPEEME Control Operation par télécommande
B8] Time temps

B eI B Set réglage de |'heure

Bt B Show affichage de |'heure

s Info information

XEER Information Informations sur |'appareil
3.2 BcE

3.2 Configuration
3.2 configuration

“ECE” SRR DA E R R, Wil 3.7, BXGERE, 1% BN BRI
T “ar[E)” Bk [E], B E B EAR ORI, WiE 3.8, % “HRIN” BEIRAAE SOOIk A
TR, i CORED BEARAEE L HaR B R

“Conf” menu can set the LCD backlight time, as shown in figure 3.7, after
the change is completed, press the “Enter” key to exit the changes, and then click
“Esc” button to return to, the device will jump out of the data interface, as shown
in figure 3.8, press “Enter” button to save the changes and return to the main
menu, press the “Esc” key does not save the changes and return to the main menu.

Le menu “Configuration” peut définir le temps de rétroéclairage LCD, comme
illustré & la figure 3.7. Une fois la modification terminée, appuyez sur le bouton
“Confirmer” pour quitter la modification, puis appuyez sur le bouton “Retour” pour
revenir, 1 appareil sautera hors de 1’ interface de sauvegarde des données, comme

illustré & la Figure 3.8, appuyez sur le bouton “Confirmer” Enregistrez les
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modifications et revenez au menu principal, appuyez sur le bouton “Retour” pour ne

pas enregistrer les modifications et revenir au menu principal.

ZHNE SR E
B O (] 99974 TR =P 999%p
UM R R LR ‘M UNEER R B == ¥/
%E H sz BE Hh
HRE R 50Hz HE R 50Hz
FIRE: &2

Enter:{£fF Esc: iBH

[E 3.7 i erfEigE [ 3.8 HIBARERT
Figure 3.7 LCD backlight time settings Figure 3.8 Data saving

Figure 3.7 Réglage du temps de rétroéclairage LCD Figure 3.8 Conseils de sauvegarde de données

ZHIE Setting configuration des
paramétres

W R T YR [a) LCD backlight Temps de rétroéclairage
LCD

999 b 999s 999 secondes

— VR FEL Y Primary current Courant primaire

& R Measure current mesurer le courant

B Language langue

25'S Chinese chinois

BUEAR Rated frequency Fréquence nominale

B PR Af Save sauvegarde des données

{RAF Save sauvegarde

B H Exit quitte

3.3 Ef&

3. 3 Parameter

3.3 Valeur fixe

CEM” R BAEME LR, BN, EEVIR=ATRE, WE 8.9,

”»

The menu “Para. has 3 submenus: Check. Modify. Group, as shown in Figure 3. 9.

11 existe trois sous—menus dans le menu “valeur fixe”, qui sont 1’ affichage de
la valeur fixe, la modification de la valeur fixe et la commutation de la valeur

fixe, comme illustré & la Figure 3.9.
3.3.1 EEER

3.3.1 Check
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3.3.1 Affichage de la valeur fixe

“EMEERT RRPHEREEEX . BITEEXEA TR, GFEEEX A UAS
HOEAE, 207079 004 01, 02, 03 PUANIX T, BEFMMNIX T, WK 3. 10, 4% “HHIL” #FEA
SEEWR. PrAEED TSR, AR TUER, WK 3 11, BT EEX RErRkE
LR T HEEX .

The “Check” menu has two submenus, which are selected value section and running
value section. The selected value section has 4 section:00. 01. 02 and 03, as shown
in figuted. 10. Each section can be set different values. The running value section
is shown the nowadays value of AM4, all value pagination displays, press left and
right key to view, as shown in figure 3. 11.

I1 existe deux sous—menus dans le menu “affichage de la valeur fixe”
sélectionner la zone de valeur fixe et exécuter la zone de valeur fixe. Il existe
quatre groupes de valeurs de réglage valides dans la zone de réglage de sélection,
qui sont respectivement 00, 01, 02 et 03. Sélectionnez le code de zone correspondant,
comme illustré & la Figure 3.10, et appuyez sur le bouton “confirmer” pour entrer
1" affichage de la valeur de réglage. Toutes les valeurs fixes sont affichées dans
les pages, appuyez sur les boutons gauche et droite pour les afficher dans les pages,
comme illustré a la figure 3.11. La zone de valeur fixe en cours affiche la zone

de valeur fixe en cours d exécution de 1’ appareil.

N A % M 5% (001)
5 i 8 % S
e om 10. 000
EAE 15 22 - PTAZ Et 100, 000
5 {4 e BRI 00 R
3PT
U 4 7 3
3CT
WO R B R
KV
& 3.9 EES & 3.10 ZEIXFEEX &3 11 EEER

Figure 3.9 Parameter Figure 3.10 Selection area Figure 3. 11 Check

Figure 3.9 Menu de réglage Figure 3.10 Zone de réglage de la sélection des paramétres Affichage de la valeur fixe

EEER Values Gestion des valeurs fixes

EEETR Check Affichage de la valeur fixe
EEEK Modify Modification de la valeur fixe
EETR Group Commutateur a valeur fixe
EFEEERX Selected Sélectionnez une zone de valeur fixe
BITEERX Running Zone de réglage de course

CT ZtE CT Rapport CT

PT 3%LE PT Rapport PT

B EEZ A PT Mode Méthode de cablage de tension
HEREEZAR CT Mode Méthode de cablage de courant
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| —REEER | U Unit Affichage de la tension primaire

3.3.2 EfEEK
3.3.2 Modify
3.3.2 Modification de la valeur fixe

“CEMEBS ERAAERFE AR BATEE XN TR, 2R BTG A “0008”.

RGP EMEX N EEFRBIEEX S, % “#il” e EBEUo . X R0
LRI EMEER, Al B NG RIERERE e, ik N B, PR B
BIEMAE, WK 3. 13, BEGERE, % “HiN” e, BN AT e T
B, FraflEEBsoe)eE, B CRE7 R, XA YA E), W% E 2
Kl 3. 8 s BE IR AE XS T AE, 2 “HiN” BRAAE SO R e (B B R, # “iR[)” H
ANRAF HLAR [R] € {48 B 5

BATEEX R B REELATEITMEEX S, XEAMBK.

The “Modify” menu has two submenus in the selected value area and the running
value area. The initial password of this menu is “0008”

Set the value area code to be modified in the fixed value area, and press “Enter”
to enter the value modification interface. Here pagination displays all the value
information, and use can select the value that needs to be modified by selecting
the left and right keys, press the “Enter” button first, and then press the up
and down key to set the modified content, as shown in figure 3. 13.After the set is
completed, press the “Enter” button, then set the next one as the same way.

When the all setting is completed, press “Esc” button to exit, at this time
if the data changes, the device will pop up with the data dialog box shown in figure
3.8, press “enter” button to save the changes and return to value management menu,
click “Esc” button is not saved and to return to value management menu.

The running value area only displays the current running value area of the device.
and no modification is made here

Le menu “modification de valeur fixe” comporte deux sous—menus : sélectionner
la zone de valeur fixe et exécuter la zone de valeur fixe. Le mot de passe initial
de ce menu est “0008”.

Définissez le numéro de zone de valeur fixe a modifier dans la zone de valeur
fixe sélectionnée et appuyez sur le bouton “confirmer” pour entrer dans 1’ interface
de modification de valeur fixe. Ici, toutes les informations de réglage sont
affichées par pages, vous pouvez utiliser les boutons haut, bas, gauche et droite
pour sélectionner la valeur fixe & modifier, appuyer d abord sur le bouton
“confirmer”, puis appuyer sur les boutons haut et bas pour régler le contenu de la
modification, comme illustré & la Figure 3.13. Une fois la modification terminée,
appuyez sur le bouton “confirmer” pour confirmer, puis modifiez la prochaine valeur
fixe & modifier. Une fois tous les paramétres modifiés, appuyez sur le bouton

“Retour” pour quitter. A ce moment, si les données sont modifié, 1’ appareil
apparaitra. De la méme maniére que la boite de dialogue d’ enregistrement des données

illustrée a la Figure 3.8, appuyez sur le bouton “confirmer” pour enregistrer la
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modification et revenir au menu de gestion des valeurs fixes, appuyez sur le bouton
“Retour” pour ne pas enregistrer et retour au menu de gestion des valeurs fixes.
La zone de valeur fixe en cours affiche uniquement le numéro de zone de valeur

fixe actuel de 1’ appareil, et aucune modification n’ est effectuée ici.

PR IER T SEfH A2 2 [00] (005) SE 1 VI
CTAZ b
0010. 000 )% & X 0l
PTAZ [k
0100. 000 ZBATEMH X 01
FHL VL 42 4% 7 3
3CT
— RHE WR
K V]
& 3.12 MAZBINEE & 3.13 EEEK & 3.14 E{EME
Figure 3.12 Enter password Figure 3.13 Modify Figure 3.14 Group

Figure 3.12 Boite de dialogue Saisir le mot de passe
Figure 3.13 Modification de la valeur fixe

Figure 3.14 Commutation de valeur fixe

EEEK Modify Modification de la valeur fixe

CT TStk CT Rapport CT

PT 3%LE PT Rapport PT

B EEZ AR PT Mode Méthode de cablage de tension
BREE AR CT Mode Méthode de cablage de courant
—XEBERR U Unit Affichage de la tension primaire
EETR Group Modification de la valeur fixe
YIZEEX Selected Commutateur a la zone de valeur fixe
BITEERX Running Zone de réglage de course

3.3.3 EELI#®
3.3.3 Group

3. 3.3 Commutateur a valeur fixe

“CEEU” SERAVIEEMERX . BT EEX AT RE, 12K IR ERSA “0008”,
PIZEMXAA 00-03 UANARCEE X AT ged e, WELFE, #% “Bl” #iE, fHZ “R
[F] 7 B el SR BT R E XK BN MilE T EEX S, WK 3. 14,

The “Group” menu has two submenus, which are cut to the value area and run
the value area. The password of this menu is “0008” . The selected section shows
the expected section which uses want to set, which can be set as 00-03. After setting,
press the “Enter” button to determine, and then press the “esc” key to return
to the main menu. The running value area will display the current running value area

of the device, as shown in figure 3. 14.
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Le menu “changement de valeur fixe” comporte deux sous—menus : passé & la zone
de valeur fixe, exécuté la zone de valeur fixe. Le mot de passe initial de ce menu
est 70008”. Passez & la zone de valeur fixe, il y a quatre zones de valeur fixe valides
pour la commutation 00-03. Aprés le réglage, appuyez sur le bouton “Entrée” pour

. . ” ” . . .
confirmer, puis appuyez sur le bouton “Retour” pour revenir au menu principal. La
zone de valeur fixe en cours affichera le numéro de la zone de valeur fixe en cours

d’ exécution, comme illustré & la Figure 3. 14.
3.4 AR

3. 4 Debug

3.4 Débogage

SR B T E ) AT RIS, AN B AT R IR Ak ARt
PRI i . 2SR T REE A B S E R B R

The “Debg” menu is used to manufacturer to test the device before it leaves
the factory. The function includes zero adjustment. amplitude adjustment. digital
output. lamp output and so on. When use the “Debg.” function, please contact the
manufacturer first!

Le menu “Débogage” est utilisé pour tester 1 appareil avant qu il ne quitte
1’ usine et peut effectuer des tests de réglage de dérive zéro, de réglage d’ amplitude,
de sortie de relais et de sortie de voyant lumineux sur 1’ appareil. Veuillez

contacter le fabricant lorsque vous utilisez cette fonction de menu.
3.5 iR

3.5 SOE

3.5 Enregistrement

Uk REHPTTUIEE RO R. HENCEMIEE R

By “SOE” menu, users can view two types of event record, error record and
event record.

Dans le menu “"Enregistrement”, vous pouvez afficher deux types d’ informations

les enregistrements d’ événements et les enregistrements d’ erreurs

3.5.1 EHER
3.5.1 Event record

3.5.1 Enregistrement d’événement

CHMORT SRR EOREME S FHAS. FHERE. FERERE. FELRK.
HPERA (BESORED 5. RERIPENEIRMEMILTR, BT ERAENZ
ST S AN (8], 4nf&] 3. 15 PR R E Al RAF KT 200 S HI 5.

“SOE” menu shows the event sequence, event number, event code, event time,
event action type (action or alarm), and so on. It can also record the action values
and time of the protection event, as shown in figure 3.15. The device can save more

than 200 event record.
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Le menu “Enregistrement d’ événement” peut afficher le numéro de série de
1’ é6vénement, le nombre total d événements, le code de 1’ événement, 1 heure de
1’ événement, le nom de 1’ événement, le type d’ action (action ou retour) et d autres
informations. S’ il s’ agit d un enregistrement d’ événement causé par une action de
protection, la valeur de 1 action et 1 heure de 1’ élément d action au moment de
1’ événement seront également enregistrées, comme illustré & la Figure 3.15.

L’ appareil peut enregistrer plus de 200 enregistrements d’ événements.

3.5.2 WHiRHIEF
3.5.2 Error record

3.5.2 Journal des erreurs

CHEROR SRR R BT S WA RS AR R, AR, HEEESEER,
Ik 3. 16 fron. BB RAF KT 200 SKiD3K.

“Error” menu shows the error sequence, event number, error time, error name,
error code and so on, as shown in figure 3.16. The device can save more than 200
event record.

Le menu ”Journal des erreurs” peut afficher le numéro d’ erreur, le nombre total
d’ erreurs, 1 heure de 1’ erreur, le nom de 1’ erreur, le code d erreur et d’ autres
informations, comme illustré & la Figure 3.16. L’ appareil peut enregistrer plus de

200 enregistrements.

FFid % HUE D SR
e j. (000) | FHHRID [001/062]
o 2020-07-13
ORI —— s AR R )
2020-07-17
W — B e
J‘"@Jm N Ry 18:55:50
HI S5 WA MG
I HAERD . 0x00000003
a 1. 289
Ib 1.814 A| BMERTIIZH
Ic 1.468 A H
UAB 9V
& 3. 15 EHICREM® & 3. 16 HiEIcREME
Figure 3.15 Event record screen Figure 3.16 Error event screen

Figure 3.15 Ecran d'enregistrement d'événement Figure 3.16 Ecran du journal des erreurs

EHigE SOE Enregistrement d’ événement
EHFS NO. numéro d'événement
ERESSE All Nombre total d'événements
EHKE Code Code d'événement
$1¢F7§’EEETJLI\E—IJ Time heure de |'événement
TR —E R 31>>> Protection contre les surintensités a premiere étage
“hiE Set action
EHESH SOE Par. Paramétres d'événement
BEHAMR Name Nom de |'événement
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SMERTRYS B {E | Parameter Valeur du paramétre au moment de |'action
HiEidE Error journal des erreurs

BB MG | Software Init | Initialisation des propriétés logicielles
HEERD Error No code d'erreur

3.6 iBifl

3. 6 Communication

3.6 Communication

IR SRR B TR SRR, W] 3. 17, IS EOT N N RGBS HOAT
WE . WETHUGIE CIRE IR, HE BN BEORAE S FZ IR [A)7 BEIR [A) S

The “Comm” menu can set the communication address and baud rate, as shown
in figure 3.17.Communication parameters can be set from table 3.2 selection
parameters. After setting, press “Esc” key toexit, thenpress “Enter” to save,
then press “Esc” key to return to the main menu.

Le menu “Communication” peut définir 1’ adresse de communication et le débit
en bauds, comme illustré a la Figure 3.17. Les paramétres de communication peuvent
étre définis en sélectionnant les paramétres dans le tableau ci—dessous. Une fois
le réglage terminé, appuyez sur le bouton “Retour” pour quitter, puis appuyez sur
le bouton “Entrée” pour enregistrer, puis appuyez sur le bouton “Retour” pour revenir

au menu principal.

SERAIN
COM1HE £ IEC103
COM1 i 5 % 9600
COMT % 4 £, 8
COM1{% 1k fi7 1
COM 15 36 77 3% TG 55
COM2 R Z IEC103
COM2 % 5 % 9600
COM2 %y 4 1 8
CoM21% 1E fir 1
COM2#5 36 77 3 To R 5

E3.17 BFIREARE
Figure 3.17 Communication setting screen

Figure 3.17 Interface de paramétrage de communication

Bif Communication communication

ZEHNE Addr Adresse de |'appareil

coM1 ey COM1 protocol Protocole COM1

COM1 Ri4E=R COM1 baudrate Débit en bauds COM1

COM1 %41 COM1 dataBit Bits de données COMT

COM1 {=1E{aL COM1 stopBit Bit d'arrét COM1

CoM1 A 5K COM1 parity Méthode de vérification COM1
TR None Sans vérification

CoM2 #124 COM2 protocol Protocole COM2
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COM2 pi 4= COM2 baudrate Débit en bauds COM2

COM2 4B (L COM2 dataBit Bits de données COM2

COM2 {=1E{aL COM2 stopBit Bit d'arrét COM2

COM2 #5& F73 COM2 parity Méthode de vérification COM2

3.2 BINS¥RE
Table 3.2 Communication setting parameter

Tableau 3.2 Réglages des paramétres de communication

WEE ZH
Setting parameter Parameter
valeur définie paramétre
e B bk
Device address
Adresse de 0725
1’ appareil
EEES
Baud rate 4800, 9600, 19200. 57600, 115200
débit binaire
Bl hr
Date bits 8. 9
Bits de données
(2R
Stop bit 1. 1.5, 2
bit d’ arrét
577 TR B AR
Calibration method No calibration. Even calibration. 0dd calibration
Méthode de Sans vérification, vérificatio paire,
vérification vérificatio impaire
ML) e
Statutory choice Modligne mére. IEC103

choix du protocole

3.7 =l
3.7 Control
3.7 Controle

CEE” SRR TAE WA, nIx S E AT L RS MESE I
RAE.

ZSR B IR E SHIEREER.

The “Ctrl” menu is used to manufacturer to test the device before it leaves
the factory. The function includes remote control switch. remote control close.

signal revert.

When use the “Ctrl” function, please contact the manufacturer first!
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Le menu “Contrdle” permet de tester 1’ appareil avant sa sortie d’ usine, il permet
d’ effectuer des opérations d ouverture, de fermeture & distance et de remise a zéro
des signaux sur 1 appareil.

Veuillez contacter le fabricant lorsque vous utilisez cette fonction de menu.
3.8 Hig]
3.8 Time
3.8 Temps

“CEFIE)” SRR B B Wik 3. 18, B[Rl E TSR % “HIN T SR RME SR,
P P BHR A 3,

The menu “Time” 1is used to set the device clock. The setting method as shown
in Figure 3. 18, when the clock is set, press the “enter” key and then press the
“Esc” key, the set is successful.

Le menu Heure permet de modifier 1’ horloge. Comme le montre la Figure 3. 18, une
fois le réglage de 1’ heure terminé, appuyez sur le bouton “confirmer” pour modifier

le succés, puis appuyez sur le bouton “Retour” pour revenir au menu principal.
3.9 582
3.9 Information

3.9 Informations

YRR B BoR AR BHEAME B E LR AR S RIS B E A
FSCESS TE) AP TC B AR B ) DR A I8 4R T A B () S e AR 555, & 3. 19 B

“Info” menu can display the basic information include Name. Version. Check
code. Hardware. software. logic. logic version and so on, as shown in figure 3. 19.

Le menu “Informations” peut afficher les informations de base de 1 appareil,
y compris le nom de 1 appareil, le numéro de version du logiciel, le code de
vérification, le temps de génération de la configuration matérielle, le temps de
génération de la configuration du logiciel, le temps de génération du schéma logique
de protection et le numéro de version du schéma logique, etc., comme illustré & la
Figure 3.19.

3¢ B ] ) HHEELS
AM5-T
L4 :3. 06
2020-07-17 ;iﬁfgﬁ?k
14:56:40 06D 0x 1137
07— A4 Fic
2?59527437 2020-05-19 15:08:17
WAFHLE
2020-05-19 15:08:21
AR R A V0050 2. 17
2020-05-19 15:08:43

3.18 BYEIRE 3.19 RERER
Figure 3.18 Time setting Figure 3.19 Device information
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Figure 3.18 Réglage de |'heure Figure 3.19 Informations sur |'appareil

3= B AfE] Time heure de |'appareil
XEER Information Informations sur |'appareil
R A Version Version de logiciel

KIGAS CRC Code de vérification
BHOLE Hardware Configuration matérielle
RHEEE Software Configuration du logiciel
B R A Logic version logique
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F4E FEIMERTRERER X
Chapter 4 Installation and Application
Chap 4 Dimensions de | 'appareil et méthodes d'installation
1 M RFFFLRT
1 Dimensions and Outlines

1 Contour et taille du trou

] | 164 158
— — [ e
- 8
s 8
= 8
L 158 S s 2
O (@)
\ o oo
17 L 189 o oo
221 1 1 | —
S R FIR
AME R E Dimensions Dimensions
TR Outlines Taille du trou

E: 1. TR 245.5%158;
2. FARSTUZEXR (mm) HEAL
Note: 1. The square hole size is 245.5 * 158;
2. The opening size is in mm.
Remarque : 1. La taille du trou carré est de 245,5 x 158 ;
2. La taille de I'ouverture est en millimétres (mm).

2 RERE
2 Installation
2 Méthode d'installation

BE RN MBI AR, B LRSI L, Wil 4.1, R E %A
4.2 FroRTBNTIFALH, BRI B ARG N A TR . R SOARCE THUE AR N (B
BH—AE , B 43, g 4 MEEiRe, i E R A EENUE IR B, REw L
4AEHER R AT, GRHEE EJ7A/NBRET, SRENN R — TR IR NN R DR R R R o D

The protection device adopts the panel embedded installation. First, the hole size is opened
on the screen, as shown in figure 4.1.Put the device in the open hole as shown in FIG. 4.2 until the

panel of the device is on the cabinet. Placed stents in the interior of the cabinet panel (up and
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down each have a stent), as shown in figure 4.3, and four screws, make the device firmly fixed on
the cabinet panels, the last four flip cover.(there is a small gap in the top of the cover, and a
screwdriver will be needed to remove the cover.)

L'appareil adopte une installation intégrée au panneau.Tout d'abord, ouvrez le trou sur la
surface de I'écran en fonction de la taille de l'ouverture, comme illustré a la Figure 4.1. Placez
l'appareil dans l'ouverture comme illustré a la Figure 4.2 jusqu'a ce que le panneau de 1'appareil
soit contre le panneau de I'armoire. Placez le support a l'intérieur du panneau de I'armoire (un
support en haut et en bas), comme illustré a la Figure 4.3, tournez les 4 vis de fixation pour fixer
fermement 1'appareil sur le panneau de l'armoire, et enfin couvrez les 4 couvercles rabattables. (I
y a un petit espace sur le dessus du couvercle rabattable. Lors du démontage, vous devez insérer
un tournevis a lame plate dans le petit espace pour retirer le couvercle rabattable.)

MU A4 AR HUREBF AT AR
SR

COOOEERR

= O
&l @99
[eXe]
[exe]
oo

N

& 4.1 & 4.2 4.3

Fig 4.1 Fig 4.2 Fig 4.3
Figure 4.1 Figure 4.2 Figure 4.3
HFER A ER Cabinet panel Panneau d'écran d'armoire
L Bracket support
ElEigE2 Fixing screw Vis de fixation
= Flap couvercle rabattable
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FE5E RELHRinTFEIREESE
Chapter 5 Device back terminal diagram and wiring method
Chap 5 Schéma des bornes arriére de |'appareil et méthode de cablage
1 BSEE%E
1 Electrical wiring diagram

1 Schéma de clblage électrique

PE IR WA 5.1 R, BFESCRERZ . TPATT L . TR 2 A4 B B )

The electrical wiring diagram is shown in figure 5.1, including AI (analogue
input), DI (digital input),DO(digital output), communication connection and
auxiliary power connection.

Le schéma de cablage électrique de 1’ appareil est illustré & la Figure 5.1, y
compris le cablage de quantité CA, le cdblage d entrée et de sortie, le cablage de

communication et le cablage d alimentation auxiliaire
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XhH X6
() o
CJIDH CJ1j
2 | p12 5 Lot
3 | COML 31 0o
Xl 4 | DI3 4
I 6 | CoM2 6 1
7 | DI5 7 L
Tax| (1) | (2) |Ia 8 | DI6 g Lo
9 | DI7 9 I
x| (3) | (4) |Ib 10 | D18 1o L/Po°
11| D19 11
tex| (5) | (6) |Te 12 | DI10 1o /P08
13 | COM3 13 h
101 | (1) 101 14 | DI11 14 11007
15 | DI12 15 h
102% | (9) 102 16 | D113 16 /P08
17 | DI14 17 h
x| ) | 12 |1 18 | DI15 18 Ly Do
19 | DI16 19
B @ 1B 501 cona 20 /D010
1cx | (15) IC o o
U U EXZ
o
1
X1 92 | RS485-
® 3 RS485+
17 UA 4 |IRIG-B-
18 1N 5 |IRIG-B+
19 |UB 6]
20 UN 7 RS485—
22 |UN hd X4
23110 O °
CEZ4UN CJ L |L/+
¢ O 2 |N/-
CW GND
© @

5.1 REBSEZE
Figure 5.1 Electrical wiring diagram

Figure 5.1 Schéma de cablage électrique de |'appareil
2 TR
2 Wiring method
2 Méthode de céblage

s X1 NS B, b Tay Iby Tc ARIPFEHEIR, TA. IB. IC J9ill&EAH IR,
101, 102 NPEEEFHIR. UA. UB. UC N=IH L, U0 AFMEZFHIE. I — B s
K =AU fdR2k, R =M= H AT | 5. 2 $:48,

Terminal X1 is ac current input connection, Ia, Ib and Ic are protection current
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input, IA, IB and IC are measurement current input, I01 and I02 is zero sequence
current input. UA, UB, UC are three—phase voltage access, U0 is external zero sequence
voltage access. The ac circuit generally adopts the three—phase four—-wire system,
and the three—phase three—wire system can be connected according to figure 5. 2.

La borne X1 est la borne AC, ou Ia, Ib et Ic sont les courants de phase de
protection, IA, IB et IC sont les courants de phase de mesure et 101 et 102 sont
les courants homopolaires bidirectionnels. UA, UB et UC sont des tensions & trois
voies et UO est une tension homopolaire externe. Le circuit CA adopte généralement
le cablage du systéme triphasé & quatre fils, si le systéme triphasé & trois fils
est utilisé, le cablage peut &tre comme illustré & la Figure 5.2

EEAFRKERT N, TBNEE “EH” KEN “EHEBR” FREEN “BEE
KHR” ®E: PT— ==& PT—=AHIHLRH].

The setting “PT Mode” will be changed corresponding to the ac voltage connection.
For example, “PT Mode” is set as "2PT” while the three—phase three-wire system
and “PT Mode” 1is set as ”“3PT”in the three—-phase four-wire system.

Pour sélectionner une méthode de cablage différente, il est nécessaire de
modifier le réglage de “méthode de cablage de tension” dans le sous—menu
"modification de la valeur fixe” dumenu “valeur fixe” de 1’ appareil : 2PT — systéme
triphasé & trois fils ; 3PT - systéme triphasé & quatre fils.

X5 AFRECHIJT N2 1, 364 16 BdmAN, 0o 4 A, BHA — 3. 5 1 447 D101
FIDI02, 25 2 ZH45 D103 A1 DI04, %53 4174 DI05-DI10, 254 #4024 DI11-DI16. FrfiF AR
YrHE R AC/DC220V B AC/DC110V 5% DCA8V,  [F]ZHL I FF N 6 25 AH A P AR 1

X5 is the standard open terminal, with a total of 16 digital input which are
divided into 4 groups, each with a common port.DI1 and DI2 in the first group, DI3
and DI4 in the second group, DI5-DI10 in the third group, DI11-DI16 in the fourth
group, and the same polarity in the same group.

X5 est une borne d’ entrée ouverte standard, avec un total de 16 entrées, divisées
en 4 groupes, et chaque groupe a une borne commune. Le groupe 1 a DIO1 et DI02, le
groupe 2 a DI0O3 et DI04, le groupe 3 a DIO5-DI10 et le groupe 4 a DI11-DI16. Tous
les commutateurs sont autorisés a se connecter & AC/DC220V ou AC/DC110V ou DC48V,
et les commutateurs du méme groupe doivent avoir la méme polarité

X6 NFREC R T s im 1, AT 10 e Uk B 8 o rE 4 Al ) IFBR 7 D010 Ky
A e AR, A 9 BRSO H A A

X6 is the standard wiring terminal of digital output, and there are no polarity
contact points of the ten electromagnetic relays. When leaving the factory, except
that D010 is normally closed contact output, the other nine circuits are normally
open contacts.

X6 est la borne ouverte standard, avec un total de 10 contacts non polaires de
relais électromagnétique. A 1’ exception de D010, qui est une sortie & contact
normalement fermé, les 9 autres voies sont des contacts normalement ouverts en sortie
d’ usine.

X2 il EHG 1, A 2 B RS485 (5 i 5~ A1 — % TRIG-B XJ Iy 4 A\ 1. X2.2. X2.3
NE 1B T, X2. 7. X2.8 V% 2 MBS v 1, DU IE I SRR TEC60870-5-103 Al
Modbus-RTU i@ AL H o] A S HCE
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X2 is the communication terminal. There are two RS485 communication terminals
and one IRIG-B synchronization input terminal. X2.2 and X2.3 is first RS485, X2.7
and X2.8 is second RS485, and the communication supports IEC60870-5-103 and Modbus
RTU communication protocol and can be configured arbitrarily.

X2 est le terminal de communication, il y a deux terminaux de communication RS485
et un terminal d entrée de synchronisation IRIG-B. X2.2 et X2.3 sont les premiers
terminaux de communication, et X2.7 et X2.8 sont les seconds terminaux de
communication.Les deux communications prennent en charge les protocoles de
communication IEC60870-5-103 et Modbus—RTU et peuvent é&tre configurées
arbitrairement.

X4 A4 B YR T, BRI AT RN, X4 3 NSHBI YRR, DA AT SRR KM,

X4 is the auxiliary power terminal, which can be connected to the dc or ac. X4.3
is the auxiliary power protection ground and must be reliably connected to the earth.

X4 est la borne d’ alimentation auxiliaire, ca et cc peuvent étre connectés X4.3
est la terre de protection de 1’ alimentation auxiliaire, qui doit &tre connectée

a la terre de maniére fiable.

AM
TAla : IA
- AM11 1K1 o
X1.11 13 X112
IR 3 U
R : = ﬂﬂiﬂﬁﬁﬁﬁﬁ)\

XL15 X116

™
Lol k13 la

=
=
=
5= OE S &

Thle e .
ey IR -~ o RN PN
s A
Ao LK o
L1 A
NAOL 1120 y
FREREA
A
H A0 FUL g Lo
— S T ?,
2 gy U/bc : B
U R BEBERN
OS] Fl
H 0630 FUS 214 %

5.2 2PT 2CT ¥4k 73k
Figure 5.2 2PT 2CT Wiring method
Figure 5.2 Méthode de ciblage 2PT 2CT

M= RN Measurement current input Entrée de courant de mesure

RIFEREIAN protection current input Entrée de courant de protection

41




Entrée courant homopolaire

FFEREIAN 10 input

B R Bl B Current loop Circuit de courant

L EMA Voltage input Entrée de tension de |igne mére
B [ [B] 1% Voltage loop Circuit de tension
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5 6 B HP R HAbEIRIALIE
Chapter 6 Maintenance and other issues

Chap 6 Maintenance et autres problémes

PEE NG YD, RE BB AT R R R, 1R IS AT WA AN TR 2 H W R E W IR IR
g (BB SR KRR S) 51 PR 2R S 1 O

AR SR AE B B I AR AT BE 2 3B F B ) e A A N AR

Device is Maintenance free products. As long as the installation operation
environment meets the requirements, normal operation period does not require daily
and regular maintenance. However, be aware of the screw loose caused by a long period
of slight vibration.

The following table is the possible problems encountered during the use of the
device and corresponding processing suggestions.

L’ appareil est un produit sans entretien. Tant que 1’ environnement
d’ installation et de fonctionnement répond aux exigences, un entretien quotidien
et régulier n’ est pas nécessaire pendant le fonctionnement normal. Mais faites
attention au desserrage des vis causé par de légéres vibrations & long terme.

Le tableau suivant répertorie les problémes pouvant &tre rencontrés lors de

’utilisation de 1 appareil et les suggestions de manipulation correspondantes.

IF] 2t A] Re SR A Ab BRI
Problems Possible causes Processing suggestions
Probleme Raison possible Conseils de manipulation

FESE (R BB ORY IR
KA A B 2

SRR AR BN :
N Set the corresponding
S AT
s Y N 1| ) ) protection enable on; Check if there
) ) The Enale is exit; ) o
The DO without trip o is a closed condition.
. Conditions for closure
Le relais ne se . , Entrez le commutateur de
) Cette fonction n est .
déclenche pas protection correspondant dans le

pas activée ]
o tableau des valeurs fixes
verrou conditionnel o ) o
Vérifiez si des conditions de

blocage sont remplies

L e e 207 SO B S K
PRANTF
RE BRI RAIES The setting of voltage

Device voltage | wiring mode is

R 5 B Fi [ 132 2 05 b AT 22 (ELAR 5%
wE

) ) ) ) ) Set the setting value according to
display is abnormal inconsistent with the o
, ) the actual voltage wiring mode.
L affichage de 1la | actual. o )
) , ] . Définissez la valeur de réglage en
tension de 1 appareil | Le réglage du mode de ] ) R
R ) fonction de la méthode de cablage
est anormal cablage de tension ne ] )
. de tension réelle
correspond pas a la

valeur réelle
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54 B RS485
ToiE

No communication

Pas de communication
avec le port RS485 &

BEM MR
WIS E LA — 2

Connection polarity
reversal;

Communication
parameters or
specifications are
inconsistent;

La polarité du cablage

TR EFE L

B B IS HE L
Reversal polarity;

Check the communication
parameters or specifications

Cablage & polarité inversée

1’ arriére de ) ) e .
R . est 1nversee Réinitialiser les paramétres ou
1" appareil . ] )
Parametres ou | protocoles de communication
protocoles de
communication
incohérents
M E 2R TS Ja i1 R0 A Houg 2 18] L
X RLIEAS R BIE 5 RBIEY
S TN No signal is received | Measure whether the voltage
Remote signaling | by corresponding | between the terminal and the
without display. remote signaling. common  terminal  behind  the

Signalisation a | La signalisation @& | integrated protection is normal.
distance pas | distance Mesurez si la tension entre la
d’ affichage correspondante n’a | borne derriére la protection
pas capté le signal compléte et la borne commune est
normale
A A A A T A
il R i I 3 R PR AP 1R B
Protection
maloperation caused
" . . by excitation inrush
M%%ﬁ@%@. ) current generated by | #AN RIS MBI EE
Power  transmission

tripping of circuit
breaker
déclenchement du

disjoncteur

transformer no—load
closing

Dysfonctionnement de
la protection causé
par le courant d’ appel
d’ excitation généré
par la fermeture &
vide du

transformateur

Enable the second harmonic locking
function
Activation de la fonction de

blocage de la deuxiéme harmonique
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Bisk A RE M BOAEHEE
Accessories A Setting Value

Annexe A Tableau des paramétres d'usine par défaut de l'appareil

AM5-F E fH %
AM5-F Setting value
Tableau de réglage AM5-F

\ ERiAfi
(R4 47 ‘
& H 4 Default 8 & VE
Protection
Value Name Valeurs Range Notice
Function
Nom de la valeur par Portée Remarque
Nom de protection
défaut
CT A2 Lk
CT 10 0. 1~9999
Rapport CT
PT A2 Lt
PT 100 0. 1~9999
Rapport PT
/Gl RTYIN
U Unit
0 0~1 KV;V
Affichage de la
tension primaire
HA R 3228 5 5
PT Mode
0 0~1 3PT; 2PT
Méthode de cablage de
tension
HL 32k 5 5
CT Mode
0 0~1 3CT; 2CT
Méthode de cablage de
courant
ERIAIE IS
Default delay Os 0~0. 04
Délai par défaut
Bk e 98 0. 3s 0~1
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Tripping pulse

Elargissement de
déclenchement
KR BIME
U. Less 15V 0~200
Seuil basse pression
K EE
U. Under
70V 0~200
Réglage basse
pression
R —BiR
E. 31>>> B BA
Mise en service; No:;Yes
0 0~1
Quiteé de Mise en service;
surintensité d’ un Quiteé
étage
AN m; famgk
s FRIAIREZR
OFF:;Line;Bus
—B A
sans
E.3I>>>.D
0 0~2 direction
T — B Direction de section
pointant vers la
3> d’ un étage
ligne ;
surintensité d’ un
pointant vers la
étage
ligne meére
—BR&KE B #BA
E.3I>>>.U No:Yes
0 0~1
une basse pression Mise en service;
d’ un étage Quiteé
SR —BOEE
305>
Valeur fixe de 10A 0.04~75
surintensité d’ un
étage
T i — B B 0s 0~60
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3. T

retard de
surintensité d’ un
étage
SR/ N S
E. 31> B A
Mise en service; No:Yes
0 0~1
Quiteé de Mise en service;
surintensité de deux Quiteé
étage
ANHETTIA FRIAZk
s FE I RELR
OFF;Line;Bus
ZBl T
sans
E.3I>>.D
0 0~2 direction ;
Direction de section
pointant vers la
de deux étage
ligne
B
pointant vers la
3>
ligne mére
surintensité de deux
TRAE BH; #BA
étage
E.3I>>.U No;Yes
0 0~1
une basse pression de Mise en service;
deux étage Quiteé
R BE E
3>
Valeur fixe de 7.5A 0.04~75
surintensité de deux
étage
U/ A g T1Ci
3. T
retard de 0.2s 0~60
surintensité de deux
étage
T =B T =B RR B #BA
0 0~1
31> E. 31> No;Yes

47




surintensité de trois Mise en service; Mise en service;
étage Quiteé de Quiteé
surintensité de trois
étage
=BT R HE P
E.3I>.M Alarm;Trip
0 0~1
Mode de surintensité alarme;
de trois étage déclenchement
AN Fml; famgk
P FRABEE
OFF:;Line;Bus
=ZBAIrm
sans
E.3I>.D
0 0~2 direction
Direction de section
pointant vers la
de trois étage
ligne ;
pointant vers la
ligne meére
—BARKE B BA
E.3I>.U No:Yes
0 0~1
une basse pression de Mise en service;
troixieme étage Quiteé
= BOE
3
Valeur fixe de TA 0.04~75
surintensité de trois
étage
I = B AE R
3D.T
retard de 0.5s 0~60
surintensité de trois
étage
S ] Rt S BRI i 45008 B BA
Inver. Time I> E. I>. Inv No:Yes
0 0~1
Surintensité & temps Mise en service; Mise en service;
inverse Quiteé de Quiteé
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surintensité & temps

inverse
S FR AR R
B BA
E.I>. Inv.U
No:;Yes
une basse pression de 0 0~1
Mise en service;
surintensité a temps
Quiteé
inverse
ST PR A Bl LA
I>. Inv
6A 0.04~75
Courant de démarrage &
temps inverse
S I PR BT 8] Z 3
I>. Inv. K
0.1s 0~100
Coefficient de temps
inverse
ST PR 2 2 7Y — s B AR
I>. Inv. X S1;S2;S3
0 0~2
Type de courbe en moyen; treés;
temps inverse extréme
SURiRTE S s B BA
E. I>Lo No:;Yes
0 0~1
Mise en service; Mise en service;
Quiteé de surcharge Quiteé
‘ s, B
i A e 77 3
Alarm;Trip
E. I>Lo. M 0 0~1
Uikl alarme;
F. Mode de surcharge
Overload déclenchement
surcharge ot el
I>Lo
6. 5A 0.04~75
Valeur fixe de
surcharge
It AR AT AE B
IDLo. T 1s 0~999
retard de surcharge
JE N Ja I AR 0 0~1 B BA
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PostAcceleratingl>
surintensité
d’ accélération

arriére

E. IDP
Mise en service;
Quiteé de

surintensité apres

accélération

No;Yes
Mise en service;

Quiteé

JE AL

E.IDP.U

une basse pression de
surintensité

d’ accélération

arriere

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

J& hnig i i i 18

P

Valeur fixe de
surintensité

d’ accélération

arriere

6. 5A

0.04~75

S IR AL S

DP.T

retard de
surintensité

d’ accélération

arriére

Os

0~60

Tpdi—§&
101>>>
Surintensité
homopolaire d’ un

etage

101 —B 4%
E. I01>>>
service;

Mise en

Quiteé d’ un etage 101

0~1

B BA
No:;Yes
Mise en service;

Quiteé

101 —BEfd
101>>>
Valeur fixe d’ un etage

101

10A

0.04~75

101 — BLAERS
10155, T

retard d’ un etage 101

5s

0~60

BRI B

101 — B

B WA
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101>> E. 101>> No:Yes
Surintensité Mise en service; Mise en service;
homopolaire de deux Quiteé de deux etage Quiteé
etage 101
‘ i
101 —Borak
Alarm;Trip
E. I0I>>. M 0 0~1
alarme;
Mode de deux etage 101
déclenchement
101 —B e
101>>
9A 0.04~75
Valeur fixe de deux
etage 101
101 — B aE R
101>>. T
10s 0~60
retard de deux etage
101
101 B PR IR )
B #BA
E. I01. Inv
No:Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé a temps inverse
Quiteé
homopolaire 101
101 JIFBR A ZhE
101. Inv
valeur de départ a 6A 0.04~75
T ) B
temps inverse
Inver. Time 101>
homopolaire 101
Surintensité & temps
101 S PR 54
inverse homopolaire
101. Inv.K
coefficient de temps 0.1s 0~100
inverse 101
101 R EFRR 2k —s AEH W
I101. Inv. X S1;S2;S3
0 0~2
courbe & temps inverse moyen; trés;
101 extréme
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101 JEhniE R

E. I01>P B #BA
Mise en service; No:Yes
0 0~1
Quiteé Mise en service;
d’ accélération Quiteé
arriere 101
101 J5 s 77 = HE P
E. I01>P. M Alarm;Trip
0 0~1
K5 INE Mode d’ accélération alarme;
PostAcceleratinglO01> arriere 101 déclenchement
Accélération aprés 101 JEhnik 2 (H
homopolaire 101>P
Valeur fixe 1A 0.04~75
d’ accélération
arriére 101
101 J5 inid 4L B
I01>P. T
retard Os 0~60
d’ accélération
arriere 101
PT W2k & & 4%R
B BA
E.PtBr. A
No:;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé d’ alarme de
Quiteé
déconnexion du PT
PT Wk 15 2 1L i}
PT Wrék 15 %
PtBr. T
PT break 10s 0~999
retard d’ alarme de
Alarme de déconnexion
déconnexion du PT
du PT
PT W4k )7 B &
U2. Pt
35V 0~200
Tension inverse de
déconnexion PT
T EEE
15V 0~200
U. None
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Valeur fixe sans

pression
TREE
I. None
0.2A 0.04~75
Valeur fixe sans
courant
o g o IR
B BA
E.CB.A
No:Yes
Mise en service; 0 0~1
Pk P 4k e Mise en service;
Quiteé d’ alarme
ControlFailure Alarm Quiteé
d’ échec de contrdle
Alarme d’ échec de
25 A o 2 A o
controle
CB.A. T
10s 0~999
retard d’ alarme
d’ échec de contrdle
ARAT R F IR
B #BA
E. UnderFr.
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de délestage
Quiteé
basse fréquence
A/ P8 SETTE I
E. UnderFr. U No:Yes
0 0~1
verrouillage basse Mise en service;
(Y%
pression Quiteé
Under—frequency
IR B #BA
Protection
E.UnderFr. I No:Yes
délestage basse 0 0~1
verrouillage de Mise en service;
fréquence
sous—intensité Quiteé
22 8
B BA
UnderFr.
No;Yes
E. UnderFr. dHz. 0 0~1
Mise en service;
Verrouillage par
Quiteé
glissement
AT E
49Hz 45~60
UnderFr.
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Réglage du délestage

basse fréquence

ARAT Bl 4K L )
UnderFr. T
Retard de délestage

basse fréquence

3s

0~60

2% B
dHz. B
Valeur de blocage du

glissement

0. 1Hz/s

0.01~100

ORI B

I.B

Valeur de
verrouillage de

sous—intensité

5A

0.04~75

& PABE
U.B
Valeur de blocage

basse tension

50V

0~200

G 1l
Auto-reclose
réenclenchement

d’ interrupteur

& e 58
E.Reclose
Mise en service;
Quiteé de

réenclenchement

d’ interrupteur

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

B
Reclose. T
Retard de
réenclenchement

d’ interrupteur

5s

0~999

i 77
Reclose. X
Mode de
réenclenchement

d’ interrupteur

Ak KL
Not Check;Check
sans

d’ inspection

sans 1inspection
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de la pression

& ) 75 FE LE A
Rec.C.T
Retard de charge de 15s 0~999
réenclenchement
d’ interrupteur
Ak et g Y EIETIN)
T.R.T
Retard de retour de 30s 0~999
coincidence de
protection
ASKT B AR
B #BA
E. nonP.
No;Yes
Mise en service; 1 0~1
Mise en service;
Quiteé de pas
Quiteé
correspondance
R AR ‘
B #BA
E.LVP
No:Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé contre les
Quiteé
pertes de pression
‘ i
RIEH
Alarm;Trip
E.LVP.M 0 0~1
alarme;
O R AP Mode de décompression
déclenchement
Under Voltage
T AR
Protection basse BH BA
E.LVP.1.B
tension No:Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé san blocage de
Quiteé
flux
RIEARY € 1H
U. LVP
70V 0~200
Valeur fixe contre les
pertes de pression
FKEARI LIS 5s 0~60
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LVP. T
Retard contre les

pertes de pression

PT i 2k b Bt 438

B BA
E.PT.B

No;Yes
Mise en service; 1 0~1

Mise en service;
Quiteé verrouillage

Quiteé
de déconnexion du PT
AL RVFHIR

B #BA
E.CCB On.B

No;Yes
Mise en service; 0 0~1

Mise en service;
Quiteé de coposition

Quiteé
autorisée
i HELE BRI H R

B BA
E. LVThr.

No:;Yes
Mise en service; 0 0~1

Mise en service;
Quiteé de seuil basse

Quiteé
tension
o B R ORI R B #BA
E. OVP No:;Yes

0 0~1

Mise en service; Mise en service;
Quite¢ de survoltage Quiteé

e i
o R T 5

Alarm;Trip
E.OVP. M 0 0~1

alarme;

o B AR Mode de survoltage
déclenchement
Over Voltage
o B AR e
Protection de
U. OVP
survoltage
Valeur fixe de 120V 0~200
protection de
survoltage
Ik B R R AP ZE B
OVP. T
5s 0~60

Retard de protection

de survoltage
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Tt E R4
U0. Over Voltage
Protection contre les
surtensions

homopolaires

FPidEIR
E. U0. OVP

Mise en service;
Quiteé contre les

surtensions

homopolaires

B BA
No:Yes
Mise en service;

Quiteé

FFLE TR
E. U0. OVP. M
Mode de surtensions

homopolaires

e, i
Alarm;Trip
alarme;

déclenchement

Tt s EE

E. U0. OVP. M

Valeur fixe de
surtensions

homopolaires

20V

0~200

FRALIEAEN
U0. OVP. T
Retard de surtensions

homopolaires

5s

0~60

W R RA
Reverse—power
Protection
protection contre les
inversions de

puissance

WD RI BB
E. RP

Mise en service;
Quiteé contre les

inversions de

puissance

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

WYY EE

RP

Valeur fixe de
protection contre les
inversions de

puissance

OKVA

0 ~

10000000000

T D) 2 R AE B
RP. T
Retard de protection

contre les inversions

Os

0~99
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de puissance

REHURY R ‘
B #BA
E. OF
No:;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de protection
Quiteé
haute fréquence
R ——
AR B A
Over Frequency
OF
Protection
Valeur fixe de 50Hz 45~60
Protection haute
protection haute
fréquence
fréquence
TR AR AE I
OF. T
5s 0~999
Retard de protection
haute fréquence
102 —B iR B BA
E. 102>>> No:Yes
0 0~1
Mise en service; Mise en service;
(M e 5 7 — B Quiteé d’ un étage 102 Quiteé
102>>> 102 — B fl
Surintensité 102>>>
) . 10A 0.04~75
homopolaire coté bas Valeur fixe d’ un étage
d’ un étage 102
102 — Bt ZEf)
102>>>. T 5s 0~60
Retard d’ un étage 102
102 B4
B #BA
E. 102>>
No:;Yes
{2 b — B Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
102>> Quiteé de deux étage
Quiteé
Surintensité 102
homopolaire coté bas s
_ 102 — B g5t
de deuxiem étage Alarm;Trip
E.102>>. M 0 0~1
alarme;
Mode de deux étage 102
déclenchement

58




102 —BtEfE

102>>
9A 0.04~175
Valeur fixe de deux
étage 102
102 — B 4E i
102>>. T
10s 0~60
Retard de deux étage
102
102 B PR IR )
B #BA
E. 102. Inv
No:Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé a temps inverse
Quiteé
102
102 [ BR A ZhE
N ESIE R EFuw) 102. Inv
6A 0.04~75
Inver. Time 102> valeur de départ a
Surintensité a temps temps inverse 102
inverse homopolaire 102 f B PR &%
coté bas 102. Inv. K
0.1s 0~100
coefficient de temps
inverse 102
102 S B BR i 28 —s AEH Mo
102. Inv. X S1;S2:;S3
0 0~2
Courbe de temps moyen; trés;
inverse 102 extréme
102 fEhnis #0i8
E. 102>P B A
Mise en service; No:Yes
(ESIUES95 =yl IbL 0 0~1
Quiteé Mise en service;
PostAcceleratingl02>
d’ accélération Quiteé
Accélération arriére
arriere 102
de coté bas apreés zero
102 Ji5 s 77 2 HE P
séquence
E. I02>P. M Alarm;Trip
0 0~1
Mode d’ accélération alarme;
arriére 102 déclenchement
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102 Je s 5E {5

102>P
Valeur fixe 1A 0.04~75
d’ accélération
arriére 102
102 J5 inid 4L B
102>P. T
Retard Os 0~60
d’ accélération
arriere 102
e 1 #HE
B BA
E.Non—ell
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de valeur non
Quiteé
JedE 1 électrique 1
Non—electricl JEHE 1 AR e B
protection E.Non—ell.M Alarm;Trip
0 0~1
Valeur non électrique Mode de valeur non Mise en service;
1 électrique 1 Quiteé
AEr 1 SERT
Non—ell. T
2s 0~999
Retard de valeur non
électrique 1
Tt 2 ‘
B #BA
E. Non—el2
No:Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de valeur non
JEHE 2 Quiteé
électrique 2
Non—electric2
g 2 7 HE P
protection
E.Non—el2.M Alarm;Trip
Valeur non électrique 0 0~1
Mode de valeur non alarme;
2
électrique 2 déclenchement
R 2 ZEN
Non—el2. T 2s 0~999

Retard de valeur non
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électrique 2

FC AC& i
P T e
FC Block
Fonction de blocage
de surintensité avec

FC

FC P8R
E. FCBlock
service;

Mise en

Quiteé de Verrou FC

B BA
No:Yes
Mise en service;

Quiteé

FC P8 L E1E
FCB. 1
Valeur fixe du courant

de Verrou FC

10A

0.04~75

FC PBAERT
FCB. T

Regard de Verrou FC

5s

0~60

R U PR B
Second harmonic block
Blocage de la

deuxiéme harmonique

UGB A BR
E. SHB.

Mise en service;
Quiteé de Blocage de

la deuxiéme

harmonique

B #BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

s AT EE
SHB. T

Valeur fixe de
opération

deuxiéme

harmonique

15%

0~100

TEBA TR E AR
SHB. IS

Valeur fixe de
fermeture

d’ interrupteur de
opération

deuxiéme

harmonique

10%

0~100

TR R A B AL
Sp. En. D.
Temps de retard du

ressort non chargé

Os

0~999
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Wit 5 20 A B 1)
Cir.Br. T

Temps de
fonctionnement du

disjoncteur

0. 3s

0~999

T RS2 )
Inrush.C. T

Durée d’ accroissement

5s

0~999

&R A R
Excess R.C
facteur de rendement

excédentaire

0.95

0.001~2

RAEIR B R EL
Under R.C
Facteur de retour de

pénurie

1.05

0.001~2

I 78 LR [ T
RecC. RT
La charge de
réenclenchement

revient a T

1s

0~999

KIABIR 2 A8
Over haul-lockout
Verrouillage de
1’ ¢tat de

1’ inspection

FrAg BHE R IGR
E.M. BC

Mise en service;
Quiteé de
Communication de
verrouillage de

révision

B WA

No;Yes

Mise en service;

Quiteé

KA PAIB S 1R
E. M. BE

Mise en service;
Quiteé de Sortie de
verrouillage de

maintenance

0~1

B A

No;Yes

Mise en service;

Quiteé

[F1) -4 LR AP

AR LR

0~1

B WA
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Intermittent eartn

fault

Protection mise & la

terre intermittente

E. Inter.G
Mise en service;

Quiteé de mise a la

terre intermittente

No;Yes
Mise en service;

Quiteé

[ & 77 =X
Inter.G.M
Mode mise & la terre

intermittente

e, i
Alarm;Trip
alarme;

déclenchement

Vi) e (i
Inter. G

Valeur fixe de mise a
la terre

intermittente

3A

0.04~75

) BB ) 300
E. InG. 3U0
La mise a la terre

intermittente est 3UO

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

Jf) &2 3U0 A

InG. 300

Valeur de mise a la
terre intermittente

300

10V

0~200

] B4 b SE
Inter.G. T
Retard de mise a la

terre intermittente

5s

0~999

[a) B R T
In.G.C.T
la durée T de mise a la

terre intermittente

0.02s

0~999

V¥ e Hh e 5

In. G. Pulse
élargissement de mise
a la terre

intermittente

1s

0~999
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10 25 oCT it &
10 P 2CT
10 participe au calcul

de 2CT

AN NEE =
T4 CT [FAE EL
CT D.R;CT S.R
Protéger CT avec
différents
rapports de
transformation

. protéger CT

avec le  méme

rapport de
transformation
AM5-T 2 A &
AM5-T Setting value
Tableau de valeur fixe de AM5-T
BiMA
{424k = % W Default i & ik
Protection Function Value Name Valeur Range Notice
Nom de protection Nom de valeur fixe par Portée Remarque
défaut

CT A2 Lk
CT 10 0. 1~9999
Rapport CT
PT A2 Lt
PT 100 0. 1~9999
Rapport PT
HE R B2k 7
PT Mode

0 0~1 3PT; 2PT
Méthode de cablage de
tension
HL 32k 5 5
CT Mode

0 0~1 3CT; 2CT
Méthode de cablage de
courant
— X HEBIR

0 0~1 kV;V
U Unit
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Affichage de la

tension primaire

Bk I & e
Tripping pulse
Elargissement du

voyage

0. 3s

I B
U. Less

Seuil basse pression

15V

1~200

R H R e {E
U. Under
Valeur fixe de basse

tension

o0V

1~200

HE WIS T EE

U2

Valeur fixe de
Séquence négative de

tension composée

35V

1~200

T — B
3I>>>
Surintensité d’ un

étage

i B
E.3I>>>

Mise en service;
Quiteé de

surintensité d’ un

étage

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

—B&E %
E.3I>>>.02
Recompression  d un

étage

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

Wi — B e E
3I>>>
Valeur fixe d un

étage

10A

0.04~75

Y B
3T

Retard d’ un étage

Os

0~60
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T B HGR BH; A
E. 31>> No:Yes
0 0~1
Mise en service; Mise en service;
Quiteé de deux étage Quiteé
ZBRAERE B BA
E. 31>>. U2 No:Yes
B 0 0~1
Recompression de deux Mise en service;
3>
étage Quiteé
Surintensité de deux
o B e
étage
3>
7. 5A 0.04~75
Valeur fixe de deux
étage
bR B
3> T 1s 0~60
Retard de deux étage
U/ & S B BA
E. 31> No:Yes
0 0~1
Mise en service; Mise en service;
Quiteé de Quiteé
‘ s, i
TR=B R
Alarm;Trip
E.3I>.M 0 0~1
alarme;
Mode de trois étage
déclenchement
T =B
—BAEEE B BA
3>
E. 31>. 02 No:Yes
Surintensité de trois 0 0~1
Recompression de Mise en service;
étage
trois étage Quiteé
= BoE
31>
A 0.04~75
Valeur fixe de trois
étage
b = B
3. T 2s 0~60
Retard de trois étage
ST R AL ST B R 0 0~1 B BA
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Inver. Time 1> E. I>. Inv No;Yes
Surintensité a temps Mise en service; Mise en service;
inverse Quiteé de Quiteé
surintensité a temps
inverse
B REE & B BA
E. I>. InvU2 No:Yes
0 0~1
Par recompression a Mise en service;
temps inverse Quiteé
ST BRJE Bl A
I>. Inv
6A 0.04~75
Courant de démarrage
4 temps inverse
S PR B [A] 22 45
I>. Inv. K
0.1s 0~100
facteur de temps a
temps inverse
S R 2R 2 2 — s JAEE Wom
I>. Inv. X S1;S2;S3
0 0~2
Type de courbe & temps moyen; trés;
inverse extréme
SURiRE S B BA
E. I>Lo No;Yes
0 0~1
Mise en service; Mise en service;
Quiteé de surcharge Quiteé
‘ s, i
I A7 faf 7 5
Alarm;Trip
SURbC E.I>Lo. M 0 0~1
alarme;
Overload Mode de surcharge
déclenchement
surcharge
I A SE AR
IDLo. T
6. 5A 0.04~75
Valeur fixe de
surcharge
3ot 1 SR
1s 0~999
IDLo. T
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Retard de surcharge

101 —BHR Bl A
E. 101>>> No:Yes
0 0~1
Mise en service; Mise en service;
Quiteé d’ un étage 101 Quiteé
R
EFER—B
101 —BtEfE
101>>>
101>>>
Surintensité 10A 0.04~75
, Valeur fixe d’ un étage
homopolaire d’ un étage
101
101 — BRI
101555, T 5s 0~60
Retard d’ un étage 101
101 — %R
BH; A
E. 101>>
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de deux étage
Quiteé
101
HE, Phin
101 B A%
it B Alarm;Trip
E.I01>>. M 0 0~1
101>> alarme;
) ] Mode de deux étage 101
Surintensité déclenchement
homopolaire de deux 101 — B el
¢tage 101>>
9A 0.04~75
Valeur fixe de deux
étage 101
101 B AERT
101>>. T
10s 0~60
Retard de deux étage
101
101 RIFBR#IR
E 5 R R E. 101. Inv B A
Inver. Time 101> Mise en service; No;Yes
0 0~1
Surintensité & temps Quiteé de Mise en service;

inverse homopolaire

surintensité a temps

inverse homopolaire

Quiteé
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101

101 [ B PR JE 3hME
101. Inv
valeur de départ a 6A 0.04~75
temps inverse
homopolaire 101
101 Sy PR R
101. Inv.K
Facteur a temps 0.1s 0~100
inverse homopolaire
101
101 S I i th £ ‘
— s dEH R
101. Inv. X
S1;S2;S3
Courbe a temps 0 0~2
moyen; trés;
inverse homopolaire
extréme
101
PT W4 & R
BH; A
E. PtBr. A
No;Yes
Mise en service; Quiteé 0 0~1
Mise en service;
d’ alarme de
Quiteé
déconnexion du PT
PT W2k & & i i
PtBr. T
5s 0~999
Retard d’ alarme de
PT W2k 5%
déconnexion du PT
PT break
T EE
Alarme de déconnexion
U. None
du PT 15V 1~200
Valeur fixe sans
pression
T EE
1. None
0. 2A 0.04~75
Valeur fixe sans
courant
PT W2k 417 L
35V 1~200
U2. Pt
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Tension inverse de

déconnexion PT

PR T R
BH; A
E.CB. A
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
P s Mise en service;
Quiteé d’ alarme
ControlFailure Alarm Quiteé
d’ échec de contrdle
Alarme d’ échec de
sl e o e )
controle
CB.A. T
10s 0~999
Retard d’ alarme
d’ échec de contrdle
BT S ERIR
E.LGas. A B BA
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé Mise en service;
BRI
d’ avertissement de Quiteé
LightGas alarm
gaz léger
Avertissement de gaz
LN R S Tat
léger
LGas. T
Retard 5s 0~999
d’ avertissement de
gaz léger
S kT 1 N
LT R R B A
E.SGas. T No:Yes
BB HT Bk Mise en service; Quiteé 0 0~1 . .
Mise en service;
HeavyGastrip de déclenchement de gaz o
Quiteé
) lourd
Déclenchement de gaz
Lourd LBk
SGas. T
5s 0~60
Retard déclenchement
de gaz lourd
JE TR JE IR IR ‘
BH; A
Pressure Relief E. Pre.Re
No;Yes
Protection Mise en service; 0 0~1

protection contre

libération de la

Quiteé de libération

de la pression

Mise en service;

Quiteé
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pression JE 1R s B
E.Pre.Re. M Alarm;Trip
0 0~1
Mode d’allégement de alarme;
la pression déclenchement
& 7R AL B
Pre.Re. T
5s 0~60
Retard d’ allégement
de la pression
fe i 15 R
BH; A
F. OTem. A
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
i s Mise en service;
Quiteé d’ alarme
High Temperature Quiteé
haute température
Alarme haute
e e
température
OTem. T
5s 0~999
Retard d’ alarme
haute température
Rk e 1R
BH; A
E. HTem. T
No;Yes
Mise en service; Quiteé 0 0~1
Mise en service;
R 1 de Déclenchement de
Quiteé
Over Temperature surchauffe
Déclenchement de T L ik fee] S2E B
surchauffe HTem. T
Retard de 5s 0~60
Déclenchement de
surchauffe
TP R
A5 21 TIT AR E. DoOp. Bl A
Transformer door Mise en service; No;Yes
0 0~1
opening protection Quiteé d’ ouverte de Mise en service;
Protection ouverte de la porte du Quiteé
la porte du transformateur
transformateur (I 5 = i, B
0 0~1
E. DoOp. M Alarm;Trip
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Mode d’ ouverte de la
porte du

transformateur

alarme;

déclenchement

[T SR

DoOp. T

Retard d’ ouverte de
la porte du

transformateur

5s

TR A b R e
Thermostat failure
protection
Protection contre les

pannes du thermostat

TRAZ A TR R
E. Th. Fa

Mise en service;
Quiteé de Protection

contre les pannes du

thermostat

0~1

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

IR d iRy 2K

E. Th. Fa. M

Mode de Protection
contre les pannes du

thermostat

H P
Alarm;Trip
alarme;

déclenchement

TR A B S
Th.Fa. T

Retard de Protection
contre les pannes du

thermostat

5s

RN % a3 — B
102>>>

Surintensité
homopolaire coté bas

d’ un étage

102 —B#%iB
E. 102>>>
service;

Mise en

Quiteé d’ un étage 102

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

102 —BEfE
102>>>
Valeur fixe dun

étage 102

10A

0.04~75

102 — B ZERT
102>>>. T

Retard d’ un étage 102

5s

0~60
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102 — Bl

BH; A
E. 102>>
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de deux étage
Quiteé
102
‘ s P
102 B =0
RN 2 st i — B Alarm;Trip
E.102>>. M 0 0~1
102>> alarme;
) o Mode de deux étage 102
Surintensité déclenchement
homopolaire coté bas de | 102 — BrsEfh
deux étage 102>>
9A 0.04~75
Valeur fixe de deux
étage 102
102 = B IER
102>>. T
10s 0~60
Retard de deux étage
102
102 I BR#IR
B BA
E. 102. Inv
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé a temps
Quiteé
inverse 102
102 J PR A BhE
%2 I BRI 9 102. Inv
6A 0.04~75
Inver. Time 102> Valeur de depart a
Faible surintensité a temps inverse 102
temps inverse 102 B IR &%k
homopolaire 102. Inv. K
0.1s 0~100
Facteur a temps
inverse 102
102 [ B PR 2 — s AEW
102. Inv. X S1;S2;S3
0 0~2
Courbe a temps moyen; trés;
inverse 102 extréme
FC AR ABIThRE | FC PSR 0 0~1 B BA
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FC Block E. FCBlock No;Yes
Fonction de blocage de Mise en service; Mise en service;
surintensité avec FC Quiteé de blocage Quiteé
avec FC
FC PA4 H i 1
FCB. I
Valeur fixe de 10A 0.04~75
courant de blocage
avec FC
FC P4 ZE )
FCB. T
5s 0~60
Retard de blocage
avec FC
OB A BR
E. SHB. B A
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé de Blocage de Mise en service;
la deuxiéme Quiteé
harmonique
TRV IBAT B E
SHB. I
Valeur fixe de
15% 0~100
RS B deuxiéme  opération
Second harmonic block harmonique
Blocage de la deuxiéme
harmonique TR A R
SHB. IS
Valeur fixe de
10% 0~100
fermeture
d’ interrupteur de la
deuxiéme harmonique
M/ ESEoinglE)
Inrush.C. T
5s 0~999
Durée

d’ accroissement de
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courant

PR R A B AL
Sp. En. D.
Os 0~999
Temps de retard du
ressort non chargé
W 2% 2% 20 47 e (7]
Cir.Br.T
Temps de 0.3s 0~999
fonctionnement du
disjoncteur
A& PR B e AR
E. M. BC
B BA
Mise en service;
No;Yes
Quiteé de 0 0~1
Mise en service;
communication de
FEASIRAS P8 Quiteé
verrouillage de
Over haul-lockout
révision
Verrouillage de 1’ état
For & PR H 1 5218
de 1’ inspection
E. M. BE B A
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé de Sortie de Mise en service;
verrouillage de Quiteé
maintenance
(A & R
E. Inter. G BH; #A
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé de Protection Mise en service;
[B] & Hh AR
de mise & la terre Quiteé
Intermittent eartn
intermittente
fault
[ & 77 =X HE i
Protection de mise & la
Inter.G. M Alarm;Trip
terre intermittente 1 0~1
Mode de mise a la alarme;
terre intermittente déclenchement
Ji) B b {E
3A 0.04~75
Inter.G

75




Valeur fixe de mise a

la terre
intermittente
IR B4 ) 3U0 B A
E. InG. 3U0 No;Yes
0 0~1
La mise a la terre Mise en service;
intermittente est 3U0O Quiteé
)b 3U0 {8
InG. 300
Valeur de 3U0 de mise 10V 0~200
a la terre
intermittente
V51 5 b A
Inter.G. T
5s 0~999
Retard de mise a la
terre intermittente
) B R AL T
In.G.C.T
La durée T de mise a la 0.02s 0~999
terre intermittente
V51 i b
In. G. Pulse
élargissement de mise
1s 0~999
a la terre
intermittente
TR CT AR
TRY CT B LL
10 25 2CT i+ 5 CT D.R;CT S.R
10 P 2CT Protéger CT avec
0 0~1
10 participe au différents
calcul de 2CT rapports de
transformation
. protéger CT
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avec le  méme

rapport de
transformation
AM5-M & fH #
AM5-M Setting value
Valeur fixe de tableau AM5-M
(R 447 BRI .
EEH % R biiA % E
Protection Default
Value Name Range Notice
Function Valeur par
Nom de valeur fixe Portée Remarque
Nom de protection défaut
CT A2 Lk
CT 10 0.1~9999
Rapport CT
PT A2 Lt
PT 100 0.1~9999
Rapport PT
R 32 T 3
PT mode
0 0~1 3PT; 2PT
Méthode de cablage de
tension
FLAL 2 T 3
CT Mode
0 0~1 3CT; 2CT
Méthode de cablage de
courant
— X HE IR
U Unit
0 0~1 Kv; Vv
Affichage de la
tension primaire
AU L —
Iel
300A 0. 04~9999
Valeur primaire du
courant nominal
I HL AT 3 B ]
Te 5s 0~9999

Temps de démarrage
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nominal du moteur

JA B ALY
Start Delay

Retard de démarrage

0.1s

Bk 10 Ji 58
Tripping pulse
Elargissement de

déclenchement

0.3s

Surintensité d’ un

étage

R BR iR

E.31>>>

Mise en service;
Quiteé de surintensité

d’ un étage

0~1

B A

No;Yes

Mise en service;

Quiteé

Ja s —B e E
3I>>>.S
Valeur fixe de

démarrage d’ un étage

30A

0.04~75

JA Bl — B e
3I>>>. Ts
Retard de démarrage

d’ un étage

Os

0~60

AT Boel
3I>>>.R
Valeur fixe de marche

d’ un étage

15A

0.04~75

BAT— B IER
3> Tr
Retard de marche

d’ un étage

Os

0~60

B
31>
Surintensité de

deux étage

T BRR
E.31>>
Recompression de deux

étage

B A

No;Yes

Mise en service;

Quiteé

R BOEE

315>

27

0.04~75
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Valeur fixe de deux

étage
bR B
3. T 2s 0~60
Retard de deux étage
ST B IR
Inver. Time I> BH; HBA
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé de Mise en service;
surintensité a temps Quiteé
inverse
S PR A Bl LR
S B Rt I>. Tnv
6A 0.04~75
Inver. Time 1> Courant de démarrage
Surintensité a 4 temps inverse
temps inverse Sz IR PR Bsf TR] 2%
I>. Inv. K
0.1s 0~100
facteur de temps a
temps inverse
S I R £ 2 Y — s AEE W
I>. Inv. X S1;S2:;S3
0 0~2
Type de courbe a temps moyen; trés;
inverse extréme
I A e R B A
E. I>Lo No:Yes
0 0~1
Mise en service; Mise en service;
Quiteé de surcharge Quiteé
‘ e, i
SuRibn) A e 77 3
Alarm;Trip
Overload E. I>Lo. M 0 0~1
alarme;
surcharge Mode de surcharge
déclenchement
Ik A7 Al SE AR
I>Lo
6. 5A 0.04~75
Valeur fixe de
surcharge
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i A A SE B
DLlo. T

Retard de surcharge

1s

0~999

JRBh

StartOutTime

Trop long démarrage

JA BB IR
E. SoutT
Mise en service;

Quiteé de trop long

démarrage

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

JA BB E
SoutT. I
Valeur fixe de trop

long démarrage

1.125

0.04~100

H g
StallTrip
Protection contre

le décrochage

IR HR
E.Stall
Mise en service;

Quiteé de Protection

contre le décrochage

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

L e
Stall. I
Valeur fixe de

courant de décrochage

6. 5A

0.04~75

FEL ORI ZE B
Stall. T
Retard de Protection

contre le décrochage

5s

0~60

Aot # AR
OverHeat
Protection contre
les surcharges

thermiques

Pt # AR
E. OverHeat
Mise en service;

Quiteé de surcharges

thermiques

BH; BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

HEH W
Heat. Al.P

Pourcentage d’ alarme

70%

0~100

ENEied

Heat. Tr.P

100%

0~200

80




Pourcentage de

declenchement

R FAT )R H
HeatPro. K
constante de temps de

chauffage

15min

0~100

R ] 8 £
HeatEmi. K
Constante de temps de

dissipation thermique

30min

0~300

H R AL I BUE
HeatRe

Valeur de
verrouillage
thermique de

redémarrage

50%

0~100

B AR RS
Staggered Phase
Protection
Protection contre
les erreurs de

phase

O ORY HR
E. Ph. Se.

Mise en service;
Quiteé de Protection

contre les erreurs de

phase

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

2 I v e {E
LiV. HSet.
Valeur fixe élevée de

la tension de ligne

120V

0~200

2 i AR EfE
LiV. LSet.
Valeur fixe diminuée

de la tension de ligne

70V

0~200

1E 7 H s E Al
Ul Ratio
Rapport de tension de

séquence positive

30%

0~100

B L s A

50%

0~100
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U2 Ratio
Rapport de tension de

séquence négative

HAH DR S I

Ph. Se. T

Retard de protection
contre les erreurs de

phase

Os

0~100

L AP ER 37
Unbalance Voltage
Protection
Protection contre
les déséquilibres

de tension

LA 150R

E.Unb.V

Mise en service;
Quiteé de
déséquilibres de

tension

0~1

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

HL R AN P4
Unb. V. R.
Déséquilibré de

tension

20%

0~100

FL S AN

Unb. V

Valeur de
déséquilibré de

tension

1v

0~200

FL AN A SE

Unb. V. T

Retard de
déséquilibreé de

tension

0.03s

0~100

FLALAN 1 R
Unbalance Current

Protection
Protection contre
les déséquilibres

de courant

RLAN TR

E.Unb. I

Mise en service;
Quiteé de
déséquilibres de

courant

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

FLIALAS T T B

30%

0~100
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Unb. I. R.
Déséquilibré de

courant

FLJLAN -1 SE

Unb. I. T

Retard de
déséquilibres de

courant

0.03s

0~100

BB
101>>>
Surintensité

homopolaire d’ un

étage

101 —Be#iB
E. I01>>>
Mise en

service;

Quiteé d’ un étage 101

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

101 —Bt e E
101>>>
Valeur fixe d’ un étage

101

10A

0.04~75

101 — B ZERT
101>5>. T

Retard d’ un étage 101

5s

0~60

FRAL B
101>>

Surintensité
homopolaire de deux

étage

101 — B A%E
E. 101>>
Mise en service;

Quiteé de deux étage

101

0~1

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

101 — Byt
E. I01>>. M

Mode de deux étage 101

HE, Phin
Alarm;Trip
alarme;

déclenchement

101 —E &
101>>
Valeur fixe de deux

étage 101

9A

0.04~75

101 B ZERT
101>, T

Retard de deux étage

10s

0~60
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101

101 Ser R #0R

E. 101. Inv
B A

No;Yes

Mise en service;

Quiteé de 0 0~1
Mise en service;
surintensité a temps
Quiteé
inverse homopolaire

101

101 PR A BhE

101. Inv
PR L

valeur de départ a 6A 0.04~75
Inver. Time 101>

temps inverse

Surintensité a

homopolaire 101
temps inverse

. 101 JBF PR F %
homopolaire
101. Inv.K
Facteur a temps 0.1s 0~100
inverse homopolaire
101
101 SIS PRl 2k . .
— s BN W
101. Inv. X
S1;S2;S3
Courbe a temps 0 0~2
moyen; trés;
inverse homopolaire
extréme
101
G — B PR ‘
BH: WA
E. 12>>>
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de surintensité
Quiteé
FUFE R — B inverse d’un étage
1255 Uy —BEE
Surintensité 12>>>
inverse d un étage Valeur fixe de 10A 0.04~75

surintensité inverse

d’ un étage

G — B I
1255, T

5s 0~60
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Retard de

surintensité inverse
d’ un étage
7 B AR
E. 12>> B A
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé de surintensité Mise en service;
inverse de dexieme Quiteé
étage
UiYE = 9 ‘
iEa, Bk
E. I12>>. M
Alarm;Trip
TP Em B Mode de surintensité 0 0~1
alarme;
12>> inverse de dexieme
déclenchement
Surintensité étage
inverse de dexieme Ty BREM
étage 12>>
Valeur fixe de 9A 0.04~75
surintensité inverse
de dexieme étage
T BT
12>>. T
Retard de 10s 0~999
surintensité inverse
de dexieme étage
G RN BRI ‘
BH; A
E. I2>Inv
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
7 S PR AR Quiteé & temps inverse
Quiteé
12. Inv. Tr de séquence négative
Protection & temps ilsardingiigzzin
inverse de séquence 12>1Inv
négative Courant a temps 6A 0.04~75
inverse de séquence
négative
B R FR R4 0.1s 0~100
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12>Inv. K
Facteur a temps

inverse de séquence

négative
0 IR 2 o
— s BN W
12>Inv. X
S1;S2;S3
Courbe a temps 0 0~2
moyen; trés;
inverse de séquence
extréme
négative
{6 1 R AR R ‘
BH; A
E.LVP
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de Protection
Quiteé
basse tension
‘ s, i
fRHEER A
Alarm;Trip
E.LVP.M 0 0~1
alarme;
Mode de basse tension
déclenchement
K R SEAE
U. LVP
70V 0~200
{F B R4 Valeur fixe de basse
Under Voltage tension
Protection basse A B R ZeE Fisf
tension LVP. T
5s 0~60
Retard de basse
tension
Tt AR
E.LVP.1.B B BA
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé de blockage sans Mise en service;
courant Quiteé
TREE
1. None 0.2A 0.04~75

Valeur fixe sans
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courant

PT W4 P B 3R
BH; A
E.PT.B
No;Yes
Mise en service; 1 0~1
Mise en service;
Quiteé verrouillage de
Quiteé
déconnexion du PT
AL VIR
BH; BA
E.CCB On.B
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de coposition
Quiteé
autorisée
I & BB R
B BA
E. LVThr.
No;Yes
Mise en service; 1 0~1
Mise en service;
Quiteé¢ de seuil basse
Quiteé
tension
o B AR IR B BA
E. OVP No;Yes
0 0~1
Mise en service; Mise en service;
Quiteé de survoltage Quiteé
HE, Bhin
o R T 5
Alarm;Trip
E.OVP.M 0 0~1
alarme;
o B R AR Mode de survoltage
déclenchement
Over Voltage
o B AR e
Protection de
U. OVP
survoltage
Valeur fixe de 120V 0~200
protection de
survoltage
It H R AR L B
OVP. T
5s 0~60
Retard de protection
de survoltage
ydERY T E#IR BH: WA
0 0~1
U0 Over Voltage E. UO. OVP No;Yes
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Protection contre
les surtensions

homopolaires

Mise en service;
Quiteé contre les
surtensions

homopolaires

Mise en service;

Quiteé

FFLE TR
E. U0. OVP. M
Mode de surtensions

homopolaires

He gk
Alarm;Trip
alarme;

déclenchement

Tt s EE

U0. OVP

Valeur fixe de
surtensions

homopolaires

20V

0~200

TR AL
U0. OVP. T
Retard de surtensions

homopolaires

5s

0~60

PT Wk 15 4
PT BreakAla
Alarme de

déconnexion du PT

PT W2k 5 43R
E.PtBr. A

Mise en service;
Quiteé¢ d’ alarme de

déconnexion du PT

0~1

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

PT W4k 15 2 1L i}
PtBr. T
Retard d’ alarme de

déconnexion du PT

10s

0~999

T EE
U. None
Valeur fixe sans

pression

15V

0~200

PT Wr2k 417 L
U2. Pt
Tension inverse de

déconnexion PT

35V

0~200

b

f
3

PR T ROR

B WA
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CtrErrorAla
Alarme d’ échec de

controle

E.CB.A
Mise en service;

Quiteé d’ alarme

d’ échec de contrdle

No;Yes
Mise en service;

Quiteé

sl P o S I
CB.A. T
Retard d’ alarme

d’ échec de contrdle

10s

0~999

(ISR IR SR =
102>>>

Surintensité
homopolaire coté

bas d’ un étage

102 —Be#iB
E. 102>>>
Mise en

service;

Quiteé d’ un étage 102

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

102 —BEfE
102>>>
Valeur fixe dun

étage 102

10A

0.04~75

102 — BYZERT
102>5>. T

Retard d’ un étage 102

5s

0~60

RO it i — B
102>>

Surintensité
homopolaire coté

bas de deux étage

102 B A%iE
E. 102>>
Mise en service;

Quiteé de deux étage

102

0~1

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

102 BT
E. 102>>. M

Mode de deux étage 102

HE, Phin
alarme;

déclenchement

102 — B e E
102>>
Valeur fixe de deux

étage 102

9A

0.04~75

102 = BRI
102>>. T
Retard de deux étage

102

10s

0~60
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102 B[R #EHE

BH; A
E. 102. Inv
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé a temps
Quiteé
inverse 102
102 [ i R JE 30 e
25 P s i PRI
102. Inv
Inver. Time 102> 6A 0.04~75
Valeur de depart a
Faible
) ] temps inverse 102
surintensité a
) 102 iy PR R
temps 1nverse
102. Inv.K
homopolaire 0.1s 0~100
Facteur a temps
inverse 102
102 S iy PR 28 — s BN W
102. Inv. X S1;S2;S3
0 0~2
Courbe a temps moyen; treés;
inverse 102 extréme
e 1 #HE
BH; BA
E.Non—ell
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en service;
Quiteé de valeur non
e E 1R Quiteé
électrique 1
Non—electricl
e 1 75 HE i
protection
E.Non—-ell. M Alarm;Trip
Protection de 0 0~1
Mode de valeur non alarme;
valeur non
électrique 1 déclenchement
électrique 1
R 1 N
Non—ell. T
2s 0~60
Retard de valeur non
électrique 1
e 2 1P e 2 KB
BH; A
Non—electric2 E. Non—el2
No;Yes
protection Mise en service; 0 0~1

Protection de

valeur non

Quiteé¢ de valeur non

électrique 2

Mise en service;

Quiteé
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électrique 2 e 2 775 ki
E.Non—el2. M Alarm;Trip
0 0~1
Mode de valeur non alarme;
électrique 2 déclenchement
R 2 ZEN
Non—el2. T
2s 0~999
Retard de valeur non
électrique 2
FC 41 #R BH; A
E. FCBlock No:Yes
0 0~1
FC T4 13k 37t P 4 Mise en  service; Mise en service;
Ihfe Quiteé de Verrou FC Quiteé
FC Block FC P4 L 8 (.
Fonction de FCB. 1
10A 0.04~75
blocage de Valeur fixe du
surintensité avec courant de Verrou FC
FC FC PH8 ZE i
FCB. T 5s 0~60
Regard de Verrou FC
IR VEBE R
E. SHB. B BA
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé de Blocage de Mise en service;
la deuxieéme Quiteé
R U PR B
harmonique
Second harmonic
ZIRVEIEAT R E
block
SHB. T
Blocage de la
Valeur fixe de
deuxiéme 15% 0~100
deuxieéme opération
harmonique
harmonique
ZIREIA T E A
SHB. IS
10% 0~100

Valeur fixe de

fermeture
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d’ interrupteur de la

deuxiéme harmonique

T ARSI [R]
Inrush.C. T

Durée

d” accroissement de

courant

5s

0~999

PR R A e AE B
Sp. En. D.
Temps de retard du

ressort non chargé

Os

0~999

W7 it 5 20 A B 1]
Cir.Br. T

Temps de
fonctionnement du

disjoncteur

0. 3s

0~999

R B R
Excess R.C
facteur de rendement

excédentaire

0.95

0.001~2

RAEIR B R EL
Under R.C
Facteur de retour de

pénurie

1.05

0.001~2

10 25 2CT il
10 P 2CT
10 participe au

calcul de 2CT

TR CT AR
R4 CT A4 L
CT D.R;CT S.R
Protéger CT avec
différents
rapports de
transformation
protéger CT
avec le  méme
rapport de

transformation
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For A% P8 TR AR IR
E.M.BC
BH: WA
Mise en service;
No;Yes
Quiteé de 0 0~1
Mise en service;
FEAEAR S P8 Communication de
Quiteé
Over haul-lockout verrouillage de
Verrouillage de révision
I’ état de KA B O HGR
1’ inspection E.M. BE BH; #A
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé de Sortie de Mise en service;
verrouillage de Quiteé
maintenance
AM5-C 5€ H &
AM5—C Setting value
Tableau de valeur fixe de AM5—C
NN E
LRI HR EE % R Default B %
Protection Function Value Name Valeur Range Notice
Nom de protection Nom de valeur fixe par Portée Remarque
défaut
CT AL
CT 10 0. 1~9999
Rapport CT
PT AF L
PT 100 0. 1~9999
Rapport PT
MR TT
PT mode
0 0~1 3PT; 2PT
Méthode de cablage de
tension
HLIR AL TT
CT Mode 0 0~1 3CT; 2CT

Méthode de cablage de
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courant

/Gl TYIN
U Unit
Affichage de la

tension primaire

KV; V

Bk I 2 e
Tripping pulse
Elargissement du

voyage

0.3s

0~1

T —EB
3I>>>
Surintensité d’ un

étage

R BeR

E.31>>>

Mise en service;
Quiteé de surintensité

d’ un étage

BH; A
No;Yes
Mise en

service; Quiteé

R —BoE

32>

Valeur fixe de
surintensité d’ un

étage

10A

0.04~75

T — B IE R
3D T

Retard d’ un étage

Os

0~60

B
3>
Surintensité de deux

étage

T BR
E.31>>
Mise en service;

Quiteé de deux étage

BH; A
No;Yes
Mise en

service; Quiteé

T BCE
3>
Valeur fixe de deux

étage

7.5A

0.04~75

i BT
3.7

Retard de deux étage

1s

0~60

A usid

Inver. Time I>

SIS BRI HER

E. I>. Inv

0~1

B A

No;Yes
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Surintensité a temps Mise en service; Mise en
inverse Quiteé de service:; Quiteé
surintensité a temps
inverse
ST PR A Bl LA
I>. Inv
6A 0.04~75
Courant de démarrage a
temps inverse
S I PR BT 8] Z 3
I>. Inv. K
0.1s 0~100
facteur de temps &
temps inverse
S I R T 2R 2 2 — s B Mo
I>. Inv. X S1;S2;S3
0 0~2
Type de courbe & temps moyen; tres;
inverse extréme
AN PATHERIR
BH; A
E.Unb. I
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en
Quiteé des courants
service:; Quiteé
déséquilibrés
A R —
ANPAhT A E
Unbalance Current
Unb. I
Protection contre les 10A 0.04~75
Valeur fixe de
courants déséquilibrés
courant déséquilibré
ANTEAET FRLL AE B
Unb. I. T
1s 0~60
Retard de courant
déséquilibré
10 —BtfR BH; A
FERFETH—B E. 10>>> No;Yes
0 0~1
100>> Mise en service; Mise en
Surintensité Quiteé d un etage 10 service: Quiteé
homopolaire d’ un etage 10 —EysEfE
10A 0.04~75
10>>>

95




Valeur fixe d’ un etage

10
10 —EXACHY
10>>>. T 5s 0~60
retard d un etage 10
10 Z B #%IR
BH; A
E. 10>>
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en
Quiteé de deux etage
service; Quiteé
10
‘ s, i
10 B 7
it B Alarm;Trip
E.I0>>. M 0 0~1
10>> alarme;
) ] Mode de deux etage 10
Surintensité déclenchement
homopolaire de deux 10 ~BrElE
etage 10>>
9A 0.04~75
Valeur fixe de deux
etage 10
10 B aEmt
10>>. T
10s 0~60
retard de deux etage
10
KRR IR
B BA
E.LVP
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en
Quiteé de Protection
service:; Quiteé
basse tension
i HL R AR A .
A B
Under Voltage G & 7 2
Alarm;Trip
Protection basse E.LVP.M 0 0~1
alarme;
tension Mode de basse tension
déclenchement
R EE
U. LVP
70V 0~200

Valeur fixe de basse

tension
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% H s SE

LVP. T
5s 0~60
Retard de basse
tension
Pkt el
BH; A
E.LVP.1.B
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en
Quiteé de blockage sans
service:; Quiteé
courant
TR EE
1. None
0. 2A 0.04~75
Valeur fixe sans
courant
PT W4 P B 3R
B BA
E.PT.B
No;Yes
Mise en service; 1 0~1
Mise en
Quiteé verrouillage de
service; Quiteé
déconnexion du PT
G VFRIR
B BA
E.CCB On.B
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en
Quiteé de coposition
service:; Quiteé
autorisée
i HELE BRI H R
BH; A
E. LVThr.
No;Yes
Mise en service; 1 0~1
Mise en
Quiteé¢ de seuil basse
service:; Quiteé
tension
o B AR IR B BA
E. OVP No;Yes
i B R R 0 0~1
Mise en service; Mise en
Over Voltage
Quiteé de survoltage service: Quiteé
Protection de
o R T 5 HE i
survoltage
E.OVP.M 0 0~1 Alarm;Trip
Mode de survoltage alarme;
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déclenchement

o B AR e
U. OVP
Valeur fixe de 120V 0~200
protection de
survoltage
I B R R LE B
OVP. T
10s 0~60
Retard de protection
de survoltage
AN PHT R EHR
B BA
E. Unb. V
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en
Quiteé de tension
service; Quiteé
L déséquilibrée
APA R LR
Unbalance Voltage AV
Protection Unb. V
. . 50V 0~200
Protection de tension Valeur fixe de
déséquilibrée
tension déséquilibrée
ANSTEAT FL R E B
Unb. V. T
10s 0~60
Retard de tension
déséquilibrée
T EHGR
BH; A
E. U0. OVP
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en
E i R g Quiteé de surtension cervice: Quitos
U0 Over Voltage homopolaire
Protection BT was i
Protection contre les E. U0. OVP. M Alarm:Trip
. 0 0~1
surtensions Mode de surtension alarme;
homopolaires homopolaire déclenchement
T LR RUR HMEF T HUE,
U0 Source 0 0~1 H7r=%F HE
Resource de U0; 300
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surtension homopolaire

Tension
homopolaire
externe
tension
homopolaire

auto—générée

Valeur fixe de

surtension homopolaire

110V

0~200

TR LA
U0. OVP. T
Retard de surtension

homopolaire

10s

0~60

PT Wk 5%
PT BreakAla.
Alarme de déconnexion

du PT

PT W2k &5 & 4558
E. PtBr. A
Mise en service;

Quiteé¢ d’ alarme de

déconnexion du PT

B BA
No;Yes
Mise en

service; Quiteé

PT Wk 15 2 1L i}
PtBr. T
retard d’ alarme de

déconnexion du PT

10s

0~999

PT Wr2k 417 L
U2. Pt
Tension inverse de

déconnexion PT

35V

0~200

T EEE
U. None
Valeur fixe sans

pression

15V

0~200

b
CtrErrorAla
Alarme d’ échec de

controle

P R T R
E.CB.A
service;

Mise en

Quiteé d’ alarme

B BA
No;Yes
Mise en

service; Quiteé
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d’ échec de contrdle

375 W i 7 2 S B
CB.A. T
10s 0~999
retard d’ alarme
d’ échec de contrdle
e 1 B
BH; A
E.Non—ell
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en
Quiteé¢ de valeur non
service; Quiteé
JEHE 1R ¢lectrique 1
Non—electricl JEHE 1 7K H, B
protection E.Non—ell. M Alarm;Trip
0 0~1
Protection de valeur Mode de valeur non alarme;
non électrique 1 électrique 1 déclenchement
R 1 N
Non—ell. T
2s 0~60
Retard de valeur non
électrique 1
e 2 #HE
B BA
E. Non—el2
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
Mise en
Quiteé de valeur non
service:; Quiteé
dEHE 2 R é¢lectrique 2
Non—electric2 AEdE 2 7 H i
protection E.Non—el2. M Alarm;Trip
0 0~1
Protection de valeur Mode de valeur non alarme;
non électrique 2 électrique 2 déclenchement
B 2 JERT
Non—el2. T
28 0~60
Retard de valeur non
électrique 2
e 3 (R JEEE 3 KB B BA
Non—electric2 E.Non—-el3 No;Yes
0 0~1
protection Mise en service; Mise en

Protection de valeur

Quiteé¢ de valeur non

service; Quiteé
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non électrique 3

électrique 3

e 3 F
E.Non—el3. M
Mode de valeur non

électrique 3

HE, Phin
Alarm;Trip
alarme;

déclenchement

B 3 ZERT
Non—el3. T
Retard de valeur non

électrique 3

2s

0~999

FC e & (13 i P 8 D e
FC Block
Fonction de blocage de

surintensité avec FC

FC P8R
E. FCBlock
service;

Mise en

Quiteé de Verrou FC

B BA
No;Yes
Mise en

service:; Quiteé

FC P48 L 8 (.
FCB. 1
Valeur fixe du courant

de Verrou FC

10A

0.04~75

FC PAIBAE I
FCB. T

Regard de Verrou FC

5s

0~60

RS P
Second harmonic block
Blocage de la deuxiéme

harmonique

AR A BEGR
E. SHB.

Mise en service;
Quiteé de Blocage de

la deuxiéme

harmonique

0~1

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

TR ST B
SHB. I

Valeur fixe de
opération

deuxiéme

harmonique

15%

0~100

ZIREIA T E
SHB. IS
Valeur fixe de

fermeture

10%

0~100
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d’ interrupteur de la

deuxiéme harmonique

M/ ESEoinglE)
Inrush.C. T
Durée 5s 0~999
d’ accroissement de
courant
L R A e E I
Sp. En. D.
0s 0~999
Temps de retard du
ressort non chargé
W 2% 25 2 4R Ik (7]
Cir.Br.T
Temps de 0. 3s 0~999
fonctionnement du
disjoncteur
RIP CT ANEAZ L
{437 CT [FZE L
CT D.R;CT S.R
Protection CT
10 &5 2CT i+ &
avec différents
10 P 2CT
0 0~1 rapports de
10 participe au
transformation
calcul de 2CT
;. Protection CT
avec le  méme
rapport de
transformation
&R [F R E
Excess R.C
0.95 0.001~2
facteur de rendement
excédentaire
RAEIR B R EL
Under R.C
1.05 0.001~2

Facteur de retour de

pénurie
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A& PR B e AR
E.M.BC
BH; A
Mise en service;
No;Yes
Quiteé de 0 0~1
Mise en service;
communication de
KA IR I8 Quiteé
verrouillage de
Over haul-lockout
révision
Verrouillage de 1’ état
oA Ak mEsets]
de 1’ inspection
E. M. BE B BA
Mise en service; No;Yes
0 0~1
Quiteé de Sortie de Mise en service;
verrouillage de Quiteé
maintenance
AM5-B E fH £
AM5-B Setting value
Valeur fixe de tableau AM5-B
BRIME
LRI HR EEH % R Default bl % E
Protection Function Value Name Valeur Range Notice
Nom de protection Nom de valeur fixe par Portée Remarque
défaut
—REER TR
Pri. Sys. VEN GV
Affichage d’ image de 2 0~4 Mode0~4
premiére fois voie 0 — voie 4
— X HE IR
v tnit 0 0~1 KV; v
Affichage de tension de
premiére fois
PT A2 Lt
PT 100 0.1~9999
Rapport PT
CT A8k 10 0. 1~9999
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CT

Rapport CT
LIRSS ik
PT mode
0 0~1 3PT; 2PT
Méthode de cablage de
tension
HIR B2k 77 20
CT Mode
0 0~1 3CT; 2CT
Méthode de cablage de
courant
B i) J 5
Tripping pulse
) 0.3s 0~1
Elargissement de
déclenchement
1QF A7 &
1QF On 8 1~16
Position 1QF
2QF {8
2QF On 9 1~16
Position 2QF
F A HELR HL T B A
E.In.V.C No;Yes
0 0~1
Tension de ligne Mise en service;
entrante a juger Quiteé
HELG/BERR 45 F B HELR FLR B A
BUS tie protection E.In. I.C No;Yes
and standby power Courant de ligne ’ o Mise en service;
automatic switch entrante a juger Quiteé
Stand-by ligne BH; BERG
entrante/connection B &R BiEN
de mére #BTH w0 YIS
Spa. Mode 0 0~4 OFF;Bus. S; Incomi

Mode stand-by

ng. S;Self-adapt.
S;JO0int Cut.S

Quiteé ;
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Stand-by par
étages
Stand-by ligne
entrante ;
Stand-by
adaptative

Stand-by coupe de

joint
M1 &R BH: WA
E. 1-In. Spa. No;Yes
0~1
Stand-by de ligne Mise en service;
entrante 1 Quiteé
H 2 % BH; WA
E. 2-1In. Spa. No;Yes
0~1
Stand-by de ligne Mise en service;
entrante 2 Quiteé
4 BEIIELE R A BH; BA
40. S No;Yes
0~1
4 voies ligne entrante Mise en service;
stand-by Quiteé
o BAE s idhgk 1 4R
oLk 2 A5
Busbar; 1-Incomin
_ g;2-Incoming
B FRIR KT KRBk
Armoire
On OFF. 1
segmentée
Association des voyants 0~2
armoire N1 pour
d’ ouverture et de
les lignes
fermeture
entrantes
armoire N2 pour
les lignes
entrantes
HEZR 1 HRYR JHiE 4; 1@iE 5; @
11 Source 0~2 iE 1
Source de courant de CH4 ;CH5;CH1
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ligne entrante 1

voie 4 ; voie

5 = voie 1

BEL 2 FLIRIR

JBIE 4, JBIE 5; i@

181
12 Source
1 0~2 CH4;CH5;CH1
Source de courant de
voie 4 ; voie
ligne entrante 2
5 : voie 1
B AMEEIE 2;
AMEIEIE 4; HMEIR
1 5
Self-produced;
CH2;CH4 ; CH5
FIAIR
Autoproduit, &
10 Source 0 0~3
connecter voie
source de courant nul
externe N2;
4 connecter voie
externe N4 ; a
connecter voie
externe 5
T EE
In. U. None
10V 0~200
Valeur fixe de ligne
entrante sans pression
B o e 18
B. U. None
Valeur fixe de ligne Lov 0~200
mere
sans pression
A EE
In. Vo.St. V
20V 0~200
Valeur fixe de ligne
entrante avec pression
B2 A el
B.Vo.St.V 90V 0~200

Valeur fixe de ligne

mere
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avec pression

b5 W W TER
I1. None
Valeur fixe de ligne

entrante 1 sans courant

0.04~100

B2k 2 o e E
12. None
Valeur fixe de ligne

entrante 2 sans courant

0.04~100

53 B A L LE R
B. Cha.D
Retard de charge par

étage

15s

0~60

HEEZ 1 78 HLSE R
1-1.C.D
Retard de charge de

ligne entrante 1

15s

0~60

HEEZ 2 78 HLSE R
2-1.C.D
Retard de charge de

ligne entrante 2

15s

0~60

BRIELR 1 ZEY
1-In. T.D.
Retard de ligne

entrante déclenchée 1

2s

0~60

BRiELR 2 ZEY
2-In. T.D.
Retard de ligne

entrante déclenchée 2

2s

0~60

Bh BRI RE I
Bus. T. D.
Retard de connection de

mere

2s

0~60

L 1 e

1-In.C.D.

2s

0~60

107




Retard de ligne

entrante enclenchée 1

EHELR 2 JER)
2-In.C.D.
Retard de ligne

entrante enclenchée 2

2s

0~60

o BT
Bus. C. D.
Retard de connection de

mére enclenchée

2s

0~60

T EE
1. None
Valeur fixe sans

courant

0.04~100

T EE
U. None
Valeur fixe sans

pression

10V

0~200

i —B
3I>>>
Surintensité d un

étage

R — B iR

E.31>>>

Mise en service:; Quiteé
de surintensité d un

étage

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

M BOEE
3D

Valeur fixe d un étage

10A

0.04~75

T — B IE R
3D T

Retard d’ un étage

Os

0~60

T B
3>
Surintensité de deux

étage

ORI 5 )
E.31>>
Mise en service:; Quiteé

de deux étage

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

R BOEE

315>

7.5A

0.04~75
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Valeur fixe de deux étage

T B AE R
3. T

Retard de deux étage

2s

0~60

T =B
31>
Surintensité de

trois étage

T = B ARR
E. 31>
Mise en service; Quiteé

de

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

R =BT R
3D.M

Mode de trois étage

HE, Phin
Alarm;Trip
alarme;

déclenchement

= BoE
3>
Valeur fixe de trois

étage

TA

0.04~75

T = B AE A
3I>.T

Retard de trois étage

2s

0~60

A usii

Inver. Time I>

Surintensité a temps

inverse

SN PR R R

E. I>. Inv

Mise en service; Quiteé
de surintensité a temps

inverse

0~1

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

ST BRJE Bl A
I>. Inv
Courant de démarrage a

temps inverse

6A

0.04~75

S PR B[R] 22 45
I>. Inv. K
facteur de temps & temps

inverse

0.1s

0~100

S I R £ 2
I>. Inv. X

Type de courbe & temps

— s AR
S1;52;S3

moyen; treés;
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inverse

extréme

J& i i
PostAcceleratingl>
surintensité
d’ accélération

arrieére

=PI [IBLSORY 15 8151

E. IDP

Mise en service; Quiteé
de surintensité

accélération arriére

0~1

B WA

No;Yes

Mise en service;

Quiteé

Je s s IR 1
P

Valeur fixe de
surintensité

apres

accélération

6. 5A

0.04~75

SN A e
I>P.T
retard de surintensité

accélération arriére

1s

0~60

BT AL AR

Bus Charge

Protection
Protection de charge

de ligne meére

RS HR

E.B. Cha

Mise en service:; Quiteé
de protection de charge de

ligne mére

B A

No;Yes

Mise en service;

Quiteé

78 R IR LA E B

B. Cha

Valeur fixe de
protection de charge de

ligne meére

5A

0~100

7o B AR F I [A]
Cha.Ac. T
Temps de protection de

charge de ligne meére

3s

0~60

7o HL DR S IR
B.Cha. T
Retard de protection de

charge de ligne meére

5s

0~60

PR

ControlFailure

PR T OR

E.CB. A

0~1

B A

No;Yes
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Alarm

Mise en service; Quiteé

Mise en service;

Alarme d’ échec de d’ alarme d échec de Quiteé
controle controle
e o S I
CB.A. T
10s 0~999
retard d’ alarme d’ échec
de controle
PT W2k &5 & 4558
BH; BA
E.PtBr. A
No;Yes
Mise en service; Quiteé 0 0~1
PT ek 45 2 Mise en service;
d’ alarme de déconnexion
PT break Quiteé
du PT
Alarme de
PT W2k & & 1L iy
déconnexion du PT
PtBr. T
5s 0~999
Retard d’ alarme de
déconnexion du PT
10 — B8 B BA
E. I0>>> No:Yes
0 0~1
Mise en service; Quiteé Mise en service;
d’un étage 10 Quiteé
TR
10 —BEfE
10>>>
10>>>
Séquence zéro d un 10A 0.04~75
Valeur fixe d un étage
étage
10
10 —EXACHY
10>>>T 5s 0~60
Retard d’ un étage 10
10 —EE#ER B BA
E. 10>> No:Yes
0 0~1
EFp B Mise en service; Quiteé Mise en service;
10>> de deux étage 10 Quiteé
Séquence zéro de H P
10 ZB =
deux étage Alarm;Trip
E. I0O>>M 0 0~1
alarme;
Mode de deux étage 10
déclenchement
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10 —“BUEMH

10>>
9A 0.04~175
Valeur fixe de deux
étage 10
10 Z B AER
T0>>T 10s 0~60
Retard de deux étage 10
10 J i BR¥%IR BH; A
E. I01. Inv No;Yes
0 0~1
Mise en service:; Quiteé Mise en service;
a temps inverse 10 Quiteé
10 iy R JE BE
101. Inv
6A 0.04~75
F 7 R Valeur de démarrage a
Inver. Time 10> temps inverse 10
Séquence zéro a 10 PR 2%
temps inverse I01. Inv. K
0.1s 0~100
Facteur a temps
inverse 10
10 S i) PR il 2% — s B M
I01. Inv. X S1;S2;S3
0 0~2
Coube & temps inverse moyen; tres;
10 extréme
10 JE s #4218
BH; A
E. I0>P
No;Yes
Mise en service; Quiteé 0 0~1
Mise en service;
d’ accélération
Quiteé
F7 I I arriére 10
PostAcceleratingl0> 10 G g 77 = i, B
Accélération apreés E. IO>P. M Alarm;Trip
0 0~1
homopolaire Mode d’ accélération alarme;
arriére 10 déclenchement
10 J& b 7€ 18
10>P 1A 0.04~75
Valeur fixe
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d’ accélération

arriére 10

10 J& Jin g S i
I0>P. T
retard d’ 0s 0~60

accélération arriére

10
A B R A T
30s 0~999
BI. SRT
AM5-U1 = M #
AM5-Ul Setting value
Tableau de réglage AM5-Ul
LONIN
LRI A2 HK EH 4 W Default Bk HE
Protection Function Value Name Valeurs Range Notice
Nom de protection Nom de la valeur par Portée Remarque
défaut
PT A2 Lt
PT 100 0.1~9999
Rapport PT
R B2k 77
PT mode
0 0~1 3PT; 2PT
Méthode de cablage de
tension
— X HE IR
U Unit
0 0~1 KV;V
Affichage de la
tension primaire
R 2 4R
BH; A
E.U.Un. A
No;Yes
Mise en service; 0 0~1
AP HE R 45 2 Mise en service;
Quiteé d’ alarme
Under Voltage Alarm Quiteé
basse tension
KRS e
50V 0~200
U.Un. A

113




Valeur fixe d’ alarme

basse tension

i L 5 A )
U.Un.A. T
d’ alarme

Retard

basse tension

5s

0~999

PT W2k HBHR
U.Un. A T

Mise en service; Quiteé
de verrouillage de

déconnexion du PT

B A

No;Yes

Mise en service;

Quiteé

T EE
U. None
Valeur fixe sans

pression

15V

0~200

I & B R
E. LVThr.
Mise en service;

Quiteé¢ de seuil basse

tension

B A

No;Yes

Mise en service;

Quiteé

FFid R
U0 Over Voltage Alarm

Alarme de surtension

homopolaire

TR s SR
E.0.U0

Mise en service;
Quiteé¢ d’ alarme de

surtension

homopolaire

B A

No;Yes

Mise en service;

Quiteé

TS EEH
0.U0

Valeur d’ alarme de
surtension

homopolaire

110V

0~200

LA BT
0.00.T
Retard de surtension

homopolaire

10s

0~999
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RS
Over Voltage Alarm

Alarme de surtension

o R R
E.OVP. A
Mise en service;

Quiteé d’ alarme de

surtensio

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

o R e
OVP. A
Valeur fixe d’ alarme

de surtensio

110V

0~200

I B P G B
OVP.A. T
Retard d’ alarme de

surtensio

10s

0~999

PT Wik &%
PT BreakAla.
Alarme de déconnexion

du PT

PT W4 & R
E.PtBr. A
Mise en service;

Quiteé¢ d’ alarme de

déconnexion du PT

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

PT Wr2k 417 L
U2. Pt
Tension de d’ alarme

de déconnexion du PT

35V

0~200

PT Wk 15 2 1L i}
PtBr. T
Retard d’ alarme de

déconnexion du PT

10s

0~999

PRI A
300 Over Voltage Alarm
Alarme de surtension

homopolaire

autoproduite

300 HEHRIR
E. 0. 300. A
service;

Mise en

Quiteé d’ alarme 3UO

BH; A
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

300 HEEME
0. 300. A
Valeur fixe d’ alarme

3U0

110V

0~200

3U0 & AE i

10s

0~999
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0.3U0.A. T
Retard d’ alarme 3U0
For A& P e TR IR
X E.M.BC
Far B IR P B B BA
Mise en service;
Over haul-lockout No:Yes
Quiteé de 0 0~1
Verrouillage de 1’ état Mise en service;
communication de
de 1’ inspection Quiteé
verrouillage de
révision
AM5-DB & fH *
AM5-DB Setting value
Valeur fixe de tableau AM5-DB
‘ BRI
LRI HR
E M 4 W Default 8 & 7E
Protection
Value Name Valeur Range Notice
Function
Nom de valeur fixe par Portée Remarque
Nom de protection
défaut
— KK BRI
Pri. Sys. 7730753 4
Affichage d’ image de 2 0~4 Mode0~4
premiére fois voie 0 — voie 4
— X HE IR
U tnit 1 0~1 KV; V
Affichage de tension de
premiére fois
PT A2 Lt
PT 1 0.1~999
Rapport PT
CT A2 Lk
CT 10 0.1~999
Rapport CT
Bk I e
0. 15s 0~1

Tripping pulse
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Elargissement de

déclenchement
1QF 7 &
1QF On 8 1~16
Position 1QF
2QF A &
2QF On 9 1~16
Position 2QF
eSS piisAsiNan B BA
E.In. V.C No;Yes
0 0~1
Tension de ligne Mise en service;
entrante a juger Quiteé
BH; BA
B RR No;Yes
0 0~1
E.BusSp. T Mise en service;
Quiteé
M 1 B B BA
E. 1-In. Spa. No;Yes
N \ 0 0~1
2% /1
R TAEES Stand-by de ligne Mise en service;
BUS tie protection entrante 1 Qui teé
and standby power R .
vopen HELE 2 Bt A
automatic switch E. 2-In. Spa. No: Yes
. 0 0~1
Ligne Stand-by de ligne Mise en service:
entrante/connectio entrante 2 Quiteé
n de mére stand-by R .
T EE
LossVol.
50V 0~999. 999
Valeur fixe de ligne
entrante sans pression
B o e {8
LossB. Vol.
Valeur fixe de 50V 0~999.999
connection de mére 1
sans pression
A EE
50V 0~999. 999
Vol.St.V
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Valeur fixe de ligne

entrante avec pression

BRI
Vol.St.B.V

Valeur fixe de
connection de meére avec

pression

50V

0~999. 999

pii 5 W W/ TER
1-InLo. C
Valeur fixe de ligne

entrante 1 sans courant

0~90

B2k 2 o e E
2-InLo. C
Valeur fixe de ligne

entrante 2 sans courant

0~90

53 B A L LE R
B. Cha.D
Retard de charge par

étage

15s

0~99

B AHIRE T
B.Cha.R.D
Retour de T de charge par

étage

10s

0~99

HEZR 1 FHLERS
1-1.C.D
Retard de charge de ligne

entrante 1

15s

0~99

LR 1 FHIRE] T
1-1.C.RD
Retour de T de charge de

ligne entrante 1

10s

0~99

HEZR 2 FHLERS
2-1.C.D
Retard de charge de ligne

entrante 2

15s

0~99
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HEZR 2 FEHIR[E] T
2-1.C.RD
Retour de T de charge de

ligne entrante 2

10s

0~99

BhdE 2R 1 FERS
1-In. T. D.
Retard de ligne entrante

déclenchée 1

2s

0~99

B2k 2 FERT
2-In. T.D.
Retard de ligne entrante

déclenchée 2

2s

0~99

B REIDEAE IS
Bus. T. D.
Retard de connection de

mere

2s

0~99

AR 1 ER
1-In.C. D.
Retard de ligne

entrante enclenchée 1

2s

0~99

EriELR 2 ZEWY
2-In. C. D.
Retard de ligne

entrante enclenchée 2

2s

0~99

£ BEREAE R
Bus. C. D.
Retard de connection de

mére enclenchée

2s

0~99

B
3I>>>
Surintensité d un

étage

R — B iR

E.31>>>

Mise en service:; Quiteé
de surintensité d un

étage

B BA
No;Yes
Mise en service;

Quiteé

M BOEE
3D

6A

0~90
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Valeur fixe de

surintensité d un étage

1L — BUE RS

3IOO5.T 0s 0~99
Retard d’ un étage
i —BUE BH; BA
E.3I>> No;Yes
0 0~1
Mise en service; Quiteé Mise en service;
m B de deux étage Quiteé
30> I BoE
Surintensité de 3> 5A 0~90
deux étage Valeur fixe de deux étage
T B e B
3. T 28 0~99
Retard de deux étage
Ja I AR
BH; A
E. I>P
No;Yes
Mise en service; Quiteé 0 0~1
Mise en service;
de surintensité
Quiteé
accélération arriere
Ja I R
JERIBESuRibct )
PostAcceleratingl>
P
surintensité
Valeur fixe de 4A 0~90
accélération
surintensité
arrieére
accélération arriére
S N Y R
I>P.T
1s 0~99
retard de surintensité
accélération arriére
Fasth] m] 6 M 2 4 75 i) ] i M 2 15218 BH; BA
ControlFailure E. CB. No;Yes
0 0~1
Alarm Mise en service; Quiteé Mise en service;
Alarme de de circuit de controle Quiteé
déconnexion de 25 ][] J4% DT 2248 2
5s 0~99
circuit de controle CB. T

120




Retard de circuit de

Retard de protection de

survoltage

controle
REZE PT 2B #50R
BH; BA
E.B. PtBr
No;Yes
Mise en service; Quiteé 0 0~1
Mise en service;
de déconnexion du ligne
Quiteé
mere PT
PT Mgk &% HELE PT Wik #%iE
BH; BA
PT break E. I.PtBr
No;Yes
Alarme de Mise en service; Quiteé 0 0~1
Mise en service;
déconnexion du PT de déconnexion du ligne
Quiteé
entrante PT
PT W2 iE i)
PtBr. T
5s 0~99
Retard de de déconnexion
de ligne PT
o B AR IR B BA
E. OVP No;Yes
1 0~1
Mise en service; Quiteé Mise en service;
de survoltage Quiteé
. = T0" {0
o R 5
Alarm;Trip
1o L fR 4 E. OVP. M 0 0~1
alarme;
Over Voltage Mode de survoltage
déclenchement
Protection
o B RO e
Protection de
U. OVP
survoltage 270V 0~999. 999
Valeur fixe de
protection de survoltage
It H R AR I B
OVP. T
0s 0~60
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MR B REFMHICRAER

Accessories B Event Record

Annexe B Liste des journaux d'événements de périphérique

AM HEAE %
AM Event Record

Journal des événements AM

S r P
i T T ann
HIF AR SRR Parameter
code r values )
Event name Parameter name unit
Code , Valeur du .
, Nom de 1" événement Nom du parametre Unité de
d’ événem paramétr .
ent o parametre
A FHHLIR ESE
la Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
R — B ARy B AHHLIA ETSE
0 31>>> Ib Float A
Protection contre les surintensités | Courant de phase Nombre
d’ une étage B flottant
C FHHIR R
Ic Float
Courant de phase Nombre A
C flottant
A FHHLIR R
Ia Float
Courant de phase Nombre A
A flottant
AR B AR B AH HLI R
3I>> Ib Float
! Protection contre les surintensités | Courant de phase Nombre A
de deux étage B flottant
C HHHIR R
Ic Float
Courant de phase Nombre A
C flottant
A FHHLIR R
IR = B R Ia Float A
3> Courant de phase Nombre
2 Protection contre les surintensités A flottant
de trois étage B AHHL I FE
Ib Float A
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Courant de phase Nombre
B flottant
C HHHLIR 7 R
Ie Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
A FHHLIR EEE
Ta Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
Ja B I i — B AR B AHHLIA ESE
3>>>.8 Ib Float A
Protection d une étage contre les | Courant de phase Nombre
surintensités de démarrage B flottant
C HHHR ETE
Ic Float
Courant de phase Nombre A
C flottant
A FHHLIR ETE
Ta Float
Courant de phase Nombre A
A flottant
IBAT I IR — B AR B AHHLIA ETE
3I>>>.R Ib Float
Protection d’ une étage contre les | Courant de phase Nombre A
surintensités de marche B flottant
C HHHR ETE
Ic Float
Courant de phase Nombre A
C flottant
X ETE
&TH] Float .
Temps Nombre
flottant
A FHHLIR ETE
A FH B IS PR VAR PR A Ta Float N
Ta>InverseT. Courant de phase Nombre
Protection contre la surintensité A flottant
de phase A & temps opposé B #HHL7A A
Ib Float A
Courant de phase Nombre
B flottant
C HHHIR EEE A
Ie Float
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Courant de phase Nombre
C flottant
X 77 R
S (]
Float
t S
Nombre
Temps
flottant
A FHHLIR R
Ia Float A
B #8 ) B R i i AR 3 Courant de phase Nombre
6 Ib>InverseT. A flottant
Protection contre la surintensité B #HHL7A DT
de phase B a temps opposé Ib Float A
Courant de phase Nombre
B flottant
C FHHR ¥ R
Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
X ¥ R
O]
T1H] Float
t S
Nombre
Temps
flottant
A MR 77 R
la Float A
C AH S B PR i v AR 3 Courant de phase | Nombre
7 Ic>InverseT. A flottant
Protection contre la surintensité B FHEE T A
de phase C & temps opposé Ib Float A
Courant de phase Nombre
B flottant
C MHHR ¥ R
Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
. 7% R
101 &y —B
Float
8 101>>> 101 A
, Nombre
Surintensité d un étage 101
flottant
e 7 A
101 i — B
Float
9 101>> 101 A
) , Nombre
Surintensité de deux étage 101
flottant
102 it — R
10 B 102 PR A
102>>> Float
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Surintensité d un étage 102

Nombre

flottant
e 77 R
102 i — B
Float
11 102>> 102 A
Nombre
Surintensité de deux étage 102
flottant
X 77 R
S (]
Float
t Norb S
ombre
101 i fR Temps
12 0151 I flottant
nverseT. S
. . EFSE
Limite de temps inverse 101
Float
101 A
Nombre
flottant
X 7 A
i 1]
Float
t Nomb S
ombre
102 [ iR Temps
13 102>InverseT flottant
. . 7 A
Limite de temps inverse 102
Float
102 A
Nombre
flottant
A FHHLI 77 R
la Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
Ja i AR A B AHHL 77 R
14 I>P.T Ib Float A
Protection de surintensité Courant de phase Nombre
accélération arriére B flottant
C fHHLI ¥ R
Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
£ il
15 Reclose — — —
réenclenchement d’ enclenchement
. 7 A
(T2 IS
Float
16 UnderFr. Frequency Hz
Nombre
délestage basse fréquence Fréquence
flottant
FahE
17 ManualClose — —_— —

Enclenchement manuel
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Fzhor

18 ManualTrip — — —
Déclenchement manuel
, X B K AH R 7 A
4B B I '
) Im Float
19 OverLoadTrip A
Courant de phase Nombre
déclenchement de surcharge )
maximal flottant
. R
1 HL
9 Float A
B 7 i — B R . Nombre
Courant inverse
20 12>>> flottant
Protection de surintensité inverse B N AH AR A
d’ un étage Im Float A
Courant de phase Nombre
maximal flottant
X 7 A
I [A]
¢ Float
G R IRAR Nombre ;
Temps
921 I2>InverseT flottant
Protection & temps inverse de séquence ﬁ‘?Eﬁ{f[i /%)Jj*ﬁ
négative 192 Float A
) Nombre
Courant inverse
flottant
Bk F 23 L AT
Trip Percent Float %
Pourcentage de Nombre
declenchement flottant
B K AH R R
Im Float A
A 2k il Courant de phase Nombre
99 OverHeat. T maximal flottant
Déclenchement de surcharge V2 R
thermique IR HR Float
I1 A
) Nombre
Courant direct
flottant
. Y
G ﬁ
Float
12 A
) Nombre
Courant inverse
flottant
= 525 VT
j%%,f%}—)j H_X‘j(*ﬁ EEA‘{}“J /%/n\ﬁ
93 ) Im Float A
StallTrip Courant de phase Nombre
Protection contre le décrochage maximal flottant
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B 3 KA B R A
) Im Float
24 StartOutTime A
Courant de phase Nombre
Protection de trop long démarrage maximal flottant
G T 54 B N AH L NEFEE
Im Float
25 LVP. T ) v
Tension de phase Nombre
Protection basse tension maximal flottant
e
UAB Float v
Nombre
flottant
R AR A
Float
26 LVP. T UBC v
Nombre
Protection contre les sous—tensions flottant
7 A
UCA Float .
Nombre
flottant
7 A
UAB Float .
Nombre
flottant
= 5 ¥
o FH
27 UBC Float v
OvP. T Nombre
Protection de survoltage flottant
7 A
UCA Float .
Nombre
flottant
TR RS/ B F R R
U0. OVP/3U0. OVP - A
. . R HE
08 Protection contre les surtensions 1o Float .
homopolaires/protection ] ] Nombre
. Tension homopolaire
auto—générée contre les surtensions flottant
homopolaires
e X L 7 A
A1l R AR AP A4l U Float
29 Unb. V. T Unb. V V
. . o . Nombre
Protection de tension déséquilibrée | Déséquilibrage U
flottant
20 ANPAli E LR ANAET T e A
Unb. I. T Unb. I Float
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Protection de courant déséquilibré

Déséquilibrage 1

Nombre
flottant

31

B LTk
SevereGas. T

Déclenchement de gaz lourd

32

JE& 1R TRk i
Pre.Re. T
Déclenchement de libération de

pression

33

R I Bk 1]
HighTemp. T

Déclenchement de surchauffe

34

e & 1Bk /] 1 Bk
Non—ell.T/Me. dol. T
Non—charge 1 déclenchement /

Mesurage porte 1 déclenchement

35

e & 2 Bhiw /=1 2 Bk
Non—el2. T/Me. do2. T
Non—charge 2 déclenchement /

Mesurage porte 2 déclenchement

36

oy B 6 BHIEC
B.S.C.B.
Connection de mére stand-by par

étage

37

Bk 28 1
B.S.T. 1
Ligne entrante déclenchée 1 stand—by

par étage

38

Bkt 28 2
B.S.T.2
Ligne entrante déclenchée 2 stand—by

par étage

39

2 % 1 kiEZ 1
2S. 1T. 1-In.
Ligne entrante 1 & 2 stand—by 1

déclenchée

40

2% 1 Akt 2
2S. 1C. 2-1n.

Ligne entrante a 2 stand—by 1 combiné

41

1% 2 BhptZe 2
1S. 2T. 2-1In.
Ligne entrante 2 & 1 stand—by 2

déclenchée

42

12 541

128




1S. 2C. 1-In.
Ligne entrante combiné 1 & 1 stand—by 2

enclenchée

43

FBE G 1
B.R.C. 1
Ligne entrante enclenchée de retour 1 par

étage

44

BRI 2
B.R.C.2
Ligne entrante enclenchée de retour 2 par

étage

45

73 B SR B BRI
B.R.T.B.

Connection de mére déclenchée de retour

par étage

46

2% L ARG 1
2S.IR.C. 1

Ligne entrante 1 a 2 stand-by 1 retour

47

2 % 1 BIABkd 2L 2
2S. 1R. T. 2

Ligne entrante 2 a 2 stand-by 1 retour

48

1% 2 HIAGEHE 2
1S. 2R. C. 2

Ligne entrante 2 a 1 stand-by 2 retour

49

1% 2 EIABkiEZ 1
1S.2R. T. 1

Ligne entrante 1 a 1 stand-by 2 retour

50

FC P8
FC Block

Verrou FC

A FHHLI
la
Courant de phase
A

ETE

Float

Nombre
flottant

B AHHLE
Ib
Courant de phase
B

ETE

Float

Nombre
flottant

C AHHLIR
Ic
Courant de phase
C

ETSE

Float

Nombre
flottant

51

AR A 1R T Bk i
DoorOpenT
Porte du transformateur
accidentellement ouverte et

déclenchée
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REAE A ]

52 RemoteClose — — —
Enclenchement par télécommande
TPy
53 RemoteTrip — —_— —_—
Déclenchement par télécommande
FNAX Al B ONZEH R R
64 LVP. T Unm Float v
Protection contre les pertes de Tension de ligne Nombre
pression maximale flottant
ALKk
55 Low 0il. T — — —
Déclenchement de bas niveau d huile
AL =k
56 High o0il.T L L L
Déclenchement de haut niveau
d’ huile
X 7 A
) [H
11 Float
t S
Nombre
Temps
flottant
A FHHLI 7 A
la Float A
S Bt PR S A AR AP Courant de phase Nombre
e7 I>InverseT. A flottant
Protection contre les surintensités B FHEE T A
a temps inverse Ib Float A
Courant de phase Nombre
B flottant
C fHHL I 7 A
Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
N 7 A
101 i =B
Float
58 101> 101 A
Nombre
Surintensité de trois étage 101
flottant
s 7 A
101 Ja i id i
Float
59 I0I>P. T 101 A
) ) Nombre
surintensité accélération arriére 101
flottant
e i R AP Bk i
60 OverTemp. T — —_— —_—

Déclenchement de protection haute
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température

61

B2 LI DR B 1)
LightGasT
Déclenchement de protection contre

les gaz légers

62

2 % 1 BhREEE
2S. 1T. B.

Connection de mére déclenchée a 2

stand-by 1 déclenchée

63

2 % | HIGHRHK
2S. IR. C. B.

Connection de mére déclenchée de

stand-by 2 retour 1

64

SERMLA BRI L 1
Die.S.T. 1
Ligne entrante déclenchée 1 de groupe

électrogéne diesel stand-by

65

SER MBI 2L 2
Die.S.T. 2
Ligne entrante déclenchée 2 de groupe

électrogéne diesel stand-by

66

BERBLA 1 G BRI
Die.S.C.B.
Connection de mére de groupe électrogéne

diesel stand-by

67

BERBLA BB SRR
Die.S.C.B.
Groupe électrogéne diesel de groupe

électrogéne diesel stand-by

68

e & 3 Bk
Non—el3. T

Déclenchement de non électrique 3

69

AEHL & 4 B
Non—-el4. T

Déclenchement de non électrique 4

70

%1 B
Sparel. T
Déclenchement stand-by 1

71

% H 2 B
Spare2. T
Déclenchement stand-by 2

73

% H 3 B
Spare3. T
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Déclenchement stand-by 3

b 2 4 Bk
74 Iso.Cab. T L L L
Déclenchement continue d’ armoire
d’ isolement
Z G E R Bk i
75 Sys.Res. T L L L
Déclenchement de résonance du
systeme
. X R
re ARG I B
Float
76 OF. T Frequency Hz
Nombre
Déclenchement & haute fréquence Fréquence
flottant
T A W e 1)
Th. Fa. T
77 — — —
Déclenchement de panne de
thermostat
A FHHLI 7 A
la Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
B AHHL 7 A
Ib Float A
H7= 310 1%3~ —Ex Bk Courant de phase Nombre
78 310>>> B flottant
Déclenchement de protecti C FHHLA R
on d’ auto-produit d un étage 310 Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
7 A
Float
310 A
Nombre
flottant
A FHHLI 7 A
Ia Float A
Courant de phase Nombre
17 310 (74— b - fottant
BB [ : N
B AH HLIL T A
310>>
79 ) Ib Float
Déclenchement de protection d’ A
] Courant de phase Nombre
auto—produit de deux étage 310
B flottant
C AHHLYL e
Ic Float A
Courant de phase Nombre
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C flottant
7 A
Float
310 A
Nombre
flottant
=) N Nor3 IJ—:l‘W
S B N AH HL R
OverLoadAla. Float
80 OverLoadAla. A
) Courant de phase Nombre
Avertissement de surcharge )
maximal flottant
7R
Float
UAB v
Nombre
flottant
77 R
Float
UBC V
[ £ PT Wr£ks5 % (AM5. AM4-U) Nombre
I Bus PT BreakAla. flottant
81 ) = L%
Alarme de déconnexion PT de FE
connection de mere 1 (AM5. AM4-U)D Float
UCA V
Nombre
flottant
¥ R
B HL
Float
U2 V
. . Nombre
Tension inverse
flottant
Pl
82 CtrErrorAla. - - -
Alarme d’ échec de contrdle
. 17 R
1 HL
9 Float A
NS S U TN ) Nombre
Courant inverse
83 I12>>.A flottant
Alarme de surintensité inverse de B RAH PERE
dexieme étage Im Float
Courant de phase Nombre
maximal flottant
HEE ¥ R
Alarm percent Float "
o # s Pourcentage Nombre ’
84 OverHeat. A d’ alarme flottant
Alarme de surcharge thermique 5 R AR A
Im Float
Courant de phase Nombre
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maximal flottant
. 7 A
1E 7 B
Float
11 A
) Nombre
Courant direct
flottant
. Yy
G ﬁ
Float
12 A
) Nombre
Courant inverse
flottant
[ BHRHE &% (AM5\AM4-U1) . =
2E HL TR EE
I Bus LVP. A BRI PR
Um Float
85 Alarme basse tension de connection de mére V
Tension de ligne Nombre
I C(AM5\AM4-U1) .
maximale flottant
[ BEik f 5% (AM5\AM4-U1) KL LR A
86 I Bus OVP. A Um Float .
Alarme de surtension de connection de | Tension de ligne Nombre
mere I (AMH\AM4-U1) maximale flottant
[ B 7 Id R 45 % (AM5\AM4-U1) - R
N 3 EIFHE
I Bus UO0. OVP. A Float
87 Uo V
Alarme de surtension homopolaire de Nombre
Tension homopolaire
connection de mere I  (AM5\AM4-U1) flottant
BT
38 LightGasA — — —
Alarme de gaz léger
BREE
89 OverTemp. A — — —
Alarme haute température
e 2
90 Non—el2. A — — —
Alarme de non électrique 2
e g 3
91 Non—el3. A — — —
Alarme de non électrique 3
53 B 78 HL 5 il
92 BusCharge — — —
Accomplissement de charge par étage
4 1 RHTEKR
93 1-In. Charge L L L
Accomplissement de charge de ligne
entrente 1
W4 2 FTRHTER
94 2-In. Charge — — —

Accomplissement de charge de ligne

134




entrente 2

[ RFE = B R 5% (AV5\AMA-UD) N 7 AU
EIPHIE
I Bus 3U0. OVP. A Float
95 U0 v
Alarme de surtension homopolaire d’ ) Nombre
Tension homopolaire
auto-production mére I (AM5\AM4-U1) flottant
I BHK H R 5% (AM5\AM4-U2) K2 HL 7 AR
96 IT Bus LVP.A Un Float v
Alarme de basse tension de mére II | Tension de ligne Nombre
(AM5\AM4-U2) maximale flottant
I RE i B R (AM5\AM4-U2) _ 7 AR
- LR HE
IT Bus UO. OVP. A Float
97 U0 v
Alarme de surtension homopolaire de ) Nombre
Tension homopolaire
mére IT (AM5\AM4-U2) flottant
7 A
Float
UAB2 V
Nombre
flottant
7 A
UBC2 Float .
1T RE PT Wik 5% (AM5\AM4-U2) Nombre
IT Bus PT BreakAla. flottant
98 ) = L%
Alarme de déconnexion PT de 17 A
connection de mere IT (AMb. AM4-U) Float
UCA2 V
Nombre
flottant
7 A
B L
Float
U2 V
) ) Nombre
Tension inverse
flottant
1T BFid B 454 (AM5\AM4-U2) R R 77 R
99 IT Bus OVP. A Unm Float v
Alarme de surtension de mére II Tension de ligne Nombre
(AMB\AM4-U2) maximale flottant
[ EFEPF RS E (AM5\AM4-U2) H 7= 300 A
100 IT Bus 3U0.OVP. A 300 Float v
Alarme de surtension homopolaire d’ Auto production Nombre
auto—production mére I1 (AM5\AM4-U2) 300 flottant
ALk dEZE 1, 2
M.S.T. 1,2
101 ) — — —
Ligne entrente déclenchée 1,2 de
moteur stand-by
LA A HL
102 M.S.C. M. — — —

Moteur combiné de moteur stand—by
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A FHELI e
Ia Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
T =B B AH L e
103 3I>.A Ib Float A
Alarme de surintensité de trois Courant de phase Nombre
étage B flottant
C FHHR e
Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
s 7R
101 i —B %
Float
104 T0I>>>. A 101 A
] ) Nombre
Alarme de surintensité d’un étage 101
flottant
101 i =B A
I01>>. A Float
105 ) ] 101 A
Alarme de surintensité de deux étage Nombre
101 flottant
101 i = B A
I01>. A Float
106 ) ] 101 A
Alarme de surintensité de trois étage Nombre
101 flottant
X 7 A
RG]
j!j Float
S
101 S BRI i o T Nombre
emps
I01>InverseT. A P flottant
107 . . = L%
Alarme de surintensité a temps inverse A
101 Float
101 A
Nombre
flottant
. 7 A
101 Jamig s %
Float
108 I01>P. A 101 A
. . Nombre
Alarme d’ accélération arriére 101
flottant
. RPN
102 i 5% P
Float
109 102>. A 102 A
. . Nombre
Alarme de surintensité 102
flottant
102 i R i i 5 ot ) EFSE
102>InverseT. A Float
110 ) ] t s
Alarme de surintensité & temps Nombre
. Temps
inverse 102 flottant
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ek

Float
102 A
Nombre
flottant
. Y
G ﬁ
9 Float A
i — B . Nombre
Courant inverse
11 I2>0>.A flottant
Alarme de surintensité inverse d’ un B K AH IR A
étage Im Float A
Courant de phase Nombre
maximal flottant
R PR 5
112 HighTemp. A L L L
Alarme de protection contre la
surchauffe
HILE RS %
113 SevereGas. A L L L
Alarme de protection contre les gaz
lourds
NS A EN 7 A
REHE
Um Float
114 LVP. A ) ) V
) Tension de ligne Nombre
Alarme de perte de pression )
maximale flottant
102 Wi — Bt & A
T02>>>. A Float
115 ) . , 102 A
Alarme de surintensité d un étage Nombre
102 flottant
102 Wi — Bt & A
102>>. A Float
116 ) ) 102 A
Alarme de surintensité de deux étage Nombre
102 flottant
1T %
117 DoorOpenA — — —
Alarme d’ ouvreture de porte
HEZR PT Widk
118 I.PtBr. A — — —
Coupure de ligne entrente PT
e 1 5
119 Non—ell. A — — —
Alarme de non electric 1
e 4 5
120 Non—el4. A — — —

Alarme de non electric 4
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121

A I 78 HL S8 K
chargeOK
Accomplissement de charge de

réenclenchement

122

HH 1
Sparel. A
Alarme de stand-by 1

123

%H 2
Spare2. A
Alarme de stand-by 2

124

% H 3
Spare3. A
Alarme de stand-by 3

125

QIS
Mark. Charge

Charge d’ électricité urbaine

126

T FL Ak HL L
Mark. S. T. D.
Moteur stand-by d’ électricité

urbaine déclenchement

127

AR AL 1
Mark. S.C. 1
Ligne entrente enclenchée 1

stand-by d’ électricité urbaine

128

AR EELL 2
Mark. S. C. 2
Ligne entrente enclenchée 2

stand-by d’ électricité urbaine

129

W I AR
RP. T
Protection contre les inversions de

puissance

HIIh#HE
Active power

Puissance active

R

Float

Nombre
flottant

kW

R4
Power factor
Facteur de

puissance

R

Float

Nombre
flottant

130

JE IR &
Pre.Re. A

Alarme de libération de pression

131

KEHLE 1 FH
Al.S. 1. Charge
Charge de moteur stand-by 1

132

KENLE 2 FEH
Al.S. 2. Charge
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Charge de moteur stand-by 2

SRR 1Bk 1QF
Die.S. 1T. 1QF

133 — — —
Déclenchement 1QF de groupe
électrogeéne diesel stand-by 1
SERHLE 1 & 4QF
Die. S. 1C. 4QF
134 — — —
Enclenchement 4QF de groupe
électrogeéne diesel stand-by 1
SeRHl# 2 Bk 2QF
Die. S. 2T. 2QF
135 — — —
Déclenchement 2QF de groupe
électrogeéne diesel stand-by 2
SR 2 & 4QF
Die. S. 2C. 4QF
136 — — —
Enclenchement 4QF de groupe
électrogéne diesel stand-by 2
T A5 s o o
137 Th. Fa. A — — —
Alarme de panne du thermostat
TR RS E (AEEED
Se. OVP. A
138 . . — — —
Alarme de surtension secondaire
(non electric)
A FHHLIR R
Ta Float
Courant de phase Nombre A
A flottant
B AHHLIR R
Ib Float
AT 310 fR 45 Courant de phase | Nombre A
Unb. 310. A B flottant
139 Alarme de protection courant C FHHLR R
déséquilibré 310 Ic Float
Courant de phase Nombre A
C flottant
7 R
Float
310 A
Nombre
flottant
DI1 AZ Az
150 DI1 — — —

D11 Bit variable
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151

DI2 AZ {7
DI2
Bit variable DI2

152

D13 AF {7
DI3
Bit variable DI3

153

DT4 AF {7
D14
Bit variable DI4

154

DI5 AF {7
DIb
Bit variable DI5

155

DI6 AZfr
DI6
Bit variable DI6

156

DI7 AR ff
DI7
Bit variable DI7

157

DI8 AZ A
DI8
Bit variable DIS

158

DI9 AZfr
DI9
Bit variable DI9

159

DI10 AZ 47
DI10
Bit variable DI10

160

DI11 A%hr
DI11
Bit variable DI11

161

DI12 AZfr
DI12
Bit variable DI12

162

D113 AZfr
DI13
Bit variable DI13

163

DI14 2247
DI14
Bit variable DI14

164

DI15 424
DI15
Bit variable DI15

165

DI16 A%fr
D116
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Bit variable DI16

166

DI17 2241
DI17
Bit variable DI17

167

D118 AZfr
DI18
Bit variable DI18

168

D119 AZ47
DI19
Bit variable DI19

169

DI20 AZ {7
DI20
Bit variable DI20

170

B JahL B AL
Position after closing set
Bit variable de position apreés

Enclenchement

171

G I AL
CCB On set
Bit variable de surveillance aprés

Enclenchement

172

AL AR AR AL
CCB Off set
Bit variable de surveillance de

décilage

173

7 Bk M A0 7
Anti-pumping set
Bit variable de surveillance

contre déclenchement

174

FeHE L
Device on power

Enclenchement d’ équipement

179

PT W2k
PT Break
Coupure de PT

180

3H& 1 RHE
3S.1 Charge
Chage 1 de stand-by 3

181

3 2AH
3S. 2 Charge
Chage 2 de stand-by 3

182

A FH 22 s gk 1)
UdA. T

A FHZEE
UdA

=R
Float
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Déclenchement de pression
différentielle de phase A

Pression
différentielle
de phase A

Nombre
flottant

183

B AHZE ik i
UdB. T
Déclenchement de pression
différentielle de phase B

B A%k
UdB
Pression
différentielle
de phase B

R

Float

Nombre
flottant

184

C HHZ LBk
UdC. T
Déclenchement de pression
différentielle de phase C

C %
UdC
Pression
différentielle
de phase C

ETE

Float

Nombre
flottant

185

wHHHKE 1844 3QF
S.R. 1#. C. 3QF
Restauration de stand—by de 1
combiné 3QF

186

B R 7
No-Vol.R. Charge
Restauration de charge de non

tension

187

WEEE 28k 4
No-Vol.R. 2. T. 4
Non tension de combiné 2 déclenchée
4

188

YWIEEE24H2
No-Vol.R.2.C. 2
Non tension de combiné 2 enclenché
2

189

WEEE 184
No-Vol.R.1.T. 4
Non tension de combiné 1 déclenchée
4

190

YWEEE 141
No-Vol.R. 1.C. 1
Non tension de combiné 1 enclenché
1

191

YWEEE14H3
No-Vol.R.1.C. 3
Non tension de combiné 1 enclenché

3

192

T Y A
Remote button close

Enclenchement & bouton distant
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193

T8 7 F sl 4y 1)
Remote button trip

Déclenchement & bouton distant

194

SMEY ]
Emergency trip

Déclenchement urgent

195

2% 1 &5k
2S. 1C. Die.
Groupe électrogéne diesel de

stand-by 2 enclenché 1

196

2% 1 BHBkSE K
2S. 1R. T. Die.
Groupe électrogéne diesel de

stand-by 2 combiné 1

197

145 Bk i)
Neg. Con. T

Déclenchement de controle négatif

198

#4255
Insul.Monit. A

Alarme de surveillance d’ isolement

199

246 2 W I Bk i)
Insul.Monit. T
Déclenchement de surveillance d’

isolement

200

YRR R
No-Vol. Charge

Charge de non tension

201

BTk 2
No-Vol. T. 2

Déclenchement sans tension 2

202

BIEA 1
No—-Vol.C. 1

Enclenchement sans tension 1

203

H A2 1 B
Sp. In. S1 Charge
Charge de ligne entrente stand—by 1

204

H A 2 B
Sp. In. S2 Charge
Charge de ligne entrente stand—by 2

205

A% 1 B4 1
Sp. In.S1.T. 1
Ligne entrante déclenché 1 ligne

entrante stand-by 1

206

w1 S
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Sp. In. S1. C. Sp.
Stand-by 1 de ligne entrante
stand-by 1

207

A% 2 B4k 2
Sp. In.S2.T.2
Ligne entrante déclenché 2 ligne

entrante stand—by 2

208

FHELE 2 58N
Sp. In. S2.C. Sp
Stand-by 1 de ligne entrante
stand-by 2

209

Y EBkEEZL 1, 2
No-Vol.T. 1, 2
Ligne entrante déclenché 1,2 sans

tension

210

BT A BERE
No-Vol. C. B.
connection de mére enclenchée sans

tension

211

BT s A o5 4
No-Vol. C. Sp. In.
Ligne entrante stand—by sans

tension enclenchée

212

Alarme de sous—intensité

A AHHLIR
Ia
Courant de phase
A

R

Float

Nombre
flottant

B AHHLE
Ib
Courant de phase
B

R

Float

Nombre
flottant

C FHHLIR
Ic
Courant de phase
C

R

Float

Nombre
flottant

213

LR AN P 7 N Bk ]
Unb.V.DI. T
Déclenchement d’ enclenchement de

déséquilibre de tension

214

TrBR AL 3
B.S.C.3
Ligne entrante enclenchée

stand-by par étage 3

215

BRI 4

144




B.S.C. 4
Ligne entrante enclenchée

stand-by par étage 4

216

1-In.RP. T
puissance inversée de ligne

entrante 1

217

24 LiRFZE 1 F4
2S. 1T. 1-In. Hand.
Chariot de ligne entrante 1 de
stand-by 2 et quittée 1

218

2% 1 BHEHE 1 T4
2S. 1R. C. 1-In. Hand.
Chariot de ligne entrante 1 de
stand-by 2 et retour 1

219

R 7] 45 2
Low S.D. A

Alarme de porte latérale basse

220

AECAN A T Bk
Accident Signal
déclenchement de porte latérale

basse

221

A ES
Accident Signal
Signal total d’ accident

222

F, s AN~ 1 Bk [
Unb. V. T
Déclenchement de déséquilibre de

tension

223

FHF ORAP B )
Ph. Se. T
Déclenchement de la protection de

1’ ordre des phases

224

W AH LR 5 Bk i
Break ph.T
Déclenchement de la protection

contre les défaillances de phase

225

[ BE PTH#EAN
I PT Invest.

Mise en service de PT d un étage

226

T B PT %N
IT PT Invest

Mise en service de PT de deux étage

227

PT 341
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PT Juxtaposition
Paralleéle PT

228

15 2 5 F i AR
1,2 Main supply outage. A
Alarme de coupure d’ alimentation

principale n° 1 et n° 2

229

EE A
Remote Juxtaposition

Paralleéle de télécommande

230

EE A
Remote Splitting

Libération d’ étre Paralléle

231

R4 75 Ho (R
B. Cha. T

Protection de charge de ligne mére

A AHHLIR
Ia
Courant de phase
A

7 RUE
Float
Nombre
flottant

B AHHL
Ib
Courant de phase
B

R

Float

Nombre
flottant

C FHHLIR
Ic
Courant de phase
C

R

Float

Nombre
flottant

232

CT kit s Bkl
CT Se.OVP.T
Déclenchement de surtension au

secondaire de CT

233

CT —IRid k&%
CT Se.OVP. A
Alarme de surtension au secondaire
de CT

234

R 8 T 4= Bk B 1E
Iso. Handcart. T
Action continue de déclenchement de

chariot isolée

235

HR ATV
Standby allowed

Permission de stand-by

236

N T
Allowable C. signal
Signal d’ autorisation d’

enclenchement

237

SR BBk B
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Die.S.T.B.
connection de mére enclenchée

stand-by de groupe électrogéne

diesel
HH ARG S
S. Sta. Die. Sig.
238 )
Signal de groupe électrogéne diesel
stand-by
AL
239 High oil. A
Alarme de niveau d huile élevé
70 Bk BEEX
No—Vol. T. B.
240
connection de mére enclenchée sans
tension
. 7% R
17 B
19 Float A
A7 ik v — Bk ) Nombre
Courant inverse
941 12>> flottant
Déclenchement de surintensité 5 R R A
inverse de dexieme étage Im Float A
Courant de phase Nombre
maximal flottant
ZEE R A Abn &
949 Differential total start flag L L L
Remarque de démarrage total d’
action différentielle
B X 7% R
BhAER ]
. . Float
Action time S
) Nombre
Durée d’ action
flottant
A FHZE b
EFSE
IdA
c . Float A
, ouran
E B IR W R o ] Nombre
) ) différentiel de
Instaneous differential flottant
243 Protect ¢ ) . phase A
rotection contre les ruptures —
. , . e . B A Z i e
rapides d’ action différentielle B FE
Float
Courant A
. . Nombre
différentiel de
flottant
phase B
CHZER 77 R
1dC Float A
Courant Nombre
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différentiel de | flottant
phase C
A FHI B e
IrA Float A
Freinage de phase Nombre
A flottant
B AH I3 R
IrB Float A
Freinage de phase Nombre
B flottant
C AH5h e
IrC Float A
Freinage de phase Nombre
C flottant
B X 7 A
BHVERT[E]
. . Float
Action time S
) Nombre
Durée d’ action
flottant
A FHZER o
" 7 A
TdA
Float
Courant A
) ) Nombre
différentiel de
flottant
phase A
B fHZ o
" T
1dB
Float
Courant A
ey tiel d Nombre
ifférentiel de
Eb R Z B R h . flottant
phase
Differential protectionwith ratio —
. C HHZ b
244 restraining 1dc NEFER
Protection de rapport d’ action Float
. . Courant A
différentielle ) ) Nombre
différentiel de
flottant
phase C
A FH#I 5 7 A
IrA Float A
Freinage de phase Nombre
A flottant
B AH#1 5 7 A
IrB Float A
Freinage de phase Nombre
B flottant
C AH#5h e
IrC Float A
Freinage de phase Nombre
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C flottant
A FHZER e b
7 A
TdA
Float
Courant A
o ] Nombre
différentiel de
flottant
phase A
B AHZ R b
, A
ZE B PR 1dB
) ) Float
245 Differential current overshoot Courant Noub A
ombre
Dépassement de courant différentiel | différentiel de
flottant
phase B
CHZER e b
7 A
1dC
Float
Courant A
) ] Nombre
différentiel de
flottant
phase C
7% R
EfH
) Float
Fixed value A
] Nombre
Valeur fixe
flottant
1EfF it i — B R 77 R
adiny
I1>>> Float
246 ) ) L Delayed S
Protection de surintensité de Nombre
o , Retard
séquence positive d un étage flottant
. 7% R
1E7 R
Float
11 A
) Nombre
Courant direct
flottant
7% R
EfH
) Float
Fixed value A
] Nombre
Valeur fixe
flottant
1E PR B R 77 R
jading
I1>> Float
247 ) ) o Delayed S
Protection de surintensité de Nombre
o Retard
séquence positive de deux étage flottant
. 7% R
1E7 R
Float
11 A
) Nombre
Courant direct
flottant
1EJ7 i s i R AR s A ,
2k — /AT /
I1>InverseT. Int -
248 . ) Curve type 1% i
Protection & temps inverse de nombre
) o Type de courbe ] SI;S2;S3
séquence positive entier
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IEELEN e
Starting current Float A
Courant de Nombre
démarrage flottant
N 7 A
I} 18] R 4K
) o Float
Time coefficient S
Nombre
Facteur de temps
flottant
. X R
SERT[E]
) ) Float
Action time S
) Nombre
Durée d’ action
flottant
. 7R
1E 7 B
Float
11 A
) Nombre
Courant direct
flottant
N 7 A
THI T
Timing threshold | 0%t A
imin resho
KR e ess Nombre
) Seuil de timing
949 Long start protection alarm flottant
Alarme de protection contre le _ X 77 R
) BhAER ]
démarrage long ) ) Float
Action time S
) Nombre
Durée d’ action
flottant
7 A
SEfH
. f Float
Fixed value A
) Nombre
Valeur fixe
flottant
7 A
adiny
Float
Delayed Nodb S
ombre
AN Pl 5 Retard
950 Ub. T. A flottant
nb. I. N
NPT B A
Alarme de déséquilibrage de courant HAEH Float
oa
Action value A
) Nombre
Valeur d’ action
flottant
. 7 A
P H
Float
Tavg A
Nombre
Courant moyen
flottant
. . e
F e AN Al o EfH Float
251 Unb. V. A Fixed value V
. . . Nombre
Alarme de déséquilibrage de tension Valeur fixe
flottant
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ek

JERS
i Float
Delayed S
Nombre
Retard
flottant
- 7 A
FIEE
) Float
Action value V
) Nombre
Valeur d’ action
flottant
SEI L R R
Uavg Float v
Tension de ligne Nombre
moyenne flottant
7R
Float
UAB v
Nombre
flottant
7% R
Float
UBC V
Nombre
flottant
77 R
Float
UCA V
Nombre
flottant
7% R
H
. = Float
Fixed value V
) Nombre
Valeur fixe
flottant
7% R
iEf
SRS Float
Delayed S
Nombre
Retard
flottant
o HU R R 77 R
OVP. A Float
252 ) UAB V
Alarme de protection contre les Nombre
surtensions flottant
7% R
Float
UBC V
Nombre
flottant
7 A
Float
UCA v
Nombre
flottant
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FFH 7 A
Uo Float v
Tension Nombre
homopolaire flottant
. 7 A
) R Float
Fixed value V
] Nombre
Valeur fixe
flottant
7%
i ¥ B
Float
Delayed S
Nombre
Retard
flottant
7R
Float
. UAB v
F it R 2 Nombre
U0. OVP. A flottant
253 N
Alarme de protection contre les FE
surtensions homopolaires Float
UBC V
Nombre
flottant
77 R
Float
UCA V
Nombre
flottant
EIPHIE 7% R
Uo Float .
Tension Nombre
homopolaire flottant
7% R
H
. = Float
Fixed value V
) Nombre
Valeur fixe
flottant
77 R
iEf
[)%[ jAd Float
. elaye S
1B 70 R 5 2 Nombre
Retard
Ul. OVP. A flottant
254 N
Alarme de protection contre les EIEE
surtensions directes Float
UAB V
Nombre
flottant
7 A
Float
UBC v
Nombre
flottant
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ek

Float
UCA v
Nombre
flottant
B PR - b
7 A
Ul
] Float
Tension de V
] Nombre
séquence
o flottant
positive
. 77 R
) R Float
Fixed value V
] Nombre
Valeur fixe
flottant
Y
T ¥ B
Float
Delayed S
Nombre
Retard
flottant
7% R
Float
UAB Nodb V
. NN ombre
1EJ7 i AR Bk ]
U1 OVP. T flottant
255 o . R
Déclenchement de protection contre Float
les surtensions directes UBC oa V
Nombre
flottant
¥ R
Float
UCA V
Nombre
flottant
IEFHE Lo
EFSE
Ul
) Float
Tension de v
) Nombre
séquence
o flottant
positive
77 R
H
) e Float
Fixed value V
Val £1 Nombre
aleur fixe
B i e AR flottant
U2. OVP. A 77 %
256 Jadiny A
Alarme de protection contre les Float
) Delayed S
surtensions inverses Nombre
Retard
flottant
25 ¥
UAB e v
Float
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Nombre

flottant
77 R
Float
UBC v
Nombre
flottant
77 R
Float
UCA v
Nombre
flottant
7 A
BT HL
Float
U2 v
. ) Nombre
Tension inverse
flottant
¥ R
H
. = Float
Fixed value V
) Nombre
Valeur fixe
flottant
¥ R
iEf
SRS Float
Delayed S
Nombre
Retard
flottant
77 R
Float
. . UAB v
A7 i s PR Bk 1 Nombre
U2.0VP. T flottant
257 ) —
Déclenchement de protection contre A
les surtensions inverses Float
UBC V
Nombre
flottant
¥ R
Float
UCA V
Nombre
flottant
7% R
B L
Float
U2 V
. . Nombre
Tension inverse
flottant
. 7 A
e Float
R HL R PR AP 5 Fixed value V
] Nombre
258 LVP. A Valeur fixe
Al d toction b . ) flottant
arme de protection basse tension —
uaing I AR .
Delayed Float
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Retard Nombre
flottant
77 R
Float
UAB v
Nombre
flottant
77 R
Float
UBC v
Nombre
flottant
7 A
Float
UCA v
Nombre
flottant
P HIE ¥ R
Uo Float .
Tension Nombre
homopolaire flottant
¥ R
iEf
SERS Float
Delayed S
Nombre
Retard
flottant
77 R
Float
UAB V
Nombre
flottant
77 R
Float
UBC V
Nombre
AP ORdr o5 flottant
250 Ph. Se. A ¥ R
Alarme de protection de séquence de UCA Float .
phase Nombre
flottant
EIPHIE 7% R
Uo Float .
Tension Nombre
homopolaire flottant
B PR - b
7 A
Ul
] Float
Tension de V
] Nombre
séquence
o flottant
positive
7 HE 17 R vV
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U2 Float
Tension inverse Nombre
flottant
S R 7 A
Uavg Float v
Tension de ligne Nombre
moyenne flottant
Ty CT Wik &%
F.CT Break. A
260 ) R — — —
Alarme de déconnexion de CT de coté
téte
FE v CT Wrek &%
261 T.CT Break. A L L L
Alarme de déconnexion de CT de coté
queue
X 7% R
RG]
j!j Float
S
102 J& s it i Nombre
Temps
102>P. T flottant
262 . . S
Surintensité accélération arriére FE
102 Float
102 A
Nombre
flottant
X 7% R
RG]
T1F] Float
t Nomb S
ombre
102 T 5 T
263 fi;f;ng enps flottant
L . 7% R
Alarme d’ accélération arriére 102
Float
102 A
Nombre
flottant
A FHZE b
EFSE
IdA
Float
Courant A
. . Nombre
différentiel de flottant
. ~ ottan
ZR R KA 5 phase A
Long term start of differential B AHZE N
. EFSE
264 protection IdA
Float
Longue durée de démarrage de Courant A
i ) ) ] ) ) Nombre
protectiond” action différentielle | différentiel de
flottant
phase B
CHZER e
TdA Float A
Courant Nombre
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différentiel de | flottant
phase C
265
266
[ CT Wirsk o5 %
267 I CT Break. A — — —
Alarme de coupure de CT de coté I
TTA CT Wik 5%
268 IT CT Break. A — — —
Alarme de coupure de CT de coté 11
I CT Bk o %
269 IIT CT Break. A — — —
Alarme de coupure de CT de coté 111
IV CT Wik o5 %
270 IV CT Break. A — — —
Alarme de coupure de CT de coté IV
A AL 3 fE
071 Pressure and current outlet action L L L
Action de sortie d’ avoir la tension
et le courant
272 e
CEEH AU
Reserve
289 Réservation
(Code d’ événement d’ alarme)
A FHHLIR 7 R
Ta Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
R B AHHLIA EEE
290 Starting air cooling tb Float A
Démarrage de refroidissement & air Courant de phase Nombre
B flottant
C HHHLIR 7 R
Ie Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
PR A FHHLIR R
291 Blocking voltage regulation Ia Float A
Réglage de blocage Courant de phase Nombre
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A flottant
B AH L e
Ib Float A
Courant de phase Nombre
B flottant
C FHHR R
Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
() B2 2 7 e v — B gk 1) [F] 5 2 7 HL VA o
Clearance 10>>> Clearance 10 Finxt
oa
292 Déclenchement de surintensité d’ un Courant A
) ] Nombre
étage d’ intervalle de courant homopolaire d’
) ) flottant
homopolaire intervalle
() 0 % 7 o v — B ik ) [) B 2 7 LI Y
Clearance 10>> Clearance 10 Fin‘t
293 Déclenchement de surintensité de Courant N if A
ombre
deux étage d’ intervalle de courant | homopolaire d’
) ) flottant
homopolaire intervalle
I B PT #EN
294 I PT Invest. —_— —_— —_—
Mise en service de PT mére I
1T B PT %A
295 IT PT Invest. — — —
Mise en service de PT mére II
PT H3hI51
296 PT Juxtaposition —_— e e
Paralléle automatique PT
IS
297 Remote Juxtaposition —_— e e
Paralléle de télécommande
RS
298 Remote Splitting — — —
Libération d’ étre Paralléle
pitetrsialt ! I 1] TF A
Neg. Con. T Float
299 ) t s
Déclenchement de protection de Nombre
R . Temps
controle négatif flottant
R PRI 2 X Y
g B Fef 1] H
Neg. Con. A Float
300 ) R t s
Alarme de protection de controle Nombre
) Temps
négatif flottant
PT H3 I
. E 5] __ - -

PT Splitting
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Libération d’ étre paralléle

automatique PT

A FH VR IR AR

¥k
Ta H2 PR
Float
Courant de A
Nombre
deuxiéme harmonique
flottant
de phase A
BAMH UG | .
e R
RS B Ib _H2
- Float
302 SHB. Courant de A
- ‘ Nombre
Blocage de la deuxiéme harmonique deuxieme harmonique flottant
de phase B
CAHZ BRI |
e
Ic H2
Float
Courant de A
Nombre
deuxiéme harmonique
flottant
de phase C
1 £ 2 BhAEHE 20 A
1S. 2T. Unimp. Lo.
303 ) — —_— —_—
Charge non importante stand-by 1 et
déclenché 2
2 7% 1 Bkl E 2 A g
2S. 1T. Unimp. Lo.
304 ) — —_— —_—
Charge non importante stand-by 2 et
déclenché 1
= 5 ¥
102 =B R
305 102 Float A
102 Nombre
Surintensité de trois étage 102 flottant
e 7 A
102 i =B HE
Float
306 102>. A 102 A
Nombre
Alarme de surintensité de trois étage 102
flottant
RS R AS P8
307 Maint. Sta. B. — - -
Verrouillage de 1’ état de 1’ inspection
FMLAEE 1 Bk
308 M. Teml. T — —_— —_—
Déclenchement de temperature de moteur 1
HALIRE | 5%
309 M. Teml. A — — —
Alarme de temperature de moteur 1
310 FMLIR B 2 Bk i) — — —
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M. Tem2. T

Déclenchement de temperature de moteur 2

311

HALIRE 2 52
M. Tem2. A

Alarme de temperature de moteur 2

312

FE 5 AL 0k ]
Pow.Monit. T
Déclenchement de surveillance de resource

électrique

313

FL YR AL
Pow. Monit. A
Alarme de surveillance de resource

électrique

314

BRAFILSERE S
S.St.Die.Sig.
Signal d’ arrét de groupe

électrogéne diesel stand-by

315

JA BIAE Wi Bk )
St. Cab. Fa. T
Déclenchement de panne d’ armoire

démarrage

316

Jia B i i o
St. Cab. Fa. A

Alarme de panne d’ armoire démarrage

317

[F 3 1]
Synchronous. C

Enclenchement en méme temps

318

HEZRI R 70 L
In. R. Charge
Réouverture de charge de coté de

ligne entrante

319

SER T
Die. Charge

Charge de groupe électrogéne diesel

320

MK E R
Mark. R. Charge
Réouverture de charge d’ électricité

urbaine

321

SERIE R
Die.R. Charge
Réouverture de charge de groupe

électrogéne diesel

322

SR EBERK
Die.S.C.D.
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Enclenchement de groupe électrogéne

diesel stand-by

323

7 LK Bk S K
Mark. R. T. D.
Déclenchement de groupe électrogéne
diesel a réouverture d’ électricité

urbaine

324

TR E ST
Mark. R. C. Mark.
Enclenchement d’ électricité
urbaine & réouverture d’

électricité urbaine

325

SERIRE G YK
Mark. R. C. D.
Enclenchement de groupe électrogéne
diesel & réouverture de groupe

électrogéne diesel

326

I PR A Bk 1)
Arc.Pro. T
Déclenchement de protection contre

les arcs

327

I ORGP 15
Arc. Pro. A

Alarme de protection contre les arcs

328

BT 1 e
No-Vol. 1-In. Charge
Charge de ligne entrante 1 sans

tension

329

B2 2 7
No-Vol. 2-In. Charge
Charge de ligne entrante 2 sans

tension

330

BIEG 2
No—-Vol. C. 2

Enclenchement sans tension 2

331

BBk 1
No-Vol.T. 1

Déclenchement sans tension 1

332

¥Rk 3
No—Vol.T.3

Déclenchement sans tension 3

333

AFH Z K
A. SH.

Deuxiéme harmonique de phase A

A FH VR IR AR
la H2

Courant de

7 A
Float

Nombre
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deuxiéme harmonique

flottant

de phase A
BAH USRI | L,
A
Ib _H2
Float
Courant de A
Nombre
deuxiéme harmonique
flottant
de phase B
CAHZ BRI |
A
Ic H2
Float
Courant de A
Nombre
deuxiéme harmonique
flottant
de phase C
AMZUERHER |
A
Ta H2
Float
Courant de A
Nombre
deuxiéme harmonique
flottant
de phase A
BAH UGB | . L,
iy e
B AH I Ib H2
Float
334 B. SH. Courant de A
i , Nombre
Deuxiéme harmonique de phase B deuxiéme harmonique
flottant
de phase B
CHUOEWHI | . ..,
EFSE
Ic H2
Float
Courant de A
) Nombre
deuxieéme harmonique
flottant
de phase C
AMZ R |
EFSE
Ta H2
Float
Courant de A
) Nombre
deuxieme harmonique
flottant
de phase A
BAH UGB | .
IR EFSE
C AH R Ib H2
Float
335 C. SH. Courant de A
) Nombre
Deuxiéme harmonique de phase C deuxiéme harmonique
flottant
de phase B
CHUOEWHA | . ..,
EFSE
Ic H2
Float
Courant de A
) Nombre
deuxieéme harmonique
flottant
de phase C
1 % 2 BkRFEE
336 — —_— —_—
1S. 2T. B.

162




connection de mére stand—by 1

enclenché 2

1 % 2 S IH&BEEK
337 1S. 2R. C. B. — — —
connection de mére stand-by 1 retour 2
BUIRE 1 7w
.R. 1. Ch.
338 J — — —
Charge de réouverture de
commutation paralléle 1
PRUIWE 2 78/
.R. 2. Ch.
339 1 — — —
Charge de réouverture de
commutation paralléle 2
R TS o e
. . =LA
Remote regulation upshift Int
340 ) ) Vscale
Passage 4 vitesse supérieure par . nombre
Vitesse actuelle )
télécommande entier
TE A PR e o B
. . HRTRYAL
Remote regulation downshift Int
341 ] ) ) Vscale
Passage a vitesse inférieur par . nombre
Vitesse actuelle ]
télécommande entier
N o B
EIR 2T HRTRYAL It
342 Remote regulating emergency stop Vscale
) . nombre
Arrét d urgence par télécommande | Vitesse actuelle )
entier
TR AEIRE
343 Switch gas alarm — — —
Alarme d’ interrupture de gaz
FF RS A Bk
344 Switch gas trip — — —
Déclenchement d’ interrupture de gaz
AR AL v B )
Trip due to high oil level of the
345 body — S S
Déclenchement de haut niveau
d’ huile corporelle
AR AL i
946 High oil level alarm of main body L L L
Alarme de haut niveau d hu
ile corporelle
AAR AL AR Bk )
947 Trip due to low 0il level of the body L L L

Déclenchement de bas niveau d huile

corporelle
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348

AARALR
Low oil level alarm of main body
Alarme de bas niveau d huile

corporelle

349

T I A vy Bl i)
Switch oil level high trip
Déclenchement de haut niveau

d’huile d’ interrupture

350

VAR i DA
High switch oil level alarm
Alarme de haut niveau d huile d’

interrupture

351

T I A AR Bk i)
Switch oil level low trip
Déclenchement de bas niveau d huile

d’ interrupture

352

FF o LA 2 2
Low switch oil level alarm
Alarme de bas niveau d huile d’

interrupture

353

TR
Remote control exit

Sortie par télécommande

354

SERMLE A 3QF
Die.S.C 3QF
Mise en service de groupe électrogéne

diesel de groupe stand-by 3QF

355

HEZE 1 A8k 3QF
1-In. R. T. 3QF
Déclenchement de réouverture 3QF de

ligne entrante 1

356

HEZE 2 Bk 3QF
2-In.R. T. 3QF
Déclenchement de réouverture 3QF de

ligne entrante 2

357

e 1 BIHEHEE 1
1-In.R.C. 1
Ligne entrante 1 de retour de ligne

entrante 1

358

W 2 BIHEEZ 2
2-In.R.C. 2
Ligne entrante 2 de retour de ligne

entrante 2

359

T 1 % 2 41 7
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No.Vol.1S.2.1.C
Charge de ligne entrante 1 sans

tension 1 et stand-by 2

WIE 14 2 34 2 7/
No.Vol.1S.2.2.C

360 ) — — —
Charge de ligne entrante 2 sans
tension 1 et stand-by 2
IR 2 % 141 1t
No.Vol.2S.1.1.C
361 )
Charge de ligne entrante 1 sans
tension 2 et stand-by 1
IR 2 % 14k 2 £
No.Vol.2S.1.2.C
362 )
Charge de ligne entrante 2 sans
tension 2 et stand-by 1
e o ey e [) B 2 7 LI b
B 2 e B N EIE
Clearance 10
Clearance 10>>.A Float
363 ] ) Courant A
Alarme de surintensité de deux étage , , Nombre
). ] homopolaire d
d’intervalle de courant homopolaire ) flottant
intervalle
A FHHLI 7 A
Ia Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
B AHHLE 7 A
Ib Float A
H7= 310 1%4° — B Bk Courant de phase | Nombre
364 310>> B flottant
Déclenchement de protection d’ C FHEEIR A
auto—produit de deux étage 310 Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
7 A
Float
310 A
Nombre
flottant
5 UK A FH HL 2 i o o 2
Phase A capacitor fault alarm for 5
365 times — — —
Alarme de panne de condensateur de
phase A 5 fois
5 IR B AH HL 2 Wi e o
366 Phase B capacitor fault alarm for 5 — — —

times
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Alarme de panne de condensateur de

phase B 5 fois

5 UK C FH L 73 s 5
Phase C capacitor fault alarm for 5

367 times — —_— —_—
Alarme de panne de condensateur de
phase C 5 fois
7 A FH LR S
Phase A capacitor fault alarm for 7
368 times — —_— —_—
Alarme de panne de condensateur de
phase A 7 fois
7 IR B AH LR 5
Phase B capacitor fault alarm for 7
369 times — —_— —_—
Alarme de panne de condensateur de
phase B 7 fois
7 IR C A HL 25 Wi o o5 2
Phase C capacitor fault alarm for 7
370 times — — —
Alarme de panne de condensateur de
phase C 7 fois
7 A
Float
UAB V
Nombre
flottant
7 A
IR LR
Float
371 LVP. A UBC V
. Nombre
Alarme de sous tension
flottant
77 A
Float
UCA V
Nombre
flottant
A FHHLI 7 A
la Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
CT W&k it % o vy
B AH HE IR 17 A
372 CT BreakAla.
) Ib Float
Alarme de déconnexion CT A
Courant de phase Nombre
B flottant
C FHHER e A
Ic Float
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Courant de phase Nombre
C flottant
A FHHLIR 7 R
Ta Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
B AHHLIA EEE
Ib Float A
Courant de phase Nombre
B flottant
C HHHLIR ESE
Ie Float A
Courant de phase Nombre
b7 8 #8 2K R AR BE AR C flottant
Breaker failure protection tripping EIEE
373 cabinet ' UAB Float .
Déclenchement de protection contre Nombre
les défaillances de disjoncteur d’ flottant
armoire 7 A
UBC Float .
Nombre
flottant
ETE
Float
UCA Vv
Nombre
flottant
ETE
Float
U2 Vv
Nombre
flottant
A FHHLIR ETE
Ta Float
Courant de phase Nombre A
A flottant
b7 S 45 2 SR DR AP EE B B AHHLIA ETE
Circuit breaker failure protection Ib Float A
374 intertrip Courant de phase Nombre
Déclenchement continue de B flottant
protection contre les défaillances C AHEER PEREE
de disjoncteur Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
UAB PR v
Float
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Nombre

flottant
e
Float
UBC v
Nombre
flottant
R
Float
UCA v
Nombre
flottant
e
Float
U2 v
Nombre
flottant
A FHHLI 7 A
Ia Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
B AHHL 7 A
AEF AT
AR ) Ib Float
375 Closed loop protection A
. , Courant de phase Nombre
Protection a fermer 1 anneau
B flottant
C AHHL YL 7 A
Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
A FHHL 7 A
Ia Float A
Courant de phase Nombre
A flottant
s B AHHL 7 A
R — B
Ib Float
376 RIDD.\ A
. . , Courant de phase Nombre
Alarme de surintensité d un étage
B flottant
C AHHL YL 7 A
Ic Float A
Courant de phase Nombre
C flottant
A FHELI e
L Ta Float
U/ NS g A
Courant de phase Nombre
377 3I>>.A
Al q ntensité de d ” A flottant
arme de surintensité de deux étage - —
B AH HLIL T A A
Ib Float
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Courant de phase

Nombre

B flottant
C HHHLIR 7 R

Ie Float A
Courant de phase Nombre
C flottant

378

RS 1A
Remote 1 close

Enclenchement de télécommande 1

379

B 1 i
Remote 1 trip

Déclenchement de télécommande 1

380

PESE 2 A
Remote 2 close

Enclenchement de télécommande 2

381

REAE 2 7 W]
Remote 2 trip

Déclenchement de télécommande 2

382

A K LBk )
Incoming line power loss tripping
Déclenchement de panne de courant de

ligne entrante

383

RS R L
Incoming line power loss alarm
Alarme de panne de courant de ligne

entrante

384

rBER A 613
B.S.C.G13
Enclenchement stand-by G13 par

étage

385

B A 623
B.S.C.G23
Enclenchement stand-by G23 par

étage

386

BBk 1QF
B.S.T. 1QF
Déclenchement stand-by 1QF par

étage

387

o3 B HEEk 2QF
B.S.T. 2QF
Déclenchement stand-by 2QF par

étage

388

o1 B IRk 3QF
B.R. T. 3QF
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Déclenchement stand-by 3QF par

étage

389

YWIEKE 2 4 3QF
No. Vol. R2. C. 3QF
Enclenchement 3QF réouverture 2

sans tension

390

YIRS 2 Bk 5QF
No. Vol.R2. T. 5QF
Déclenchement 5QF réouverture 2

sans tension

391

B IAE 1QF
B.R. C. 1QF

Réenclenchement par étage 1QF

392

B AS 2QF
B.R. C. 2QF

Réenclenchement par étage 2QF

393

B EE 3QF
B. S.C. 3QF
Enclenchement stand-by par étage

3QF

394

YT EE 4QF
No. Vol. C. 4QF

Enclenchement sans tension 4QF

395

YJTCIEA 5QF
No. Vol. C. 5QF

Enclenchement sans tension bQF

396

4QF 7 H
4QF Charge
Charge de 4QF

397

5QF 78 H
5QF Charge
Charge de 5QF

398

¥IEESE 1Bk 5QF
No. Vol.RI1. T. 5QF
Déclenchement 5QF réouverture 1

sans tension

399

B 1 R HLBEIEZL 1
1-In.LV.T. 1
Déclenchement de ligne entrante 1 de
perte 1’ électricité de ligne

entrante 1

400

REL 2 R HBkIELL 2
2-In.LV.T. 2

Déclenchement de ligne entrante 2 de
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perte 1’ électricité de ligne

entrante 2

401

B 1 ARG 1
1-In.U.C. 1
Enclenchement de ligne entrante 1 d’
avoir 1’ électricité de ligne

entrante 1

402

L 2 HHAHEL 2
2-In.U.C. 2
Enclenchement de ligne entrante 2 d’
avoir 1’ électricité de ligne

entrante 2

403

HEZL 1 A A BEEK
1-In.U.C.B
Enclenchement de connection de mere d’
avoir 1’ électricité de ligne

entrante 1

404

L 2 A LA RHER
2-In.U.C. B
Enclenchement de connection de mere d’
avoir 1’ électricité de ligne

entrante 2

405

BEEL 2 A7 F R RFIER
2-In.U.T.B
Déclenchement de connection de mere d’
avoir 1’ électricité de ligne

entrante 2

406

BEEL 1A F R ARG
1-In.U.T.B
Déclenchement de connection de mere d’
avoir 1’ électricité de ligne

entrante 1

407

2 1A BBk e
1-In.U.T.L
Déclenchement de charge d’ avoir

1’¢lectricité de ligne entrante 1

408

2k 2 A HLEk A e
2-In.U.T.L
Déclenchement de charge d’ avoir

1’ ¢lectricité de ligne entrante 2

409

¥)JE Bk 4QF
No. Vol. T. 4QF

Déclenchement sans tension 4QF

410

(1) B 1 i )

101

R
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Inter.G. T
Déclenchement de mise & la terre

intermittente

Float
Nombre
flottant

3U0

ETSE

Float

Nombre
flottant

411

[i) B 2 b 15
Inter.G. A
Alarme de mise & la terre

intermittente

101

EEE

Float

Nombre
flottant

3U0

EISE

Float

Nombre
flottant

412

M2k 3w
3—1In. Charge

Charge de ligne entrante 3

413

¥k 1QF
No. Vol. T. 1QF

Déclenchement sans tension 1QF

414

¥TE Bk 2QF
No. Vol. T. 2QF

Déclenchement sans tension 2QF

415

YTEEE 3QF
No. Vol. C. 3QF

Enclenchement sans tension 3QF

416

oy Btk 4QF
B.S. T.4QF

Déclenchement 4QF sans tension

417

B AE AQF
B.R. C. 4QF

Réouverture par étage 4QF

418

WKW E A 1QF
No. Vol. RC. 1QF
Enclenchement 1QF sans tension de

retour

419

YR WE A 2QF
No. Vol. RC. 2QF
Enclenchement 2QF sans tension de

retour

420

YR WE A AQF
No. Vol. RC. 4QF

Enclenchement 4QF sans tension de
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retour

421

IR E Bk 3QF
No. Vol. RT. 3QF
Enclenchement 3QF sans tension de

retour

422

¥R E Bk 5QF
No. Vol. RT. 5QF
Enclenchement 5QF sans tension de

retour

423

Z ) ORI Bk i
Differential protection.T
Déclenchement de protection d’

action différentielle

424

EHNR S E
Differential protection.A
Alarme de protection d’ action
différentielle

425

rBEHR A 610
B.S.C.G10
Enclenchement G10 stand-by par

étage

426

B &R A 616
B.S.C.G16
Enclenchement G16 stand-by par

étage

427

B Bt B 1
B.S.C.B1
Enclenchement de connection de meére 1

stand-by par étage

428

B G REER 2
B.S.C.B2
Enclenchement de connection de mére 2

stand-by par étage
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Mi C AMS-FT FyBkisEsh
Accessories C AMS-FT anti-pumping
Annexe C Module anti-déclenchement AMS5-FT

AMS-FT Pigbii 2 5 AM R MHLIRT A BB &, SCHUWTER A% B BE DD e A REk . 7k
TPy AC/DCLI0V Hl AC/DC220V WiFf, 1T BRIt BRIA S TAE s — 80 (B BB A REAE
DC48V T, LI g% - s Wit 4 B S OB BE DI « BB HCR A S8 235 5K,
T s 1.1 R

AMS-FT anti-pumping is a module that cooperates with AM series protection relay to realize
the anti-pumping function of circuit breaker. There are two types of anti-pumping modules:
AC/DC110V and AC/DC220V. By default, the anti-pumping module is consistent with the power
supply when ordering (the anti-pumping module cannot be used under DC48YV, so the customer is
recommended to use the anti-pumping function of the circuit breaker). The anti-pumping module
is installed by guide rail, and the wiring mode is shown in Figure 1.1.

Le module anti-déclenchement AMS5-FT est un module qui coopére avec le dispositif de
protection de micro-ordinateur de la série AM pour réaliser la fonction d'anti-déclenchement du
disjoncteur. Le module anti-déclenchement est divisé en deux types : AC/DC110V et AC/DC220V.
La valeur par défaut est cohérente avec 1'alimentation de travail lors de la commande (le module
anti-déclenchement ne peut pas étre utilisé sous DC48V, et il est conseillé au client d'utiliser le
fonction anti-déclenchement du disjoncteur). Le module anti-déclenchement adopte la méthode
d'installation du rail de guidage et la méthode de cablage est illustrée a la figure 1.1.

B Bk D e Il SR AN T

The anti-pumping function test steps are as follows:

Les étages de test de la fonction anti-déclenchement sont les suivantes :

1. FELORAEBIBEATSE T, Fo—k. TH I AW T IER 06, W05 ik ik
B B B

1. On the premise of integrated protection with anti-pumping, manual opening and closing shall be
conducted once. If the circuit breaker can be normally opened and closed, it is preliminarily
judged that the circuit breaker is not equipped with anti-pumping;

1. Sous le principe de la protection compléte avec anti-déclenchement, il faut faire une fois de
déclenchement manuel et une fois d’enclenchement manuel. Si le disjoncteur peut étre ouvert et
fermé normalement, il est préalablement jugé que le disjoncteur n'a pas d'anti- déclenchement;

2. FRiINITES S A A BB E , TaIE TR, SRR MR ORI Bk CEL ORI B el sRASRIRSRD
PERH— IR P&, WS dead—k, o, MR B ae it A ;

FEff AT 2 G B kS, Fah &, bR Wik E b, BFIE WG S AR, ik
IR T a7 IR i, B a2, AR B Bk Th Re A
2. After confirming that the circuit breaker is not equipped with anti-pumping, manually close it,
and then conduct a protection trip (and the protection trip current will not be removed). At this
time, conduct a manual closing. If the circuit breaker is closed once and then opened, it means that
the anti-pumping function is triggered;

After confirming that the circuit breaker is not equipped with anti-pumping, manually close it.
At this time, the circuit breaker is closed, and the manual closing signal is not removed. At this
time, short circuit the manual opening contact. If the circuit breaker is opened, it means that the
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anti-pumping function is triggered.
2. Aprés avoir confirmé que le disjoncteur n'est pas équipé¢ d'un anti-déclenchement, fermez
manuellement l'interrupteur, puis effectuez un déclenchement de protection (et le courant de
déclenchement de protection n'est pas supprimé). A ce moment, effectuez un interrupteur
manuellement. Si le circuit le disjoncteur est fermé une fois, puis ouvert, cela signifie que le
déclencheur de la fonction d’anti-déclenchement ;

Aprés avoir confirmé que le disjoncteur n'a pas d'anti-déclenchement, fermez manuellement
le disjoncteur. A ce moment, le disjoncteur est fermé et le signal de fermeture manuelle n'est pas
supprimé. A ce moment, le contact d'ouverture manuelle est court-circuité. et le disjoncteur est

ouvert, ce qui signifie que la fonction anti-déclenchement est déclenchée.

AMSFT

ot @_4 FII PN

‘ )

At BI R = o BE -
BRI 3 [ DL N

oD@
7
#4 %%@—O—TBJ -
SR 5 LT

T oo ﬂ—D P RN LN

Wik .

Bl 1.1 AMS-FT BBtk K
Fig. 1.1 Wiring diagram of AMS5-FT anti-pumping module
Figure 1.1 Schéma de céblage du module anti-déclenchement AMS-FT

1.2 AMS-FT EME
Figure 1.2 AM5-FT Front View
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Figure 1.2 Vue principale AM5—-FT
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Fig. 1.3 AMS5-FT Dimension Drawing
Figure 1.3 Dimensions AMS-FT
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